
































专利名称(译) 内窥镜缝合装置
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其他公开文献 CN1879566B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种用于连续应用缝合线的内窥镜器械，其包括一个缝合主体，该缝合
主体的形状和尺寸设置为适于以可以使其致动的方式连接到可从市场上
购买的内窥镜的远端。所述缝合主体包括缝合外壳，在该外壳中容纳有
针和驱动组件，用于使针围绕连续的环形路径运动，以利于与针的远端
连接的缝合线的应用。所述驱动组件包括一个在驱动索和销的控制下沿
着缝合外壳运动的摇摆件，其中所述驱动索和销的致动引起摇摆件选择
性地与针接合及脱离接合，从而导致针以连续的方式围绕环形路径运
动。
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