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(57)摘要

本发明涉及一种腹腔镜手术用多功能电刀，

包括操作手柄、针状电极以及电控模块，所述操

作手柄的内部中空，所述操作手柄的内部设置有

能够进行往复滑动的滑动块，所述操作手柄的首

端固定有吸引管，所述操作手柄的尾端设置有管

接头，所述吸引管位于操作手柄内部的部位设置

有长度可调的伸缩段，所述针状电极位于吸引管

的内部并与滑动块固定相连，所述操作手柄上设

置有控制所述滑动块移动的控制机构，所述操作

手柄的内部设置有将吸引管与管接头相连通的

连通通道。本发明具有在手术过程中不必频繁反

复更换电刀和吸引器器械，节约许多宝贵时间，

在切割同时可以随时吸走出血，始终保持解剖面

清晰，使手术质量提高，最终减少术中出血量。
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1.一种腹腔镜手术用多功能电刀，包括绝缘的操作手柄(1)、针状电极(5)以及电控模

块(13)，所述针状电极(5)通过导线与电控模块(13)电连接，其特征在于：所述操作手柄(1)

的内部中空，所述操作手柄(1)的内部设置有能够自操作手柄(1)的首端向操作手柄(1)的

尾端方向进行往复滑动的滑动块(4)，所述操作手柄(1)的首端固定有伸入到操作手柄(1)

内部并与滑动块(4)固定相连的吸引管(2)，所述操作手柄(1)的尾端设置有与操作手柄(1)

内部相连通的管接头(3)，所述吸引管(2)位于操作手柄(1)内部的部位设置有长度可调的

伸缩段(21)，所述针状电极(5)位于吸引管(2)的内部并与滑动块(4)固定相连，所述操作手

柄(1)上设置有控制所述滑动块(4)在操作手柄(1)的内部进行移动的控制机构，所述滑动

块(4)向操作手柄(1)的首端方向移动时，所述针状电极(5)自吸引管(2)中伸出，所述操作

手柄(1)的内部设置有将吸引管(2)与管接头(3)相连通的连通通道。

2.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述连通通道为

设置在操作手柄(1)内的连接管(7)。

3.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述连通通道为

开设在滑动块(4)上的连通孔(41)，所述连通孔(41)一端与吸引管(2)相连通，所述连通孔

(41)的另一端通过长度可调的伸缩管(6)与管接头(3)相连通。

4.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述管接头(3)

露出操作手柄(1)的部位与操作手柄(1)之间夹角设置。

5.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述管接头(3)

位于操作手柄(1)外部的部位为外径自连接操作手柄(1)的一端向远离操作手柄(1)的一端

逐渐减小的锥管。

6.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述吸引管(2)

位于操作手柄(1)外部的一端端头呈球形。

7.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述针状电极

(5)的自由端设置有弯折段(51)。

8.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述控制机构包

括开设在操作手柄(1)上的调节槽(11)，所述调节槽(11)的长度方向自操作手柄(1)的首端

向操作手柄(1)的尾端设置，所述调节槽(11)内滑动连接有拨块(12)，所述拨块(12)一端穿

过调节槽(11)从而与滑动块(4)固定相连，所述拨块(12)的另一端自调节槽(11)露出至操

作手柄(1)的外部。

9.根据权利要求8所述的一种腹腔镜手术用多功能电刀，其特征在于：所述拨块(12)自

调节槽(11)露出的表面设置有防滑凸纹(121)。
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一种腹腔镜手术用多功能电刀

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械的技术领域，尤其是涉及一种腹腔镜手术用多功能电刀。

背景技术

[0002] 因急性胆囊炎行腹腔镜胆囊切除术时，术野由于急性炎症容易出血，导致术野模

糊不清。传统处理方法：目前腹腔镜手术时，有电钩和电棒等工具，这些工具只能进行电切

和电凝，但不可以同时吸引，当手术合并出血时，经常需要先用吸引器将出血吸尽后，将吸

引器移走，再伸入电刀切割。这种转换往往耽搁时间，当拿出吸引器，再次进入电刀后，术野

会再次被出血模糊，效果不佳。此过程反复操作，一方面增加了手术操作的难度，而且也增

加了手术的时间。单纯电刀切割过程中会产生烟雾，烟雾在腹腔集聚导致腹腔镜术野模糊。

发明内容

[0003] 本发明的目的是提供一种腹腔镜手术用多功能电刀，其具有在手术过程中不必频

繁反复更换电刀和吸引器器械，节约许多宝贵时间，在切割同时可以随时吸走出血，始终保

持解剖面清晰，使手术质量提高，最终减少术中出血量。

[0004] 本发明的上述发明目的是通过以下技术方案得以实现的：

一种腹腔镜手术用多功能电刀，包括绝缘的操作手柄、针状电极以及电控模块，所述针

状电极通过导线与电控模块电连接，所述操作手柄的内部中空，所述操作手柄的内部设置

有能够自操作手柄的首端向操作手柄的尾端方向进行往复滑动的滑动块，所述操作手柄的

首端固定有伸入到操作手柄内部并与滑动块固定相连的吸引管，所述操作手柄的尾端设置

有与操作手柄内部相连通的管接头，所述吸引管位于操作手柄内部的部位设置有长度可调

的伸缩段，所述针状电极位于吸引管的内部并与滑动块固定相连，所述操作手柄上设置有

控制所述滑动块在操作手柄的内部进行移动的控制机构，所述滑动块向操作手柄的首端方

向移动时，所述针状电极自吸引管中伸出，所述操作手柄的内部设置有将吸引管与管接头

相连通的连通通道。

[0005] 通过采用上述技术方案，在腹腔镜手术的过程中，控制滑动块向操作手柄的首端

方向移动，直至针状电极从吸引管的内部伸出，将操作手柄尾端的管接头与吸引器相连，从

而在采用针状电极进行电切或电凝的过程中，通过吸引管将出血吸走，从而保持解剖面清

晰，使手术质量提高；在不需要电凝或电切的时候，能够将针状电极隐藏在吸引管的内部。

[0006] 本发明进一步设置为：所述连通通道为设置在操作手柄内的连接管。

[0007] 通过采用上述技术方案，通过连通管将吸引管和管接头相接通，从而在将管接头

与吸引器的吸引管相对接时，吸引管将所出的血吸入并通过连接管、管接头送入到吸引器

中。

[0008] 本发明进一步设置为：所述连通通道为开设在滑动块上的连通孔，所述连通孔一

端与吸引管相连通，所述连通孔的另一端通过长度可调的伸缩管与管接头相连通。

[0009] 通过采用上述技术方案，通过连通孔、伸缩管将吸引管与管接头相连通，从而在将
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管接头与吸引器的吸引管相对接时，吸引管将所出的血吸入并通过连通孔、伸缩管、管接头

送入到吸引器中。

[0010] 本发明进一步设置为：所述管接头露出操作手柄的部位与操作手柄之间夹角设

置。

[0011] 通过采用上述技术方案，在将管接头与吸引器的吸引管对接时，在手持操作手柄

进行操作的时候，吸引器的吸引管不易出现弯折，从而造成吸引器的吸引管出现弯折，造成

堵塞。

[0012] 本发明进一步设置为：所述管接头位于操作手柄外部的部位为外径自连接操作手

柄的一端向远离操作手柄的一端逐渐减小的锥管。

[0013] 通过采用上述技术方案，便于将管接头与吸引器的吸引管相对接。

[0014] 本发明进一步设置为：所述吸引管位于操作手柄外部的一端端头呈球形。

[0015] 通过采用上述技术方案，能达到不损伤脆弱组织的，又能达到扩大术者视野、提高

手术效率的作用。

[0016] 本发明进一步设置为：所述针状电极的自由端设置有弯折段。

[0017] 通过采用上述技术方案，更便于使用针状电极进行电切或电凝。

[0018] 本发明进一步设置为：所述控制机构包括开设在操作手柄上的调节槽，所述调节

槽的长度方向自操作手柄的首端向操作手柄的尾端设置，所述调节槽内滑动连接有拨块，

所述拨块一端穿过调节槽从而与滑动块固定相连，所述拨块的另一端自调节槽露出至操作

手柄的外部。

[0019] 通过采用上述技术方案，便于控制针状电极从吸引管中伸出。

[0020] 本发明进一步设置为：所述拨块自调节槽露出的表面设置有防滑凸纹。

[0021] 通过采用上述技术方案，避免在移动拨块的时候，手与拨块之间出现滑动。

[0022] 综上所述，本发明的有益技术效果为：

1.在腹腔镜手术的过程中，控制滑动块向操作手柄的首端方向移动，直至针状电极从

吸引管的内部伸出，将操作手柄尾端的管接头与吸引器相连，从而在采用针状电极进行电

切或电凝的过程中，通过吸引管将出血吸走，从而保持解剖面清晰，使手术质量提高；

2.在不需要电凝或电切的时候，能够将针状电极隐藏在吸引管的内部。

附图说明

[0023] 图1是实施例1的结构示意图；

图2是实施例1的剖视图；

图3是操作手柄内部的局部结构示意图；

图4是拨块所在位置的局部结构示意图；

图5是实施例2的结构示意图。

[0024] 图中，1、操作手柄；11、调节槽；12、拨块；121、防滑凸纹；13、电控模块；2、吸引管；

21、伸缩段；3、管接头；4、滑动块；41、连通孔；5、针状电极；51、弯折段；6、伸缩管；7、连接管。

具体实施方式

[0025] 以下结合附图对本发明作进一步详细说明。
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[0026] 实施例1：

参照图1，为本发明公开的一种腹腔镜手术用多功能电刀，包括由绝缘材料制成的操作

手柄1，操作手柄1的内部中空且操作手柄1的首端和尾端均带有开口。位于操作手柄1的首

端设置有吸引管2，吸引管2采用硅胶管。吸引管2一端通过操作手柄1首端处的开口伸入到

操作手柄1内部，另一端位于操作手柄1的外部。

[0027] 吸引管2位于操作手柄1外部的一端为吸引管2的吸引端，吸引管2与操作手柄1之

间固定相连。位于操作手柄1的尾端设置有管接头3，管接头3一端通过操作手柄1尾端处的

开口伸入到操作手柄1内部，另一端位于操作手柄1的外部。管接头3位于操作手柄1外部的

一端为管接头3的对接端。管接头3与操作手柄1之间固定相连。管接头3位于操作手柄1外部

的部位与操作手柄1之间呈夹角设置。管接头3位于操作手柄1外部的部位为外径自连接操

作手柄1的一端向远离操作手柄1的一端逐渐减小的锥管。

[0028] 吸引管2位于操作手柄1外部的一端端头呈球形。通过将吸引管2位于操作手柄1外

部的一端端头设置为球形，能达到不损伤脆弱组织的目的，提高手术效率的作用。

[0029] 参照图2、图3，位于操作手柄1的内部设置有能够自操作手柄1的首端向操作手柄1

的尾端方向进行往复移动的滑动块4。自操作手柄1的首端伸入到操作手柄1内部的吸引管2

与滑动块4之间固定相连。吸引管2伸入到操作手柄1内部的部位为长度可伸缩的伸缩段21，

从而当滑动块4在操作手柄1的内部进行移动时，吸引管2与滑动块4一直处于连接的状态。

伸缩段21的结构采用长度可调的波纹管的结构。

[0030] 参照图3、图4，位于操作手柄1的侧壁上设置有将操作手柄1的内部与外界相连通

的调节槽11，调节槽11的长度方向自操作手柄1的首端向尾端方向设置。位于调节槽11的内

部滑动连接有拨块12，拨块12一端伸入到操作手柄1的内部并与滑动块4固定相连，拨块12

的另一端自调节槽11伸出至操作手柄1的外部。在拨块12露出调节槽11的一端表面刻有防

滑凸纹121，通过设置防滑凸纹121，从而在手动拨动拨块12时，手与拨块12之间不易出现打

滑的情况。

[0031] 参照图2，位于吸引管2的内部设置有针状电极5，针状电极5一端与滑动块4固定相

连，另一端为自由端。针状电极5的长度方向沿着吸引管2的长度方向设置。当吸引管2的伸

缩段21处于拉长状态下，针状电极5的长度短于吸引管2的总长，当吸引管2的伸缩段21处于

收缩状态下，针状电极5的长度长于吸引管2的长度。即当滑动块4向操作手柄1的首端方向

滑动时，针状电极5能够自吸引管2的吸引端伸出，当滑动块4向操作手柄1的尾端方向滑动

时，针状电极5收回到吸引管2的内部。

[0032] 在针状电极5的自由端设置有与针状电极5一体成型的弯折段51，弯折段51与针状

电极5的夹角呈直角。弯折段51与针状电极5的连接处呈弧形。当针状电极5收回到吸引管2

内部时，弯折段51能够随同针状电极5收回到吸引管2的内部。

[0033] 位于操作手柄1上安装有电控模块13，针状电极5通过导线与电控模块13电连接。

通过电控模块13从而控制针状电极5的通电和断电。

[0034] 参照图2、图3，位于滑动块4上开设有贯穿滑动块4的连通孔41，连通孔41的轴向方

向沿着操作手柄1的首端向操作手柄1的尾端设置。连通孔41与吸引管2的内孔相对设置从

而使连通孔41与吸引管2的内孔相连通。在滑动块4朝向操作手柄1尾端的一侧设置有伸缩

管6，伸缩管6采用柔性的长度可调的波纹管。伸缩管6的两端分别与滑动块4以及管接头3伸
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入操作手柄1内部的一端固定相连并将管接头3的内部与连通孔41的内部相接通。伸缩管6

以及滑动块4上的连通孔41共同形成一条用于将吸引管2和管接头3相连通的连通通道。

[0035] 实施例2：

参照图5，为本发明公开的一种腹腔镜手术用多功能电刀，实施例2与实施例1的区别在

于：用于连通吸引管2和管接头3的连通通道为位于操作手柄1内部的连接管7。连接管7一端

与管接头3伸入到操作手柄1内部的一端相对接，另一端与吸引管2伸入到操作手柄1内部的

部位相连通，连接管7与管接头3和吸引管2之间均为固定密封连接。连接管7与吸引管2相连

的部位位于吸引管2上靠近伸缩段21的一端。本实施例中，连接管7采用软管。

[0036] 在进行腹腔镜手术时，采用电刀进行切割的同时能够随时吸走出血，始终保持解

剖面清晰，使手术质量大提高，最终显著减少术中出血量，且在手术的过程中，不必频繁反

复更换电刀和吸引器器械，可节约许多宝贵时间。

[0037] 本具体实施方式的实施例均为本发明的较佳实施例，并非依此限制本发明的保护

范围，故：凡依本发明的结构、形状、原理所做的等效变化，均应涵盖于本发明的保护范围之

内。
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