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一种用于内窥镜上的无线控制手柄结构

(57)摘要

本发明所涉及一种用于内窥镜上的无线控

制手柄结构，内窥镜包括：插入部，可弯曲的弯曲

部，以及手柄部。因所述手柄部包括手柄外壳，设

置于手柄外壳内部的RF无线电路板，设置于RF无

线电路板上的泵开关，设置于手柄外壳上与泵开

关对应的功能按键，设置于手柄外壳内部的与RF

无线电路板连接的电池。使用时，将摄像头模组，

蛇骨组件，喷水管，喷气管等功能的控制集中于

RF无线电路板内部，并受RF无线电路板的控制。

与现有技术中所述同类产品相互比较，本发明结

构简单，占用体积小。另外，上述功能开关全部集

中设置在RF无线电路板内部，通过控制所述开

关，实现控制整个内窥镜的功能，从而达到操作

简单的效果。
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1.一种用于内窥镜上的无线控制手柄结构，内窥镜包括：用于直接插入人体内部的插

入部，设置于插入部一端的可弯曲的弯曲部，以及与弯曲部直接连接的用于医务人员控制

操作的手柄部；其特征在于：所述手柄部包括手柄外壳，设置于手柄外壳内部的RF无线电路

板，设置于RF无线电路板上的泵开关，设置于手柄外壳上与泵开关对应的功能按键，设置于

手柄外壳内部的与RF无线电路板连接的电池。

2.根据权利要求1所述的用于内窥镜上的无线控制手柄结构，其特征在于：所述手柄外

壳外围还包括有第一泵体，第二泵体，第三泵体，收废液池，清水池，喷水管，喷气管，气孔

管，体液管，数据线管；所述第一泵体同时分别与体液管和收废液池连接；所述第二泵体同

时分别与喷水管和清水池连接；所述第三泵体同时分别与喷气管和清水池连接，第二泵体

和第三泵体共同使用一个清水池；所述气孔管与第三泵体连接。

3.根据权利要求1所述的用于内窥镜上的无线控制手柄结构，其特征在于：所述弯曲部

包括单向螺旋管或双向螺旋管，安装在单向螺旋管或双向螺旋管外围的螺旋管套；所述的

喷水管，喷气管，气孔管，体液管以及数据线管分别安装在单向螺旋管或双向螺旋管内部。

4.根据权利要求1所述的用于内窥镜上的无线控制手柄结构，其特征在于：所述插入部

包括摄像头模组，与摄像头模组连接的蛇骨组件；所述蛇骨组件包括蛇骨主体，安装在蛇骨

主体内部牵引钢丝绳，安装在蛇骨主体外围的蛇骨网套，以及安装在蛇骨网套外围的蛇骨

胶皮。
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一种用于内窥镜上的无线控制手柄结构

【技术领域】

[0001] 本发明涉及一种涉及医疗器械技术领域一种用于内窥镜上的无线控制手柄结构。

【背景技术】

[0002] 内窥镜是一种现有技术中常用的医疗器械，同时，也是国内大部分医疗器械比较

娇贵的医疗仪器。所述的内窥镜包括用于直接插入人体内部的插入部，可随意弯曲的弯曲

部，以及用于医务人员控制操作的手柄部。所述手柄部包括手柄外壳，安装在手柄外壳上的

螺旋齿轮组，设置于手柄外壳内部复数种电子元器件。由于所述手柄外壳内部设置有多种

大小不一的电子元器件，导致所述的手柄部的结构的比较复杂，手柄部占用体积比较大，操

作也比较复杂。

【发明内容】

[0003] 有鉴于此，本发明所要解决的技术问题是提供一种结构简单，占用体积小以及操

作简单的用于内窥镜上的无线控制手柄结构。

[0004] 为此解决上述技术问题，本发明中的技术方案采用一种用于内窥镜上的无线控制

手柄结构，内窥镜包括：用于直接插入人体内部的插入部，设置于插入部一端的可弯曲的弯

曲部，以及与弯曲部直接连接的用于医务人员控制操作的手柄部；所述手柄部包括手柄外

壳，设置于手柄外壳内部的RF无线电路板，设置于RF无线电路板上的泵开关，设置于手柄外

壳上与泵开关对应的功能按键，设置于手柄外壳内部的与RF无线电路板连接的电池。

[0005] 依据主要技术特征进一步限定，所述手柄外壳外围还包括有第一泵体，第二泵体，

第三泵体，收废液池，清水池，喷水管，喷气管，气孔管，体液管，数据线管；所述第一泵体同

时分别与体液管和收废液池连接；所述第二泵体同时分别与喷水管和清水池连接；所述第

三泵体同时分别与喷气管和清水池连接，第二泵体和第三泵体共同使用一个清水池；所述

气孔管与第三泵体连接。

[0006] 依据主要技术特征进一步限定，所述弯曲部包括单向螺旋管或双向螺旋管，安装

在单向螺旋管或双向螺旋管外围的螺旋管套；所述的喷水管，喷气管，气孔管，体液管以及

数据线管分别安装在单向螺旋管或双向螺旋管内部。

[0007] 依据主要技术特征进一步限定，所述插入部包括摄像头模组，与摄像头模组连接

的蛇骨组件；所述蛇骨组件包括蛇骨主体，安装在蛇骨主体内部牵引钢丝绳，安装在蛇骨主

体外围的蛇骨网套，以及安装在蛇骨网套外围的蛇骨胶皮。

[0008] 本发明的有益技术效果：因所述手柄部包括手柄外壳，设置于手柄外壳内部的RF

无线电路板，设置于RF无线电路板上的泵开关，设置于手柄外壳上与泵开关对应的功能按

键，设置于手柄外壳内部的与RF无线电路板连接的电池。使用时，将摄像头模组，蛇骨组件，

喷水管，喷气管等功能的控制集中于RF无线电路板内部，并受RF无线电路板的控制。与现有

技术中所述同类产品相互比较，本发明结构简单，占用体积小。另外，上述功能开关全部集

中设置在RF无线电路板内部，通过控制所述开关，实现控制整个内窥镜的功能，从而达到操
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作简单的效果。

[0009] 下面结合附图和实施例，对本发明的技术方案做进一步的详细描述。

【附图说明】

[0010] 图1为本发明中用于内窥镜上的无线控制手柄结构的示意图。

[0011] 图2为本发明的立体图。

【具体实施方式】

[0012] 为了使本发明所要解决的技术问题、技术方案及有益效果更加清楚、明白，以下结

合附图和实施例，对本发明进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅用

以解释本发明，并不用于限定本发明。

[0013] 请参考图1所示，下面结合实施例说明一种用于内窥镜上的无线控制手柄结构，内

窥镜包括：用于直接插入人体内部的插入部，设置于插入部1一端的可弯曲的弯曲部，以及

与弯曲部直接连接的用于医务人员控制操作的手柄部。

[0014] 所述手柄部包括手柄外壳，设置于手柄外壳内部的RF无线电路板4，设置于RF无线

电路板4上的泵开关，设置于手柄外壳上与泵开关对应的功能按键，设置于手柄外壳内部的

与RF无线电路板4连接的电池。

[0015] 所述手柄外壳外围还包括有第一泵体5，第二泵体6，第三泵体7，收废液池8，清水

池9，喷水管10，喷气管11，气孔管12，体液管13，数据线管；所述第一泵体5同时分别与体液

管13和收废液池8连接；所述第二泵体6同时分别与喷水管10和清水池9连接；所述第三泵体

7同时分别与喷气管11和清水池9连接，第二泵体6和第三泵体7共同使用一个清水池9；所述

气孔管12与第三泵体7连接。所述弯曲部2包括单向螺旋管或双向螺旋管，安装在单向螺旋

管或双向螺旋管外围的螺旋管套；所述的喷水管10，喷气管11，气孔管12，体液管13以及数

据线管分别安装在单向螺旋管或双向螺旋管内部。所述插入部包括摄像头模组，与摄像头

模组连接的蛇骨组件；所述蛇骨组件包括蛇骨主体，安装在蛇骨主体内部牵引钢丝绳，安装

在蛇骨主体外围的蛇骨网套，以及安装在蛇骨网套外围的蛇骨胶皮。

[0016] 所述摄像头模组安装在蛇骨组件上端，所述蛇骨组件下端与所述的弯曲管连接，

所述弯曲管另外一端与手柄外壳连接。所述的喷水管10，喷气管11，气孔管12，体液管13以

及数据线管分别安装在弯曲管内部。所述RF无线电路板4，泵开关以及电池分别安装在手柄

外壳内部，所述的泵开关与RF无线电路板连接。所述电池分别与泵开关与RF无线电路板4连

接。使用时，操作人员通过控制设置在RF无线电路板4上泵开关，实现分别控制各个动作。

[0017] 综上所述，因所述手柄部包括手柄外壳，设置于手柄外壳内部的RF无线电路板4，

设置于RF无线电路板4上的泵开关，设置于手柄外壳上与泵开关对应的功能按键，设置于手

柄外壳内部的与RF无线电路板4连接的电池。使用时，将摄像头模组，蛇骨组件，喷水管10，

喷气管11等功能的控制集中于RF无线电路板4内部，并受RF无线电路板4的控制。与现有技

术中所述同类产品相互比较，本发明结构简单，占用体积小。另外，上述功能开关全部集中

设置在RF无线电路板内部，通过控制所述开关，实现控制整个内窥镜的功能，从而达到操作

简单的效果。

[0018] 以上参照附图说明了本发明的优选实施例，并非因此局限本发明的权利范围。本
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领域技术人员不脱离本发明的范围和实质内所作的任何修改、等同替换和改进，均应在本

发明的权利范围之内。
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图2
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