






























































































专利名称(译) 连结支承器具、内窥镜用处理器具

公开(公告)号 CN104840227A 公开(公告)日 2015-08-19

申请号 CN201510219874.0 申请日 2010-11-01

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 佐藤雅俊

发明人 佐藤雅俊

IPC分类号 A61B17/115 A61B17/94

CPC分类号 A61B2017/0645 A61B17/00234 A61B17/068 A61B2017/06052 A61B2017/0649 A61B17/064 A61B2017
/00818 A61B2017/00477 A61B17/0644 A61B1/00133 A61B1/018 A61B17/1114 A61B17/115 A61B17
/12013 A61B17/12045 A61B17/1214 A61B2017/00296 A61B2017/12054

代理人(译) 刘新宇
张会华

优先权 61/259255 2009-11-09 US

其他公开文献 CN104840227B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供连结支承器具、内窥镜用处理器具。该内窥镜用处理器具包
括：筒构件，其能够刺入生物体组织；鞘，筒构件贯穿于该鞘的内部；
操作主体，其分别连结于筒构件和鞘，用于操作筒构件和鞘中的至少一
个；筒构件滑动件，其设置于操作主体，用于使筒构件沿筒构件的轴向
相对于操作主体进退；滑动止挡件，其设置为能够在比筒构件滑动件靠
筒构件的刺入方向的顶端侧的位置沿筒构件的轴向相对于操作主体移动
且能够固定于操作主体上，在该滑动止挡件固定于操作主体上时，该滑
动止挡件限制筒构件滑动件的进退；以及连结构件，其通过连结筒构件
滑动件和滑动止挡件，而抑制筒构件滑动件相对于滑动止挡件的沿进退
方向的移动。
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