
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 201720071059.9

(22)申请日 2017.01.20

(73)专利权人 佛山市第一人民医院

地址 528000 广东省佛山市禅城区岭南大

道北81号

(72)发明人 陈应军　

(74)专利代理机构 北京品源专利代理有限公司 

11332

代理人 张海英　林波

(51)Int.Cl.

A61B 17/02(2006.01)

A61B 17/00(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种腹腔镜手术辅助器

(57)摘要

一种腹腔镜手术辅助器，包括牵开器、袖套、

夹紧装置和套手装置；袖套的一端密封连接于牵

开器的一端，袖套的另一端连接于夹紧装置的一

端；夹紧装置包括主体、限位块、锁定机构和夹紧

膜；锁定机构设有互相啮合对应的啮齿，啮齿朝

向与夹紧装置的闭合方向相反的方向倾斜；限位

块设有多个，多个限位块均匀分布于主体的外

部；夹紧膜固定于主体的内部，夹紧膜通过主体

的旋转形成通孔；套手装置设于通孔内，套手装

置的外壁与夹紧膜紧贴构成隔绝空气的密封结

构；套手装置的内壁设有相对设置的密封弹片。

本实用新型的目的在于提出一种腹腔镜手术辅

助器，使得术者的手和相应的手术器具可以方便

进出辅助器。

权利要求书1页  说明书3页  附图3页

CN 206745399 U

2017.12.15

CN
 2
06
74
53
99
 U



1.一种腹腔镜手术辅助器，其特征在于：包括牵开器、袖套、夹紧装置和套手装置；

所述袖套的一端密封连接于所述牵开器的一端，所述袖套的另一端连接于所述夹紧装

置的一端；

所述夹紧装置包括主体、限位块、锁定机构和夹紧膜；

所述锁定机构设有互相啮合对应的啮齿，所述啮齿朝向与所述夹紧装置的闭合方向相

反的方向倾斜；

所述限位块设有多个，多个所述限位块均匀分布于所述主体的外部；

所述夹紧膜固定于所述主体的内部，所述夹紧膜通过所述主体的旋转形成通孔；

所述套手装置设于所述通孔内，所述套手装置的外壁与所述夹紧膜紧贴构成隔绝空气

的密封结构；

所述套手装置的内壁设有相对设置的密封弹片。

2.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术辅助器，其特征在于：所述袖套为波纹伸缩

管。

3.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术辅助器，其特征在于：还包括透气通孔，所述

透气通孔的中部设有透气瓣，所述透气通孔设置于所述袖套的侧壁。

4.根据权利要求1所述的一种腹腔镜手术辅助器，其特征在于：所述套手装置为手部套

筒或手部套环。

5.根据权利要求4所述的一种腹腔镜手术辅助器，其特征在于：所述手部套环的外壁设

置有环绕的限位凹槽，所述夹紧膜紧贴所述限位凹槽内从而形成隔绝空气的封闭结构。

6.根据权利要求4所述的一种腹腔镜手术辅助器，其特征在于：所述手部套筒的筒身为

不锈钢或塑料。
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一种腹腔镜手术辅助器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械领域，尤其涉及一种腹腔镜手术辅助器。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术是目前腹腔手术最常见的一种，腹腔镜手术属于微创型手术，其避免

在手术病人腹腔部位留下长条状的疤痕，恢复后，仅在腹腔部位留有1～3个0.5～1厘米的

线状疤痕，可以说是创面小，痛楚小的手术，因此也有人称之为“钥匙孔”手术。腹腔镜手术

的开展，减轻了病人开刀的痛楚，同时使病人的恢复期缩短，是近年来发展迅速的一个手术

项目。

[0003] 实施腹腔镜手术，需要对患者的腹腔打气(建立气腹)，使其腹部鼓起，便于手术，

然后在腹腔镜的照明下进行各项手术操作(如切除、缝接等)。腹腔镜手术，分为完全腹腔镜

手术、腹腔镜辅助手术和手助腹腔镜手术三种。而对于一些切除物不大但手术较为精细的

腹腔镜手术，一般会采用机械臂进行手术操作，手术器具通过机械臂的控制，进入患者的腹

腔内进行各种手术动作，这样便可以既可以保持较小的腹部切开口，而且可以进行较为精

细的手术动作，并且不会破坏气腹。但是由于机械臂的造价、维护成本都非常高，目前仅仅

会少量存在一些大医院中，远远无法满足患者的需求。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于解决上述问题，提出一种腹腔镜手术辅助器，使得在保持

气腹的情况下，医生的手便于在腹腔外进行腹腔镜手术，代替机械人(臂)进行手术动作。

[0005] 为达到此目的，本实用新型采用以下技术方案：

[0006] 一种腹腔镜手术辅助器，包括牵开器、袖套、夹紧装置和套手装置；

[0007] 所述袖套的一端密封连接于所述牵开器的一端，所述袖套的另一端连接于所述夹

紧装置的一端；

[0008] 所述夹紧装置包括主体、限位块、锁定机构和夹紧膜；

[0009] 所述锁定机构设有互相啮合对应的啮齿，所述啮齿朝向与所述夹紧装置的闭合方

向相反的方向倾斜；

[0010] 所述限位块设有多个，多个所述限位块均匀分布于所述主体的外部；

[0011] 所述夹紧膜固定于所述主体的内部，所述夹紧膜通过所述主体的旋转形成通孔；

[0012] 所述套手装置设于所述通孔内，所述套手装置的外壁与所述夹紧膜紧贴构成隔绝

空气的密封结构；

[0013] 所述套手装置的内壁设有相对设置的密封弹片。

[0014] 更优的，所述袖套为波纹伸缩管。

[0015] 更优的，还包括透气通孔，所述透气通孔的中部设有透气瓣，所述透气通孔设置于

所述袖套的侧壁。

[0016] 更优的，所述套手装置为手部套筒或手部套环。
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[0017] 更优的，所述手部套环的外壁设置有环绕的限位凹槽，所述夹紧膜紧贴所述限位

凹槽内从而形成隔绝空气的封闭结构。

[0018] 更优的，所述手部套筒的筒身为不锈钢或塑料。

[0019] 本实用新型的目的在于提出一种腹腔镜手术辅助器，使得术者的手和相应的手术

器具可以方便进出辅助器，并且可以使得术者的手代替机械人(臂)进行腹腔镜手术操作，

大大降低手术费用。

附图说明

[0020] 图1为本实用新型实施例的结构图；

[0021] 图2为本实用新型实施例的手部套筒的示意图；

[0022] 图3为本实用新型实施例的手部套环的示意图；

[0023] 图4为本实用新型实施例的夹紧装置的示意图；

[0024] 其中：1为牵开器；2为袖套；4为夹紧装置；41为主体；42为限位块；43为锁定机构；

431为啮齿；44为夹紧膜；5为套手装置；510为手部套筒；520为手部套环；521为限位凹槽；51

为密封弹片；6为患者的腹部。

具体实施方式

[0025] 下面结合附图并通过具体实施例方式来进一步说明本实用新型的技术方案。

[0026] 一种腹腔镜手术辅助器，包括牵开器1、袖套2、夹紧装置4和套手装置5；所述袖套2

的一端密封连接于所述牵开器1的一端，所述袖套2的另一端连接于所述夹紧装置4的一端；

所述夹紧装置4包括主体41、限位块42、锁定机构43和夹紧膜44；所述锁定机构43设有互相

啮合对应的啮齿431，所述啮齿431朝向与所述夹紧装置4的闭合方向相反的方向倾斜；所述

限位块42设有多个，多个所述限位块42均匀分布于所述主体41的外部；所述夹紧膜44固定

于所述主体41的内部，所述夹紧膜44通过所述主体41的旋转形成通孔；所述套手装置5设于

所述通孔内，所述套手装置5的外壁与所述夹紧膜44紧贴构成隔绝空气的密封结构；所述套

手装置5的内壁设有相对设置的密封弹片51。

[0027] 本实施例的腹腔镜手术辅助器在使用时，通过所述牵开器1使所述袖套2固定并与

患者的腹部6连通，此时建立气腹；此时，手术操作者(下文简称术者)的手穿过所述夹紧膜

44进入到所述袖套2内部进行手术操作，而所述夹紧膜44与术者的手或者垫衬物紧密接触，

起到了隔绝空气的效果；当术者需要更换各种手术器具或摘除手术中的异物时，便可以直

接从所述夹紧膜44中抽离和重新伸进，操作非常方便。所述夹紧装置4固定于所述袖套2的

上部，所述夹紧装置4通过旋转所述主体41使所述夹紧膜44褶皱包括术者的手臂，再通过所

述锁定机构43的所述啮齿431啮合来固定所述夹紧膜44的状态，所述啮齿431设有多个，可

根据术者小臂的粗细来调整所述夹紧装置4的松紧，防止手术过程中脱落，操作简便。术者

的手可以无需进入腹腔内部，通过各种手术器具即可进行手术操作，当然，也可以根据手术

的需要，把手伸进腹腔内部进行手术操作。

[0028] 更进一步的说明，所述袖套2为波纹伸缩管。所述袖套2为波纹伸缩管，可以使得当

术者的手伸入时，所述袖套2的横截面保持相对恒定，不因气压变化和通过所述夹紧装置4

往下施压的力使所述袖套2出现鼓胀，从而导致增大了辅助器的使用面积，影响手术环境的
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调整的问题。

[0029] 更进一步的说明，还包括透气通孔，所述透气通孔的中部设有透气瓣，所述透气通

孔设置于所述袖套2的侧壁。设置所述透气通孔，可以当气腹内的气压过大时及时的排除内

部的空气，避免当术者的手需要进入时，气压过大，对其产生过大的阻力，大大的消耗了术

者的体力。

[0030] 更进一步的说明，所述套手装置5为手部套筒510或手部套环520。根据手术的要求

选择不同的所述套手装置5，所述手部套筒510封闭性好，防止空气流通，所述手部套环520

小巧轻便，适合更精细的操作。在进行手术时，术者通过把所述手部套筒510穿戴到手臂上，

然后再伸入辅助器中，所述夹紧膜44与所述手部套筒510的外壁紧密接触，当手术中手臂需

要上下活动的时候，同时带动所述手部套筒510上下活动，如此一来，便可以避免所述夹紧

膜44直接接触术者的手臂而造成不适，另外，在手臂需要上下活动时，所述夹紧膜44也不会

直接摩擦压触术者的手臂。

[0031] 更进一步的说明，所述手部套环520的外壁设置有环绕的限位凹槽521，所述夹紧

膜44紧贴所述限位凹槽521内从而形成隔绝空气的封闭结构。所述手部套环520的外壁设有

环绕的所述限位凹槽521，在工作时，所述夹紧膜44卡合在所述限位凹槽521内，手臂需要

上、下活动的时候，所述手部套环520带动所述袖套2的伸缩。

[0032] 更进一步的说明，所述手部套筒的筒身为不锈钢或塑料。

[0033] 以上结合具体实施例描述了本实用新型的技术原理。这些描述只是为了解释本实

用新型的原理，而不能以任何方式解释为对本实用新型保护范围的限制。基于此处的解释，

本领域的技术人员不需要付出创造性的劳动即可联想到本实用新型的其它具体实施方式，

这些方式都将落入本实用新型的保护范围之内。
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图2
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图3

图4
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专利名称(译) 一种腹腔镜手术辅助器
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摘要(译)

一种腹腔镜手术辅助器，包括牵开器、袖套、夹紧装置和套手装置；袖
套的一端密封连接于牵开器的一端，袖套的另一端连接于夹紧装置的一
端；夹紧装置包括主体、限位块、锁定机构和夹紧膜；锁定机构设有互
相啮合对应的啮齿，啮齿朝向与夹紧装置的闭合方向相反的方向倾斜；
限位块设有多个，多个限位块均匀分布于主体的外部；夹紧膜固定于主
体的内部，夹紧膜通过主体的旋转形成通孔；套手装置设于通孔内，套
手装置的外壁与夹紧膜紧贴构成隔绝空气的密封结构；套手装置的内壁
设有相对设置的密封弹片。本实用新型的目的在于提出一种腹腔镜手术
辅助器，使得术者的手和相应的手术器具可以方便进出辅助器。
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