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内窥镜

(57)摘要

本实用新型公开一种内窥镜。内窥镜包括手

柄、插入管及旋转结构。插入管包括弯曲部。旋转

结构之一端连接插入管之一端，旋转结构之另一

端连接手柄之一端，旋转结构包括外环、内环、导

向组件及控制组件，内环上形成有一沟槽，导向

组件上形成有一与沟槽相对应的开口，外环包括

一第一突部，控制组件包括一第二突部，外环套

设并连接内环，内环套设导向组件，第一突部连

接导向组件，控制组件设置在导向组件内并连接

弯曲部，第二突部穿设开口及沟槽。本实用新型

揭示的内窥镜，藉由旋转在插入管上的旋转结构

以操控弯曲部，除缩小手柄的体积尺寸外，更因

旋转结构适合单手操作且更可使弯曲部固定在

所需要的角度，因此节省整体成本,更提升整体

的使用性。
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1.一种内窥镜，其特征在于，包括：

一手柄；

一插入管，包括一弯曲部；以及

一旋转结构，所述旋转结构之一端连接所述插入管之一端，所述旋转结构之另一端连

接所述手柄之一端，所述旋转结构包括一外环、一内环、一导向组件及一控制组件，所述内

环上形成有一沟槽，所述导向组件上形成有一与所述沟槽相对应的开口，所述外环包括一

第一突部，所述控制组件包括一第二突部，所述外环套设并连接所述内环，所述内环套设所

述导向组件，所述第一突部连接所述导向组件，所述控制组件设置在所述导向组件内并连

接所述弯曲部，所述第二突部穿设所述开口及所述沟槽。

2.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述外环更包括一第一卡合部，所述内环

更包括一第二卡合部，第一卡合部及所述第二卡合部相互对应设置，所述外环及所述内环

藉由所述第一卡合部及所述第二卡合部相互连接。

3.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述导向组件更包括至少一凹部，所述第

一突部更连接所述凹部。

4.如权利要求3所述的内窥镜，其特征在于，所述旋转结构更包括一操作件，所述操作

件设置在所述外环之一表面，所述操作件上形成有一通孔，所述第一突部位于所述通孔且

有部份自所述通孔朝所述导向组件裸露。

5.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述内环上更形成有相互对应的所述二沟

槽，所述导向组件上更形成有相互对应的所述二开口，所述控制组件包括所述二第二突部，

所述二第二突部更分别穿设所述开口及所述沟槽。

6.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述旋转结构更包括一第一连接部及一第

二连接部，所述旋转结构更藉由所述第一连接部及所述第二连接部分别连接所述插入管及

所述手柄。

7.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述控制组件包括一控制线，所述控制线

之一端更连接所述弯曲部之一端。

8.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，当所述外环朝一第一方向移动，所述内环

藉由外环朝所述第一方向移动，所述控制组件藉由所述第二突部在所述沟槽及所述开口中

朝一第二方向移动，所述弯曲部藉由所述控制组件之控制以处在一弯曲状态。

9.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，所述内环之所述沟槽以一螺旋状形成在所

述内环上。

10.如权利要求1所述的内窥镜，其特征在于，更包括一前端部、一连接线及一摄像组

件，所述前端部连接所述插入管之另一端，所述连接线之一端连接所述手柄之另一端，所述

摄像组件之部分位于所述前端部。
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内窥镜

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种内窥镜，且特别涉及一种藉由旋转设在插入管上的旋转结构

以使弯曲部弯曲成所需角度的内窥镜。

背景技术

[0002] 现行内窥镜在人体手术或检测需要时，通常插入管会具有一个弯曲部，而使用者

则藉由操作手柄上的旋转部件以控制弯曲部弯曲成各种角度，以对人体内部进行检测或拍

摄录像，藉以对疾病进行精密的检查、治疗或者判断。

[0003] 手柄上的旋转部件通常具有旋转组件及游戏杆，旋转组件位于手柄内，手柄之其

中一侧则设有连接旋转组件的游戏杆，因此用户欲使弯曲部弯曲成更各角度时，则需操作

手柄上的游戏杆藉以连动旋转组件再带动弯曲部加以弯曲。

[0004] 然而，藉由操作游戏杆控制弯曲部弯曲的过程中，当放开游戏杆后则弯曲部即回

复原位,倘若在调好弯曲部以观察某处影像时，却因手必需持续操控把手之游戏杆以维持

弯曲部不回复原位，则于长时间下，容易造成使用者手部之疲劳现像，更甚至需一再重复调

整游戏杆使游戏杆或弯曲部弹性疲乏，且有对位渐渐不精准的现象产生。

实用新型内容

[0005] 有鉴于此，本实用新型的目的在于提出一种有旋转结构的内窥镜，将旋转结构设

置在插入管上，再藉由旋转旋转结构以操控弯曲部弯曲成所需要的角度，除可缩小手柄的

体积尺寸外，更因旋转结构适合单手操作且可使弯曲部固定在所需要的角度，因此节省整

体成本,更提升整体的使用性。

[0006] 为达上述目的，本实用新型提供一种内窥镜包括一手柄、一插入管及一旋转结构。

插入管包括一弯曲部。旋转结构之一端连接插入管之一端，旋转结构之另一端连接手柄之

一端，旋转结构包括一外环、一内环、一导向组件及一控制组件，内环上形成有一沟槽，导向

组件上形成有一与沟槽相对应的开口，外环包括一第一突部，控制组件包括一第二突部，外

环套设并连接内环，内环套设导向组件，第一突部连接导向组件，控制组件设置在导向组件

内并连接弯曲部，第二突部穿设开口及沟槽。

[0007] 以下结合附图和具体实施例对本实用新型进行详细描述，但不作为对本实用新型

的限定。

附图说明

[0008] 图1是本实用新型一实施例的内窥镜的结构示意图。

[0009] 图2是图1的内窥镜的结构爆炸示意图。

[0010] 图3是图1的内窥镜的旋转结构的剖面结构示意图。
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具体实施方式

[0011] 下面结合附图对本实用新型的结构原理和工作原理作具体的描述：

[0012] 图1是本实用新型一实施例的内窥镜的结构示意图。图2是图1的内窥镜的结构爆

炸示意图。图3是图1的内窥镜的旋转结构的剖面结构示意图。请同时参照图1至图3所示，内

窥镜100包括一插入管110、一手柄120、一旋转结构130、一连接线140及一前端部150。其中，

旋转结构130之一端连接插入管110之一端，旋转结构130之另一端连接手柄120之一端。前

端部150连接插入管110之另一端。连接线140之一端连接手柄120之另一端。本实施例之内

窥镜100可重复使用亦可以是抛弃式或一次性使用的内窥镜100，而插入管110则可以是软

管或硬管，使用者可依据需求而选择重复性或一次性的内窥镜100，更可以依需求选择插入

管110为软管或硬管，但本新型并不加以限制。

[0013] 本实施例中，插入管110包括一弯曲部111、一延伸部112及一器械通道孔113。于本

实施例中，弯曲部111与延伸部112为一体成型，并构成一导管110a，弯曲部111之一端连接

前端部150。器械通道孔113更位于导管110a中,且器械通道孔113之一端位于前端部150中。

[0014] 于一实施例，插入管110更具有一第一包覆件(图未示)及一第二包覆件114，第一

包覆件设在导管110a外以包覆导管110a，第二包覆件114设在第一包覆件以包覆第一包覆

件，其中，第一包覆件于实质上可以是金属的一编织网，藉以增加弯曲部111之弯曲的延展

性及使用寿命。于另一实例，第一包覆件于实质上可以是一硅胶材质，藉以包覆在导管110a

外，以增强导管110a之使用效率。但本新型不以此为限。第二包覆件114于实质上可以是具

弹性、塑料或热塑性材质的一热缩套管，在第二包覆件114包覆第一包覆件后，藉由加热或

加工处理使第二包覆件114缩紧以固定第一包覆组件及导管110a及其内部组件，并具有保

护整体的作用。

[0015] 旋转结构130包括一外环131、一内环132、一导向组件133、一控制组件134、一操作

件135、一第一连接部136及一第二连接部137。外环131套设并连接内环132，内环132套设导

向组件133，控制组件134设置在导向组件133内并连接弯曲部111。

[0016] 本实施例中，外环131包括一第一突部1311及一第一卡合部1312，操作件135设置

在外环131之一表面上。进一步言，于实施上，操作件135突出设置在外环131的表面上，操作

件135上形成有一通孔135o，通孔135o更连接外环131之二相对表面，意即，通孔135o连通外

环131之一表面及相对表面的外环131之另一表面，第一突部1311更位于通孔135o且有部分

自通孔135o朝导向组件133裸露。换言之，第一突部1311更穿设在通孔135o中且有部分是露

出在外环131与导向组件133之间。

[0017] 于实施例，内环132上形成有一沟槽1321并包括一第二卡合部1322。于实施上，内

环132的沟槽1321，于实施上可以是一破槽，意即，沟槽1321更连接内环132的相对二表面，

内环132之沟槽1321以一螺旋状形成在内环132上，但本实用新型并不加以限制。

[0018] 于实施例中，外环131的第一卡合部1312与内环132的第二卡合部1322相互对应设

置，第一卡合部1312更设置在外环131的内侧，第二卡合部1322则设置在内环132的外侧，因

此当外环131套设在内环132上时，外环131及内环132更藉由第一卡合部1312及第二卡合部

1322相互连接。换言之，当外环131移动时则藉由第一卡合部1312连接第二卡合部1322以同

时带动内环132移动。本实施例之第一卡合部1312及第二卡合部1322可分别为一凸部及一

凹部或一凸柱或一凹槽，更可以分别是凹凸配合的部件或组件，但本实用新型并不加以限

说　明　书 2/5 页

4

CN 208864263 U

4



制。

[0019] 于实施例，导向组件133上形成一开口133o并包括至少一凹部1331。于实施上，开

口133o更连接导向组件133的二相对表面，且导向组件133之开口133o以一长条形或一椭圆

形形成在导向组件133上，在此则以开口133o以椭圆形形成在导向组件133上为例。但本实

用新型并不加以限制。导向组件133的凹部1331与外环131上的操作件135的通孔135o及第

一突部1311相互对应设置，因此，外环131的第一突部1311连接导向组件133，且第一突部

1311更设置在通孔135o并有部分裸露以连接导向组件133的凹部1331，换言之，第一突部

1311位于操作件的通孔135o中且有部分朝导向组件133自通孔135o裸露，而第一突部1311

之裸露的部分更连接凹部1331，藉由外环131的第一突部1311连接导向组件133的凹部

1331，使外环131固定在相对导向组件133的凹部1331的位置上。

[0020] 于另一实施例，导向组件133更包括复数个凹部1331，各凹部1331可以一默认距离

(图未示)平均环绕设置在导向组件133的表面上，外环131藉由第一突部1311自导向组件

133朝外环131之方向移动，则外环131解除固定状态，即第一突部1311未设置在凹部1331

内，当外环131移动到所需要的位置时，则第一突部1311自外环131朝导向组件133的方向移

动，使第一突部1311连接导向组件133之其中之一凹部1331，则外环131藉由第一突部1311

固定在相对应的凹部1331上。

[0021] 本实施例中，第一突部1311之一端，即朝内环132及导向组件133的那一端，其形状

可以是一球状或一弧状，当移动外环131时，同时第一突部1311需施力滑出凹部1331，当外

环131移动到所需要的位置，第一突部1311则滑入对应的凹部1331中。但本实用新型并不加

以限制。

[0022] 于实施例，控制组件134包括一环状本体1341、一第二突部1342及一控制线1343。

于实施上，第二突部1342更突出设置在控制组件134的一表面，意即第二突部1342更设置在

环状本体1341上，第二突部1342与内环132的沟槽1321及导向组件133的开口133o相互对应

设置，第二突部1342同时穿设沟槽1321及开口133o。第二突部1342更自沟槽1321及开口

133o朝外环131裸露。控制线1343之一端更连接弯曲部111之一端，控制线1343之另一端连

接控制组件134上，意即控制线1343更设置在环状本体1341的一侧面或一表面上。于实施

上，控制线1343可以是一不锈钢线或为一不容易断裂的线材，控制线1343更藉由二个固定

件(图未示)使控制线1343的二端分别固定在环状本体1341及弯曲部111。但本实用新型并

不加以限制。

[0023] 于另一实施例，内环132上更形成有相互对应的二沟槽1321、导向组件133上更形

成有相互对应的二开口133o，控制组件134包括二第二突部1342，二沟槽1321分别对应二开

口133o，二第二突部1342分别穿设相对应的沟槽1321及开口133o，因此，内环132、导向组件

133及控制组件134相同的一侧上分别具有的第二突部1342、沟槽1321及开口133o相互对应

设置。

[0024] 本实施例，外环131、内环132、导向组件133及控制组件134，其形状可以分别为一

环状体，导向组件133更可以是一中空柱状体，于实施上，外环131之长度可大于内环132长

度，导向组件133之长度更可以大于外环131、内环132及控制组件134，但本实用新型并不加

以限制。

[0025] 于一实施例，外环131及内环132分别藉由第一卡合部1312及第二卡合部1322相互
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连接，则当外环131移动时，第一卡合部1312可同时带动内环132的第二卡合部1322移动。控

制组件134藉由第二突部1342穿设在相对应的沟槽1321及开口133o，则控制组件134藉以控

制弯曲部111有一角度，意即弯曲部111可弯曲成所需要的角度。由于外环131的第一卡合部

1312可连动内环132的第二卡合部1322，且外环131更藉由第一突部1311选择性地设置在导

向组件133的其中之一的凹部1331中。而当外环131连动内环132移动时，第二突部1342穿设

沟槽1321及开口133o，且在内环132之沟槽1321移动的同时，第二突部1342则在开口133o中

上下的移动，因此，第二突部1342移动的方向及距离则依据内环132的沟槽1321的长度及沟

槽1321的一端至另一端的垂直距离而定义，导向组件133的各凹部1331之间的距离则可以

更对应弯曲部111的角度或弯曲程度。但本实用新型并不加以限制。

[0026] 于另一实施例，当外环131朝一第一方向D1移动，则藉由外环131的第一卡合部

1312连接内环132的第二卡合部1322，因此内环132随着外环131连动，意即内环132藉由外

环131同时朝第一方向D1移动，而外环131的第一突部1311则在导向组件133上移动并与其

中一个凹部1331连接，在内环132移动时带动同时穿设在沟槽1321及开口133o内的第二突

部1342，由于第二突部1342受限沟槽1321及开口133o之形成的形状，因此，控制组件134藉

由第二突部1342在沟槽1321及开口133o中朝一第二方向D2移动，造成控制组件134的控制

线1343受到拉扯或牵动，使控制线1343被拉紧或放松，同时弯曲部111藉由控制组件134之

控制以处在一弯曲状态，意即，控制组件134之控制线1343控制弯曲部111朝一第三方向D3

移动，弯曲部111可弯曲成所需要的角度。

[0027] 于另一实施例，倘若导向组件133具有复数个凹部1331，当外环131朝第一方向移

动，则同时第一突部1311在导向组件133之表面上滑动，外环131移置需要的位置时，则第一

突部1311移入导向组件133之其中一个对应的凹部1331中，同时，外环131带动内环132朝第

一方向D1移动，内环132的沟槽1321带动第二突部1342在导向结构的开口133o中移动，即朝

第二方向移动D2，使控制组件134控制弯曲部111朝第三方向D3移动，因此弯曲部111可弯曲

成相对应的角度，因此，导向组件133的复数个凹部1331可对应弯曲部111弯曲的复数个角

度。

[0028] 于实施例，旋转结构130更藉由第一连接部136及第二连接部137分别连接插入管

110及手柄120，换言之，藉由第一连接部136使旋转结构130连接插入管110，及藉由第二连

接部137使旋转结构130连接手柄120。于实施上，第一连接部136及第二连接部137分别与插

入管110及手柄120的连接方式可以是相互锁合、卡固、卡合或固接等方式。举例而言，第一

连接部136及第二连接部137更分别具有螺纹，藉由螺纹分别与插入管110及手柄120相互锁

合或锁固，进一步言，插入管110更穿设第一连接部136中以固定在旋转结构130中，手柄120

则藉由与第二连接部137相互锁合，第一连接部136及第二连接部137更同时将外环131、内

环132及导向组件133固定在第一连接部136及第二连接部137之间，但本实用新型并不加以

限制。

[0029] 于本实施例中，内窥镜100更包括一摄像组件160，包括一摄像头161、一电路板162

及一讯号线163，电路板162分别电性连接摄像头161及讯号线之163一端。本实施例之摄像

组件160更具有感光组件(图未示)，感光组件与摄像头161相邻设置，感光组件之线路分别

与电路板162电性连接。本实施例之摄像组件160之部分位于前端部150，意即摄像头161及

感光组件更分别位于前端部150内。
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[0030] 本实施例之手柄120包括一电路板121及一控制结构(图未示)，电路板121及控制

结构分别位于手柄120之一容置空间121s内，摄像组件160之讯号线163藉由通过导管110a

及旋转结构160的导向组件133及连接线140内之一传输线141分别电性连接手柄120之电路

板(图未示)。

[0031] 本实施例中，内窥镜100更包括一主机(图未示)，藉由摄像组件160之摄像头161、

电路板162及感光组件(图未)及以撷取并产生需要的影像，并通过讯号线163传输至手柄

120内的电路板121，接着手柄120内的电路板121再将影像透过连接线140传输至内窥镜100

之主机的屏幕藉以观察人体内部。

[0032] 综上所述，将旋转结构130设置在插入管110上，再藉由旋转旋转结构130以操控弯

曲部111弯曲成所需要的角度，除可缩小手柄的体积尺寸外，更因旋转结构130适合单手操

作且可使弯曲部111固定在所需要的角度，因此节省整体成本,更提升整体的使用性。

[0033] 当然，本实用新型还可有其它多种实施例，在不背离本实用新型精神及其实质的

情况下，熟悉本领域的技术人员当可根据本实用新型作出各种相应的改变和变形，但这些

相应的改变和变形都应属于本实用新型所附的权利要求的保护范围。
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图3
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