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摘要(译)

内窥镜系统（1）具有：具有SMA线（21）并对用于使透镜（24）移动
的移动部件（30）进行驱动的致动器（20）、输出控制电路（52）、检
测电路（53）、以及CPU（51）。CPU（51）根据移动透镜（24）的指
示和与检测电路（53）检测到的电阻值对应的移动部件（30）的位置，
向输出控制电路（52）输出驱动信号。CPU（51）根据透镜（24）从远
点向近点位置移动的指示，输出驱动信号，以使得向SMA线（21）流过
用于使移动部件（30）从远点位置向超过近点位置的位置移动的电流，
对SMA线（21）进行加热。然后，CPU（51）进行预备加热控制、保持
用恒定电流转移控制和再加热控制。
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