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摘要(译)

一种用于操纵身体组织的装置(1)，包括底座结构(2，102)及具有近端(4)
和可定向远端(5)的至少一个管形构件(3)，远端(5)限定支承外科器械(7)
的支座(6)，管形构件(3)联接到底座结构(2)上。致动机构(8)能够用于定
向管形构件(3)的可定向远端(5)，以便使可定向远端(5)采取特定工作构
型，致动机构(8)也连接到底座结构(2)上。装置(23，24)也用于将底座结
构(2)连接到内窥镜或腹腔镜的插管(10)的远端部分(9)上，从而将致动机
构(8)和管形构件(3)设置在插管(10)的外部。管形构件(3)与致动机构(8)相
互作用，使得管形构件(3)的致动部分相对于底座结构的运动导致可定向
远端的定向。
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