


































































































专利名称(译) 内窥镜手术装置
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摘要(译)

本发明提供一种能够提高处理的准确性的内窥镜手术装置。内窥镜手术
装置具有：具备移动功能的处理用处理工具(201)，其插入贯穿于内窥镜
(101)的通道，具有带处理功能的处理部(202)；设定单元，其设定作为处
理用处理工具(201)的处理基准的基准位置(O)以及相对于基准位置(O)的
基准方向(D)；检测单元，其检测处理用处理工具(201)在相对于基准位置
(O)的基准方向(D)上的移动状态；以及控制单元，其根据移动状态来控
制移动功能或处理功能。
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