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摘要(译)

用于受引导的内窥镜导航的系统和方法包括配准模块(118)，所述配准模
块(118)被配置为使用处理器来将第一组图像(112)与内窥镜(102)的第二
组图像(114)进行配准。选择模块(120)被配置为接收在所述第一组图像上
选择的感兴趣区域并将所选择的感兴趣区域变换到内窥镜坐标框架。引
导模块(122)被配置为将引导工具叠加到所述第二组图像上以允许所述内
窥镜的用户向所选择的感兴趣区域进行导航。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/f167f801-83c2-4d8b-b2b5-83c3e4b80601
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/048539312/publication/CN104244800A?q=CN104244800A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN104244800A

