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摘要(译)

在机器人内窥镜系统中，在机器人内窥镜远侧尖端捕获并且显示在可被
内窥镜的操作者看到的屏幕上的照相机视图的取向被自动维持在与设置
点相关联的滚动取向，从而当内窥镜移动、弯曲并且其尖端在不同取向
上转动时，不使操作者迷失方向。处理器从操作者输入产生尖端的当前
命令的状态，并且对其进行修改以维持该设置点滚动取向。为了产生修
改的当前命令的状态，该当前命令的滚动位置和速度被约束为修改的当
前命令的滚动位置和速度，其已根据由所述尖端和设置点的之前处理周
期命令的状态指示的滚动角度调节进行了修改。所述处理器之后命令机
器人内窥镜被驱动到修改的命令的状态。
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