










































































专利名称(译) 内窥镜处置系统

公开(公告)号 CN101632571A 公开(公告)日 2010-01-27

申请号 CN200910152174.9 申请日 2009-07-20

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 吉江方史

发明人 吉江方史

IPC分类号 A61B1/00

CPC分类号 A61B2017/00398 A61B17/29 A61B1/00133 A61B2017/0034 A61B18/14 A61B2019/2276 A61B19/22 
A61B19/5244 A61B17/320016 A61B1/00006 A61B1/01 A61B1/018 A61B1/00039 A61B34/20 A61B34
/70 A61B2034/742

代理人(译) 马建军

优先权 2008191041 2008-07-24 JP

其他公开文献 CN101632571B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供一种内窥镜处置系统。在对使处置器械能动地动作的电动机
箱(28)进行控制的控制装置(39)上，连接获得内窥镜(11)的位置姿势信息
的内窥镜位置姿势信息获得单元(44)，控制装置(39)利用所述位置姿势信
息调整电动机箱(28)的控制信号，由此，在内窥镜的位置变化时的内窥镜
图像内，消除处置器械的位置偏移。
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