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摘要(译)

本发明提供搭载了处置器械位置控制装置的内窥镜系统。根据伴随内窥
镜的移动而拍摄到的图像来估计内窥镜主体(3)相对于对象部位的动作，
根据该动作来估计一体移动的处置器械(21)的动作。关于该处置器械(21)
的移动量，根据内窥镜移动后的位置，计算用于使其移动到处置位置的
处置臂部(21c)的各关节的折曲、旋转和进退等的动作量，针对内窥镜的
每次移动进行处置器械(21)的位置保持，以使各关节折曲并使处置臂部
(21c)移动到原来的处置位置。
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