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一种改进的腹腔镜手术抓钳

(57)摘要

本实用新型涉及一种改进的腹腔镜手术抓

钳，所述的腹腔镜手术抓钳包括钳体、钳头、钳

柄、手柄、指环、拉杆、吸引管道、吸引管；所述的

钳头包括第一钳头、第二钳头；所述的第一钳头

与第二钳头之间呈铰接的方式设于钳柄的前端；

所述的第一手柄、第二手柄均设于钳柄的末端；

所述的第二手柄与第一手柄之间为铰接结构；所

述拉杆设于钳柄内部中间位置，前端分别与第一

钳头、第二钳头末端设有的连接孔连接，末端与

第二手柄连接；所述的吸引管道设于钳柄内部拉

杆的上方位置；所述的吸引管设于吸引管道中。

其优点表现在：结构简单，操作方便，保证手术视

野的清晰；有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中更换

吸引器使用频次，保证手术连续进行，有效缩短

手术时间。
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1.一种改进的腹腔镜手术抓钳，其特征在于，所述的腹腔镜手术抓钳包括钳体、钳头、

钳柄、手柄、指环、拉杆、吸引管道、吸引管；所述的钳头包括第一钳头、第二钳头；所述的第

一钳头、第二钳头内侧表面分别设有螺纹条，末端分别设有连接孔；所述的第一钳头与第二

钳头之间呈铰接的方式设于钳柄的前端；所述的钳柄的前端中间为空心结构；所述的手柄

包括第一手柄、第二手柄；所述的第一手柄、第二手柄均设于钳柄的末端；所述的第一手柄

与钳柄固定连接；所述的第二手柄与第一手柄之间为铰接结构；所述拉杆设于钳柄内部中

间位置，前端分别与第一钳头、第二钳头末端设有的连接孔连接，末端与第二手柄连接；所

述的指环设于手柄的末端；所述的吸引管道设于钳柄内部拉杆的上方位置；所述的吸引管

设于吸引管道中。

2.根据权利要求1所述的腹腔镜手术抓钳，所述的吸引管为扁平状，直径为1-2mm。

3.根据权利要求1所述的腹腔镜手术抓钳，所述的第一钳头、第二钳头头端为向内侧凸

起结构。

4.根据权利要求1所述的腹腔镜手术抓钳，所述的连接孔、拉杆、第二手柄之间为一体

式结构。

5.根据权利要求1所述的腹腔镜手术抓钳，所述的腹腔镜手术抓钳还包括卡扣，所述的

卡扣设于第一手柄与第二手柄内侧靠近指环的位置。

6.根据权利要求5所述的腹腔镜手术抓钳，所述的卡扣为上下切齿配合结构。
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一种改进的腹腔镜手术抓钳

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械技术领域，具体地说，是一种改进的腹腔镜手术抓钳。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术是治疗腹部疾病的微创外科技术，如腹腔镜(LP)下胃癌根治术、LP下

大肠癌根治术、LP阑尾和胆囊切除术等,与传统开腹手术相比，腹腔镜手术具有创口小、疼

痛轻、出血少、恢复快、住院时间短等优点，腹腔镜手术方法是在病人腹壁用穿刺器穿刺几

个0.5-1cm的小洞建立腹腔与外界的通道并注入二氧化碳气体并建立气腹，然后通过穿刺

器置入带有摄像系统及光源的腹腔镜，将腹部内部的情况通过摄像头传输到液晶屏幕上，

手术医生观察屏幕把手术器械通过穿刺器插入腹腔内进行手术操作。手术视野的清晰暴露

对整个手术始终至关重要，而手术视野的暴露主要靠一些抓钳等器械对病灶周围的组织、

血管进行牵拉或离断，吸引器对手术过程产生的渗液、渗血和气体进行吸引清除以保证手

术视野的清晰。

[0003] 目前，临床上腹腔镜手术抓钳和吸引器是两种独立使用的手术器械；当手术进行

时，如果渗血、渗液或者气体过多时，需要中断手术操作，调整为吸引器进行吸除，这不仅影

响了手术分离的连续性，还延长了手术时间。

[0004] 中国专利文献：CN201520392299.X，申请日2015.06.09，专利名称为：带吸引器的

腹腔镜手术抓钳。公开了一种带吸引器的腹腔镜手术抓钳，包括固定手柄、活动手柄、中空

钳柄、固定抓钳头、活动抓钳头，中空钳柄的内腔中设置有可移动的牵引杆，牵引杆的一端

与活动手柄铰接连接，另一端与活动抓钳头铰接连接，固定抓钳头和活动抓钳头各开设有

凹槽，咬合时形成一中空圆形通道，中空钳柄内部设有吸引管，吸引管一端与中空圆形通道

相连通，另一端安装三通接头引出第一吸引管和第二吸引管，第一吸引管与负压管接口连

通，第二吸引管与开设在固定手柄表面的气孔式开关相连，负压管接口通过胶管与外接负

压设备相连。

[0005] 上述专利文献的一种带吸引器的腹腔镜手术抓钳，采用中空钳柄的内腔中设置有

可移动的牵引杆，固定抓钳头和活动抓钳头各开设有凹槽，中空钳柄内部设有吸引管，吸引

管一端与中空圆形通道相连通，另一端安装三通接头引出第一吸引管和第二吸引管，第一

吸引管与负压管接口连通负压管接口通过胶管与外接负压设备相连，从而实现在腹腔镜手

术中进行抓持、牵引操作的同时能起到吸引器的功能。但是关于一种结构简单，操作方便，

保证手术视野的清晰，可有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中更换吸引器使用频次，保证手术

连续进行，从而有效缩短手术时间的一种改进的腹腔镜手术抓钳目前则没有相关的报道。

[0006] 综上所述，亟需一种结构简单，操作方便，保证手术视野的清晰，可有效减少擦拭

腹腔镜镜头和术中更换吸引器使用频次，保证手术连续进行，从而有效缩短手术时间的一

种改进的腹腔镜手术抓钳。
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发明内容

[0007] 本实用新型的目的是克服现有技术的不足，提供一种结构简单，操作方便，保证手

术视野的清晰，可有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中更换吸引器使用频次，保证手术连续进

行，从而有效缩短手术时间的一种改进的腹腔镜手术抓钳。

[0008] 为实现上述目的，本实用新型采取的技术方案是：

[0009] 一种改进的腹腔镜手术抓钳，所述的腹腔镜手术抓钳包括钳体、钳头、钳柄、手柄、

指环、拉杆、吸引管道、吸引管；所述的钳头包括第一钳头、第二钳头；所述的第一钳头、第二

钳头内侧表面分别设有螺纹条，末端分别设有连接孔；所述的第一钳头与第二钳头之间呈

铰接的方式设于钳柄的前端；所述的钳柄的前端中间为空心结构；所述的手柄包括第一手

柄、第二手柄；所述的第一手柄、第二手柄均设于钳柄的末端；所述的第一手柄与钳柄固定

连接；所述的第二手柄与第一手柄之间为铰接结构；所述拉杆设于钳柄内部中间位置，前端

分别与第一钳头、第二钳头末端设有的连接孔连接，末端与第二手柄连接；所述的指环设于

手柄的末端；所述的吸引管道设于钳柄内部拉杆的上方位置；所述的吸引管设于吸引管道

中。

[0010] 作为一种优选的技术方案，所述的吸引管为扁平状，直径为1-2mm。

[0011] 作为一种优选的技术方案，所述的第一钳头、第二钳头头端为向内侧凸起结构。

[0012] 作为一种优选的技术方案，所述的连接孔、拉杆、第二手柄之间为一体式结构。

[0013] 作为一种优选的技术方案，所述的腹腔镜手术抓钳还包括卡扣，所述的卡扣设于

第一手柄与第二手柄内侧靠近指环的位置。

[0014] 作为一种优选的技术方案，所述的卡扣为上下切齿配合结构。

[0015] 本实用新型优点在于：

[0016] 1、利用设于钳柄中的吸引管道及设于吸引管道中的吸引管的设计，可在钳头对病

灶周围组织、血管等进行牵拉或离断的同时，在吸引管的末端连接吸引器，病灶周围的渗

液、渗血以及超声刀离断组织产生的气体，便可经钳柄前端的空心结构处进入到吸引管中，

最后到吸引器中，从而保证了病灶周围手术视野的清晰。

[0017] 2、钳体与吸引器为一体使用的手术器械，可有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中更换

吸引器使用频次，保证了手术的连续进行，从而有效的缩短了手术的时间，减轻了患者痛

苦。

[0018] 3、第一钳头、第二钳头头端为向内侧凸起结构，且第一钳头、第二钳头内侧表面螺

纹条的设计方便在术中对病灶周围组织、血管进行牵拉或离断，避免出现滑落打滑的现象，

有效的暴露手术视野，保证手术的持续进行。

[0019] 4、通过控制第一手柄与第二手柄之间的距离角度大小，便可带动拉杆控制第一钳

头与第二钳头之间的角度，结构简单，方便使用。

附图说明

[0020] 附图1是本实用新型一种改进的腹腔镜手术抓钳的立体结构示意图。

[0021] 附图2是本实用新型一种改进的腹腔镜手术抓钳钳柄的立体结构示意图。

[0022] 附图3是本实用新型一种改进的腹腔镜手术抓钳钳柄的平面图。

[0023] 附图4是本实用新型另一种改进的腹腔镜手术抓钳的立体结构示意图。
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[0024] 附图5是本实用新型另一种改进的腹腔镜手术抓钳的卡扣的立体结构示意图。

具体实施方式

[0025] 下面结合实施例并参照附图对本实用新型作进一步描述。

[0026] 附图中涉及的附图标记和组成部分如下所示：

[0027] 1.钳体                 2.钳头

[0028] 212.螺纹条             222.连接孔

[0029] 3.钳柄                 4.手柄

[0030] 41.第一手柄            42.第二手柄

[0031] 5.指环                 6.拉杆

[0032] 7.吸引管道             8.吸引管

[0033] 9.卡扣

[0034] 实施例1

[0035] 请参看附图1、2、3，图1、2、3分别是本实用新型一种改进的腹腔镜手术抓钳的立体

结构示意图、钳柄的立体结构示意图和平面图，一种改进的腹腔镜手术抓钳，所述的腹腔镜

手术抓钳包括钳体1、钳头2、钳柄3、手柄4、指环5、拉杆6、吸引管道7、吸引管8；所述的钳头2

包括第一钳头21、第二钳头22；所述的第一钳头21、第二钳头22内侧表面分别设有螺纹条

212，末端分别设有连接孔222；所述的第一钳头21与第二钳头22之间呈铰接的方式设于钳

柄3的前端；所述的钳柄3的前端中间为空心结构；所述的手柄4包括第一手柄41、第二手柄

42；所述的第一手柄41、第二手柄42均设于钳柄3的末端；所述的第一手柄41与钳柄3固定连

接；所述的第二手柄42与第一手柄41之间为铰接结构；所述拉杆6设于钳柄3内部中间位置，

前端分别与第一钳头21、第二钳头22末端设有的连接孔222连接，末端与第二手柄41连接；

所述的指环5设于手柄4的末端；所述的吸引管道6设于钳柄3内部拉杆6的上方位置；所述的

吸引管7设于吸引管道6中。

[0036] 需要说明的是：所述的吸引管8为扁平状，直径为1-2mm；所述的第一钳头21、第二

钳头22头端为向内侧凸起结构，且第一钳头21、第二钳头22内侧表面螺纹条212的设计方便

在术中对病灶周围组织、血管进行牵拉或离断，避免出现滑落打滑的现象，有效的暴露手术

视野，保证手术的持续进行；所述的设于钳柄3中的吸引管道7及设于吸引管道7中的吸引管

8的设计，可在钳头2对病灶周围组织、血管等进行牵拉或离断的同时，在吸引管8的末端连

接吸引器(图中未标出)，病灶周围的渗液、渗血以及超声刀离断组织产生的气体，便可经钳

柄3前端的空心结构处进入到吸引管8中，最后到吸引器中，从而保证了病灶周围手术视野

的清晰；所述的钳体1与吸引器为一体使用的手术器械，可有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中

更换吸引器使用频次，保证了手术的连续进行，从而有效的缩短了手术的时间，减轻了患者

痛苦；所述的第一钳头21、第二钳头22末端的连接孔222、拉杆6、第二手柄42之间为一体式

结构；所述的通过控制第一手柄41与第二手柄42之间的距离角度大小，便可带动拉杆6控制

第一钳头21与第二钳头22之间的角度，结构简单，方便使用。

[0037] 实施例2

[0038] 请参看附图4、5，图4、5分别是本实用新型另一种改进的腹腔镜手术抓钳的立体结

构示意图、卡扣的立体结构示意图。本实施例与实施例1基本相同，其不同之处在于，本实施
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例中的第一手柄41与第二手柄42内侧靠近指环5的位置设有卡扣9；所述的卡扣9之间为上

下切齿配合结构；所述的通过卡扣9的设计，可固定第一手柄41与第二手柄42之间的张开角

度，从而可控制固定第一钳头21、第二钳头22之间的角度，可使得钳头2对病灶周围组织、血

管的牵拉或离断更加的稳定。

[0039] 本实用新型的一种改进的腹腔镜手术抓钳，利用设于钳柄中的吸引管道及设于吸

引管道中的吸引管的设计，可在钳头对病灶周围组织、血管等进行牵拉或离断的同时，在吸

引管的末端连接吸引器，病灶周围的渗液、渗血以及超声刀离断组织产生的气体，便可经钳

柄前端的空心结构处进入到吸引管中，最后到吸引器中，从而保证了病灶周围手术视野的

清晰；钳体与吸引器为一体使用的手术器械，可有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中更换吸引

器使用频次，保证了手术的连续进行，从而有效的缩短了手术的时间，减轻了患者痛苦；第

一钳头、第二钳头头端为向内侧凸起结构，且第一钳头、第二钳头内侧表面螺纹条的设计方

便在术中对病灶周围组织、血管进行牵拉或离断，避免出现滑落打滑的现象，有效的暴露手

术视野，保证手术的持续进行；通过控制第一手柄与第二手柄之间的距离角度大小，便可带

动拉杆控制第一钳头与第二钳头之间的角度，结构简单，方便使用。

[0040] 以上所述仅是本实用新型的优选实施方式，应当指出，对于本技术领域的普通技

术人员，在不脱离本实用新型原理的前提下，还可以做出若干改进和补充，这些改进和补充

也应视为本实用新型的保护范围。

说　明　书 4/4 页

6

CN 208582469 U

6



图1

图2

说　明　书　附　图 1/2 页

7

CN 208582469 U

7



图3

图4

图5

说　明　书　附　图 2/2 页

8

CN 208582469 U

8



专利名称(译) 一种改进的腹腔镜手术抓钳

公开(公告)号 CN208582469U 公开(公告)日 2019-03-08

申请号 CN201721599968.6 申请日 2017-11-27

[标]申请(专利权)人(译) 上海市第一人民医院

申请(专利权)人(译) 上海市第一人民医院

当前申请(专利权)人(译) 上海市第一人民医院

[标]发明人 黄陈
余志龙
朱中林

发明人 黄陈
余志龙
朱中林

IPC分类号 A61B17/29 A61M1/00

代理人(译) 周春洪

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型涉及一种改进的腹腔镜手术抓钳，所述的腹腔镜手术抓钳包
括钳体、钳头、钳柄、手柄、指环、拉杆、吸引管道、吸引管；所述的
钳头包括第一钳头、第二钳头；所述的第一钳头与第二钳头之间呈铰接
的方式设于钳柄的前端；所述的第一手柄、第二手柄均设于钳柄的末
端；所述的第二手柄与第一手柄之间为铰接结构；所述拉杆设于钳柄内
部中间位置，前端分别与第一钳头、第二钳头末端设有的连接孔连接，
末端与第二手柄连接；所述的吸引管道设于钳柄内部拉杆的上方位置；
所述的吸引管设于吸引管道中。其优点表现在：结构简单，操作方便，
保证手术视野的清晰；有效减少擦拭腹腔镜镜头和术中更换吸引器使用
频次，保证手术连续进行，有效缩短手术时间。
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