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统

(57)摘要

本发明公开了一种应用于智能内窥镜手术

时的AI应用系统，包括内窥镜设备层，所述内窥

镜设备层的连接端设有数据传输单元，所述数据

传输单元的连接端设有云计算层，所述内窥镜设

备层包括内窥镜控制单元、内窥镜摄像头、内窥

镜显示器和设备编号存储单元，所述云计算层包

括云计算服务器、计时器、云存储器和图像识别

单元；所述数据传输单元用于内窥镜设备层和云

计算层之间数据的传输。本发明通过利用图像识

别单元将采集到的图像进行对比，从而帮助医生

对患者的病情做出判断，相较于人工判断，判断

结果更加精确，降低医生的手术难度，避免医生

出现误判的情况而导致对病人的治疗过程带来

不利的影响。
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1.一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，包括内窥镜设备层（1），其特征在于：

所述内窥镜设备层（1）的连接端设有数据传输单元（2），所述数据传输单元（2）的连接端设

有云计算层（3）；

所述内窥镜设备层（1）包括内窥镜控制单元（4）、内窥镜摄像头（5）、内窥镜显示器（6）

和设备编号存储单元（7）；

所述云计算层（3）包括云计算服务器（9）、计时器（10）、云存储器（11）和图像识别单元

（12）；

所述数据传输单元（2）用于内窥镜设备层（1）和云计算层（3）之间数据的传输；

所述内窥镜控制单元（4）用于对内窥镜摄像头（5）、内窥镜显示器（6）和设备编号存储

单元（7）进行控制；

所述内窥镜摄像头（5）用于采集人体图像；

所述内窥镜显示器（6）用于显示人体图像以及显示对比图像，以及显示所述对比图像

所表示的疾病信息；

所述设备编号存储单元（7）用于存储当前内窥镜控制单元（4）、内窥镜摄像头（5）和内

窥镜显示器（6）所在的内窥镜的编号；

所述云计算服务器（9）用于进行数据的分析与处理；

所述计时器（10）用于计算时间；

所述云存储器（11）用于存储对比图像以及对比图像所表示的疾病信息，以便于云计算

服务器（9）将云存储器（11）中的对比图像调出并与内窥镜摄像头（5）采集到的图像做对比；

所述图像识别单元（12）用于判断采集到的图像与对比图像的相似度，以及当所述相似

度大于设定值时，将所述采集到的图像、所述对比图像及所述对比图像所表示的疾病信息

发送给所述内窥镜控制单元（4）。

2.根据权利要求1所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述内窥镜控制单元（4）的连接端还设有彩色打印机（8）；

所述彩色打印机（8）用于打印内窥镜摄像头（5）采集到的人体图像以及内窥镜显示器

（6）显示的对比图像。

3.根据权利要求1所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述数据传输单元（2）通过一RS485总线连接至一TCP/IP网络接口转换设备。

4.根据权利要求3所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述TCP/IP网络接口转换设备通过网线与所述云计算层（3）信号连接。

5.根据权利要求1所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述数据传输单元（2）设置为WiFi模块。

6.根据权利要求1所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述内窥镜控制单元（4）设置为单片机。

7.根据权利要求1所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述设备编号存储单元（7）设置为可编辑存储器。

8.根据权利要求1所述的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，其特征在于：所

述图像识别单元（12）设置为图像传感器。
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一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统

技术领域

[0001] 本发明属于内窥镜技术领域，尤其涉及一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系

统。

背景技术

[0002] 内窥镜是集中了传统光学、人体工程学、精密机械、现代电子、数学、软件等于一体

的检测仪器。利用内窥镜可以看到X射线不能显示的病变，因此它对医生非常有用。例如，借

助内窥镜医生可以观察胃内的溃疡或肿瘤，据此制定出最佳的治疗方案。

[0003] 医生在使用内窥镜做检查或手术时，都是观看内窥镜显示屏进行操作，AI应用系

统然而仅依靠医生经验，进行手术判断，误判率较高。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，通过利用云

计算服务器将对比图像与采集到的图像共同发送至图像识别单元,图像识别单元将图像进

行对比，当出现相似度高于设定数值的图像时，云计算服务器将对比图像以及对比图像所

表示的疾病信息通过数据传输单元发送至内窥镜控制单元，从而帮助医生对患者的病情做

出判断，相较于人工判断，判断结果更加精确，降低医生的手术难度，避免医生出现误判的

情况而导致对病人的治疗过程带来不利的影响，以解决上述背景技术中提出的问题。

[0005] 本发明提供的技术方案如下：一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，包括

内窥镜设备层，所述内窥镜设备层的连接端设有数据传输单元，所述数据传输单元的连接

端设有云计算层；

所述内窥镜设备层包括内窥镜控制单元、内窥镜摄像头、内窥镜显示器和设备编号存

储单元；

所述云计算层包括云计算服务器、计时器、云存储器和图像识别单元；

所述数据传输单元用于内窥镜设备层和云计算层之间数据的传输；

所述内窥镜控制单元用于对内窥镜摄像头、内窥镜显示器和设备编号存储单元进行控

制；

所述内窥镜摄像头用于采集人体图像；

所述内窥镜显示器用于显示人体图像以及显示对比图像，以及显示所述对比图像所表

示的疾病信息；

所述设备编号存储单元用于存储当前内窥镜控制单元、内窥镜摄像头和内窥镜显示器

所在的内窥镜的编号，用于分辨数据源头；

所述云计算服务器用于进行数据的分析与处理；

所述计时器用于计算时间；

所述云存储器用于存储对比图像以及对比图像所表示的疾病信息，以便于云计算服务

器将云存储器中的对比图像调出并与内窥镜摄像头采集到的图像做对比；
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所述图像识别单元用于判断采集到的图像与对比图像的相似度，以及当所述相似度大

于设定值时，将所述采集到的图像、所述对比图像及所述对比图像所表示的疾病信息发送

给所述内窥镜控制单元。

[0006] 优选的，所述内窥镜控制单元的连接端还设有彩色打印机；

所述彩色打印机用于打印内窥镜摄像头采集到的人体图像以及内窥镜显示器显示的

对比图像。

[0007] 优选的，所述数据传输单元通过一RS485总线连接至一TCP/IP网络接口转换设备。

[0008] 优选的，所述TCP/IP网络接口转换设备通过网线与所述云计算层信号连接。

[0009] 优选的，所述数据传输单元设置为WiFi模块。

[0010] 优选的，所述内窥镜控制单元设置为单片机。

[0011] 优选的，所述设备编号存储单元设置为可编辑存储器。

[0012] 优选的，所述图像识别单元设置为图像传感器。

[0013] 本发明中：

1、云计算服务器将对比图像与采集到的图像共同发送至图像识别单元,图像识别单元

将图像进行对比，当出现相似度高于设定数值的图像时，云计算服务器将对比图像以及对

比图像所表示的疾病信息通过数据传输单元发送至内窥镜控制单元，从而帮助医生对患者

的病情做出判断，相较于人工判断，判断结果更加精确，降低医生的手术难度，避免医生出

现误判的情况而导致对病人的治疗过程带来不利的影响；

2、云存储器的设置使得本发明可以将对比图像以及对比图像所表示的疾病信息进行

有效存储，避免设备损坏造成数据丢失的情况发生，同时利用云计算服务器进行数据的分

析以及处理，在有效加快数据识别速度的同时还可以降低本发明设备成本；

3、彩色打印机的设置医生可以通过彩色打印机将采集到的图像以及采集到的图像的

对比图像进行打印，以便于作为实物与其他医生进行交流。

附图说明

[0014] 图1是本发明的整体结构示意图；

图2是本发明的内窥镜设备层结构示意图；

图3是本发明的云计算层结构示意图；

图中：1内窥镜设备层、2数据传输单元、3云计算层、4内窥镜控制单元、5内窥镜摄像头、

6内窥镜显示器、7设备编号存储单元、8彩色打印机、9云计算服务器、10计时器、11云存储

器、12图像识别单元。

具体实施方式

[0015] 实施例1

本发明提供了如图1-3所示的一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，包括内窥

镜设备层1，所述内窥镜设备层1的连接端设有数据传输单元2，所述数据传输单元2的连接

端设有云计算层3；

所述内窥镜设备层1包括内窥镜控制单元4、内窥镜摄像头5、内窥镜显示器6和设备编

号存储单元7；
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所述云计算层3包括云计算服务器9、计时器10、云存储器11和图像识别单元12；

所述数据传输单元2用于内窥镜设备层1和云计算层3之间数据的传输；

所述内窥镜控制单元4用于对内窥镜摄像头5、内窥镜显示器6和设备编号存储单元7进

行控制；

所述内窥镜摄像头5用于采集人体图像；

所述内窥镜显示器6用于显示人体图像以及显示对比图像，以及显示所述对比图像所

表示的疾病信息；

所述设备编号存储单元7用于存储当前内窥镜控制单元4、内窥镜摄像头5和内窥镜显

示器6所在的内窥镜的编号，用于分辨数据源头；

所述云计算服务器9用于进行数据的分析与处理；

所述计时器10用于计算时间；

所述云存储器11用于存储对比图像以及对比图像所表示的疾病信息，以便于云计算服

务器9将云存储器11中的对比图像调出并与内窥镜摄像头5采集到的图像做对比；

所述图像识别单元12用于判断采集到的图像与对比图像的相似度，以及当所述相似度

大于设定值时，将所述采集到的图像、所述对比图像及所述对比图像所表示的疾病信息发

送给所述内窥镜控制单元4。

[0016] 优选的，所述内窥镜控制单元4的连接端还设有彩色打印机8；

所述彩色打印机8用于打印内窥镜摄像头5采集到的人体图像以及内窥镜显示器6显示

的对比图像。

[0017] 所述云计算服务器9中，对比图像与对比图像所表示的疾病信息关联存储。

[0018] 由上述实施例可知，内窥镜控制单元4还会将图像数据以及设备编号存储单元7中

存储的编号通过数据传输单元2发送至云计算层3中，云计算层3中的云计算服务器9对数据

进行接收，同时云计算服务器9将云存储器11中的对比图像调出并与内窥镜摄像头5采集到

的图像共同发送至图像识别单元12,图像识别单元12将图像进行对比，当出现相似度高于

设定数值的图像时，图像识别单元12向云计算服务器9发送信号，云计算服务器9将对比图

像以及对比图像所表示的疾病信息通过数据传输单元2发送至内窥镜控制单元4，内窥镜控

制单元4将对比图像以及对比图像所表示的疾病信息通过内窥镜显示器6进行展示，从而帮

助医生对患者的病情做出判断，相较于人工判断，判断结果更加精确，降低医生的手术难

度，避免医生出现误判的情况而导致对病人的治疗过程带来不利的影响。

[0019] 实施例2

进一步的，在上述实施例1中，所述内窥镜控制单元4的连接端还设有彩色打印机8，所

述彩色打印机8用于打印内窥镜摄像头5采集到的人体图像以及内窥镜显示器6显示的对比

图像，以便于作为实物与其他医生进行交流，所述数据传输单元2通过一RS485总线连接至

一TCP/IP网络接口转换设备，所述TCP/IP网络接口转换设备通过网线与所述云计算层3信

号连接，以便于进行数据的传输，所述数据传输单元2设置为WiFi模块，所述WiFi模块型号

设置为TLN13UA06，所述内窥镜控制单元4设置为单片机，所述单片机型号设置为M68HC16，

所述设备编号存储单元7设置为可编辑存储器，以便于可以对设备编号存储单元7中存储的

内容进行修改，所述图像识别单元12设置为图像传感器，所述图像传感器型号设置为In-

Sight  2000。
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[0020] 本实用工作原理：工作时，内窥镜摄像头5实时采集患者身体结构并将其以图像的

形式发送至内窥镜控制单元4,内窥镜控制单元4将数据转发至内窥镜显示器6进行展示，以

便于医生可以在手术过程中可以实时观看，同时内窥镜控制单元4还会将图像数据以及设

备编号存储单元7中存储的编号通过数据传输单元2发送至云计算层3中，云计算层3中的云

计算服务器9对数据进行接收，同时云计算服务器9将云存储器11中的对比图像调出并与内

窥镜摄像头5采集到的图像共同发送至图像识别单元12,图像识别单元12将图像进行对比，

当出现相似度高于设定数值的图像时，图像识别单元12向云计算服务器9发送信号，云计算

服务器9将对比图像以及对比图像所表示的疾病信息通过数据传输单元2发送至内窥镜控

制单元4，内窥镜控制单元4将对比图像以及对比图像所表示的疾病信息通过内窥镜显示器

6进行展示，从而帮助医生对患者的病情做出判断，相较于人工判断，判断结果更加精确，降

低医生的手术难度，避免医生出现误判的情况而导致对病人的治疗过程带来不利的影响，

同时医生可以通过彩色打印机8将采集到的图像以及采集到的图像的对比图像进行打印，

以便于作为实物与其他医生进行交流。

[0021] 本领域内的技术人员应明白，本发明的实施例可提供为方法、系统、或计算机程序

产品。因此，本发明可采用完全硬件实施例、完全软件实施例、或结合软件和硬件方面的实

施例的形式。而且，本发明可采用在一个或多个其中包含有计算机可用程序代码的计算机

可用存储介质（包括但不限于磁盘存储器和光学存储器等）上实施的计算机程序产品的形

式。

[0022] 本发明是参照根据本发明实施例的方法、设备（系统）、和计算机程序产品的流程

图和／或方框图来描述的。应理解可由计算机程序指令实现流程图和／或方框图中的每一流

程和／或方框、以及流程图和／或方框图中的流程和／或方框的结合。可提供这些计算机程序

指令到通用计算机、专用计算机、嵌入式处理机或其他可编程数据处理设备的处理器以产

生一个机器，使得通过计算机或其他可编程数据处理设备的处理器执行的指令产生用于实

现在流程图一个流程或多个流程和／或方框图一个方框或多个方框中指定的功能的装置。

[0023] 这些计算机程序指令也可存储在能引导计算机或其他可编程数据处理设备以特

定方式工作的计算机可读存储器中，使得存储在该计算机可读存储器中的指令产生包括指

令装置的制造品，该指令装置实现在流程图一个流程或多个流程和／或方框图一个方框或

多个方框中指定的功能。

[0024] 这些计算机程序指令也可装载到计算机或其他可编程数据处理设备上，使得在计

算机或其他可编程设备上执行一系列操作步骤以产生计算机实现的处理，从而在计算机或

其他可编程设备上执行的指令提供用于实现在流程图一个流程或多个流程和／或方框图一

个方框或多个方框中指定的功能的步骤。

[0025] 显然，本领域的技术人员可以对本发明进行各种改动和变型而不脱离本发明的精

神和范围。这样，倘若本发明的这些修改和变型属于本发明权利要求及其等同技术的范围

之内，则本发明也意图包含这些改动和变型在内。
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摘要(译)

本发明公开了一种应用于智能内窥镜手术时的AI应用系统，包括内窥镜
设备层，所述内窥镜设备层的连接端设有数据传输单元，所述数据传输
单元的连接端设有云计算层，所述内窥镜设备层包括内窥镜控制单元、
内窥镜摄像头、内窥镜显示器和设备编号存储单元，所述云计算层包括
云计算服务器、计时器、云存储器和图像识别单元；所述数据传输单元
用于内窥镜设备层和云计算层之间数据的传输。本发明通过利用图像识
别单元将采集到的图像进行对比，从而帮助医生对患者的病情做出判
断，相较于人工判断，判断结果更加精确，降低医生的手术难度，避免
医生出现误判的情况而导致对病人的治疗过程带来不利的影响。
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