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(57)摘要

本实用新型涉及一种内窥镜，尤其是一种滚

轮操作四向内窥镜，属于医疗器械的技术领域。

按照本实用新型提供的技术方案，所述滚轮操作

四向内窥镜，包括内窥镜软杆以及与所述内窥镜

软杆尾端适配连接的显示屏；在所述内窥镜软杆

内埋设有四根用于调节内窥镜软杆头部弯曲状

态的牵拉调节导丝，所述牵拉调节导丝在内窥镜

软杆内均匀分布，牵拉调节导丝的尾部从内窥镜

软杆的尾部穿出，且牵拉调节导丝的尾部设置用

于牵拉所述牵拉调节导丝的牵拉操作柄，所述牵

拉操作柄位于内窥镜软杆外。本实用新型结构紧

凑，能对内窥镜软杆的头部进行四向调节，提高

操作工具在内窥镜内的调节便捷性与可靠性。
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1.一种滚轮操作四向内窥镜，包括内窥镜软杆(4)以及与所述内窥镜软杆(4)尾端适配

连接的显示屏(1)；其特征是：在所述内窥镜软杆(4)内埋设有四根用于调节内窥镜软杆(4)

头部弯曲状态的牵拉调节导丝(3)，所述牵拉调节导丝(3)在内窥镜软杆(4)内均匀分布，牵

拉调节导丝(3)的尾部从内窥镜软杆(4)的尾部穿出，且牵拉调节导丝(3)的尾部设置用于

牵拉所述牵拉调节导丝(3)的牵拉操作柄(2)，所述牵拉操作柄(2)位于内窥镜软杆(4)外。

2.根据权利要求1所述的滚轮操作四向内窥镜，其特征是：在所述内窥镜软杆(4)的头

部内还设有照明用的照明光源(13)以及用于获取图像信息的摄像头(12)，所述照明光源

(13)、摄像头(12)均与显示屏(1)电连接。

3.根据权利要求1或2所述的滚轮操作四向内窥镜，其特征是：在所述内窥镜软杆(4)内

设置允许操作工具置入的操作孔(9)，所述操作孔(9)沿内窥镜软杆(4)的长度方向分布；

在内窥镜软杆(4)的尾部还设置与所述操作孔(9)连通的操作定位导向管(6)，所述操

作定位导向管(6)倾斜分布在内窥镜软杆(4)上，操作工具通过操作定位导向管(6)能置入

操作孔(9)内；

还包括与操作定位导向管(6)适配的滚轮操作机构，通过滚轮操作机构与穿过操作定

位导向管(6)进入操作孔(9)内的操作工具接触，且能对操作工具在操作孔(9)的位置进行

调节。

4.根据权利要求3所述的滚轮操作四向内窥镜，其特征是：所述滚轮操作机构包括能伸

入操作定位导向管(6)内的调节滚轮(17)，所述调节滚轮(17)通过滚轮支架(18)安装于调

节拉板(15)上，调节滚轮(17)能在操作定位导向管(6)内转动，所述调节拉板(15)通过调节

弹性体(14)安装于调节座(7)上，所述调节座(7)固定在内窥镜软杆(4)的外壁上。

5.根据权利要求4所述的滚轮操作四向内窥镜，其特征是：所述调节拉板(15)与操作定

位导向管(6)呈平行分布，在所述调节拉板(15)的端部还设置拉板手柄(16)，所述拉板手柄

(16)、调节弹性体(14)分别位于调节拉板(15)的两端。

6.根据权利要求4所述的滚轮操作四向内窥镜，其特征是：所述操作定位导向管(6)的

管壁上设置滚轮置入孔(11)，所述滚轮置入孔(11)贯通操作定位导向管(6)的管壁。

7.根据权利要求3所述的滚轮操作四向内窥镜，其特征是：所述内窥镜软杆(4)通过显

示屏连接头(5)与显示屏(1)连接。
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滚轮操作四向内窥镜

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种内窥镜，尤其是一种滚轮操作四向内窥镜，属于医疗器械的

技术领域。

背景技术

[0002] 目前，在使用内窥镜时，内窥镜软杆的头部只能进行两个方向的调节，难以满足具

体使用的要求。

[0003] 在内窥镜操作时，操作者要一手持镜，另一手内窥镜软杆的头部进行调节，置入操

作工具或管道时，需要专门的医务人员进行辅助操作，增加了人力成本，而且容易对操作者

产生干扰。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的是克服现有技术中存在的不足，提供一种滚轮操作四向内窥

镜，其结构紧凑，能对内窥镜软杆的头部进行四向调节，提高操作工具在内窥镜内的调节便

捷性与可靠性。

[0005] 按照本实用新型提供的技术方案，所述滚轮操作四向内窥镜，包括内窥镜软杆以

及与所述内窥镜软杆尾端适配连接的显示屏；在所述内窥镜软杆内埋设有四根用于调节内

窥镜软杆头部弯曲状态的牵拉调节导丝，所述牵拉调节导丝在内窥镜软杆内均匀分布，牵

拉调节导丝的尾部从内窥镜软杆的尾部穿出，且牵拉调节导丝的尾部设置用于牵拉所述牵

拉调节导丝的牵拉操作柄，所述牵拉操作柄位于内窥镜软杆外。

[0006] 在所述内窥镜软杆的头部内还设有照明用的照明光源以及用于获取图像信息的

摄像头，所述照明光源、摄像头均与显示屏电连接。

[0007] 在所述内窥镜软杆内设置允许操作工具置入的操作孔，所述操作孔沿内窥镜软杆

的长度方向分布；

[0008] 在内窥镜软杆的尾部还设置与所述操作孔连通的操作定位导向管，所述操作定位

导向管倾斜分布在内窥镜软杆上，操作工具通过操作定位导向管能置入操作孔内；

[0009] 还包括与操作定位导向管适配的滚轮操作机构，通过滚轮操作机构与穿过操作定

位导向管进入操作孔内的操作工具接触，且能对操作工具在操作孔的位置进行调节。

[0010] 所述滚轮操作机构包括能伸入操作定位导向管内的调节滚轮，所述调节滚轮通过

滚轮支架安装于调节拉板上，调节滚轮能在操作定位导向管内转动，所述调节拉板通过调

节弹性体安装于调节座上，所述调节座固定在内窥镜软杆的外壁上。

[0011] 所述调节拉板与操作定位导向管呈平行分布，在所述调节拉板的端部还设置拉板

手柄，所述拉板手柄、调节弹性体分别位于调节拉板的两端。

[0012] 所述操作定位导向管的管壁上设置滚轮置入孔，所述滚轮置入孔贯通操作定位导

向管的管壁。

[0013] 所述内窥镜软杆通过显示屏连接头与显示屏连接。
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[0014] 本实用新型的优点：在内窥镜软杆内埋设四根均匀分布的牵拉调节导丝，利用牵

拉调节导丝能实现对内窥镜软杆头部的状态的调整，操作定位导向管倾斜分布于内窥镜软

杆上，利用操作定位导向管能对操作工具进入操作孔进行导向，利用滚轮操作机构能对操

作工具在操作孔内的位置进行调节，使用方便，安全可靠。

附图说明

[0015] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0016] 图2为本实用新型内窥镜软杆的剖视图。

[0017] 图3为本实用新型滚轮操作机构的示意图。

[0018] 附图标记说明：1-显示屏、2-牵拉操作柄、3-牵拉调节导丝、4-内窥镜软杆、5-显示

屏连接头、6-操作定位导向管、7-调节座、8-保护层、9-操作孔、10-牵拉孔、11-滚轮置入孔、

12-摄像头、13-照明光源、14-调节弹性体、15-调节拉板、16-拉板手柄、17-调节滚轮、18-滚

轮支架以及19-软杆连接头。

具体实施方式

[0019] 下面结合具体附图和实施例对本实用新型作进一步说明。

[0020] 如图1和图2所示：为了能对内窥镜软杆的头部进行四向调节，本实用新型包括内

窥镜软杆4以及与所述内窥镜软杆4尾端适配连接的显示屏1；在所述内窥镜软杆4内埋设有

四根用于调节内窥镜软杆4头部弯曲状态的牵拉调节导丝3，所述牵拉调节导丝3在内窥镜

软杆4内均匀分布，牵拉调节导丝3的尾部从内窥镜软杆4的尾部穿出，且牵拉调节导丝3的

尾部设置用于牵拉所述牵拉调节导丝3的牵拉操作柄2，所述牵拉操作柄2位于内窥镜软杆4

外。

[0021] 具体地，显示屏1、内窥镜软杆4以及牵拉调节导丝3均需采用符合医用标准的材料

制成，内窥镜软杆4的尾部具有软杆连接头19，所述软杆连接头19的硬度大于内窥镜连杆4

其余部分的硬度，内窥镜软杆4的头部能进行弯曲，以便对内窥镜软杆4头端的角度进行调

节。

[0022] 为了能实现对内窥镜软杆4头部的角度进行调节，在内窥镜软杆4内埋设有牵拉调

节导丝3，牵拉调节导丝3的长度小于内窥镜软杆4的长度，牵拉调节导丝3在内窥镜软杆4内

从内窥镜软杆4的头部向内窥镜软杆4的尾部延伸，且牵拉调节导丝3从软杆连接头19穿出，

牵拉调节导丝3位于软杆连接头19的端部设置牵拉操作柄2，当通过牵拉操作柄2牵拉所连

接的牵拉调节导丝3时，能通过牵拉调节导丝3使得内窥镜软杆4的头部向相应的方向牵拉，

以达到对内窥镜软杆4头部方向的调节。为了能对内窥镜软杆4头端进行多方位的调节，在

内窥镜软杆4内埋设四根牵拉调节导丝3，四根牵拉调节导丝3均匀分布在内窥镜软杆4内，

牵拉调节导丝3埋设在内窥镜软杆4内后，牵拉调节导丝3与内窥镜软杆4保持固定。在内窥

镜软杆4内设置牵拉孔10，牵拉孔10的数量与牵拉调节导丝3的数量相一致，利用牵拉孔10

能将牵拉调节导丝3安装于内窥镜软杆4内。利用牵拉调节导丝3对内窥镜软杆4头端角度的

调节过程为本技术领域人员所熟知，此处不再赘述。

[0023] 进一步地，在所述内窥镜软杆4的头部内还设有照明用的照明光源13以及用于获

取图像信息的摄像头12，所述照明光源13、摄像头12均与显示屏1电连接。
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[0024] 本实用新型实施例中，照明光源13以及摄像头12均埋设于内窥镜软杆4内，利用照

明光源13能进行照明，利用摄像头12能采集图像和视频信息，摄像头12采集的视频信息通

过显示屏1输出。此外，利用显示屏1内的供电模块能提供照明光源13以及摄像头12的工作

电源。

[0025] 具体实施时，所述内窥镜软杆4通过显示屏连接头5与显示屏1连接，即软杆连接头

19通过显示屏连接头5与显示屏1连接，以满足显示屏1对摄像头12、照明光源13的供电连接

需求。此外，通过显示屏连接头5也可以使得显示屏1相对软杆连接头19转动，以实现不同角

度的观察需要。

[0026] 如图3所示，在所述内窥镜软杆4内设置允许操作工具置入的操作孔9，所述操作孔

9沿内窥镜软杆4的长度方向分布；

[0027] 在内窥镜软杆4的尾部还设置与所述操作孔9连通的操作定位导向管6，所述操作

定位导向管6倾斜分布在内窥镜软杆4上，操作工具通过操作定位导向管6能置入操作孔9

内；

[0028] 还包括与操作定位导向管6适配的滚轮操作机构，通过滚轮操作机构与穿过操作

定位导向管6进入操作孔9内的操作工具接触，且能对操作工具在操作孔9的位置进行调节。

[0029] 本实用新型实施例中，操作孔9的长度小于内窥镜软杆4的长度，操作工具可以通

过操作孔9置入内窥镜软杆4内，利用操作工具能进行所需的操作，操作工具的具体类型可

以根据需要进行选择确定，具体为本技术领域人员所熟知，此处不再赘述。为了便于将操作

工具置入操作孔9内，在内窥镜软杆4上设置操作定位导向管6，操作定位导向管6倾斜设置

在软杆连接头19上，操作定位导向管6与操作孔9连通，以便操作工具在操作定位导向管6的

导向作用下能进入操作孔9内。此外，内窥镜软杆4的外壁上设置保护层8，利用保护层8能对

内窥镜软杆4进行保护，减少内窥镜软杆4的磨损等。

[0030] 当操作工具通过操作定位导向管6进入操作孔9内后，利用滚轮操作机构能对操作

工具进行定位，且能对操作工具在操作孔9内的位置状态进行调节，以满足具体使用的要

求。

[0031] 进一步地，所述滚轮操作机构包括能伸入操作定位导向管6内的调节滚轮17，所述

调节滚轮17通过滚轮支架18安装于调节拉板15上，调节滚轮17能在操作定位导向管6内转

动，所述调节拉板15通过调节弹性体14安装于调节座7上，所述调节座7固定在内窥镜软杆4

的外壁上。

[0032] 本实用新型实施例中，所述操作定位导向管6的管壁上设置滚轮置入孔11，所述滚

轮置入孔11贯通操作定位导向管6的管壁。调节滚轮17通过滚轮支架18安装于调节拉板15

上，调节滚轮17通过滚轮支架18安装后，调节滚轮17能在操作定位导向管6内转动，即调节

滚轮17的一部分能位于操作定位导向管6内，一部分位于操作定位导向管6外，通过转动调

节滚轮17位于操作定位导向管6外的部分能使得调节滚轮17转动。当操作工具通过操作定

位导向管6置入操作孔9内后，所述调节滚轮17能压在操作工具上，当调节滚轮17转动后，根

据调节滚轮17的转动方向，能调节操作工具在操作孔9内的位置状态。

[0033] 进一步地，所述调节拉板15与操作定位导向管6呈平行分布，在所述调节拉板15的

端部还设置拉板手柄16，所述拉板手柄16、调节弹性体14分别位于调节拉板15的两端。

[0034] 本实用新型实施例中，调节拉板15与操作定位导向管6呈平行分布，从而能方便将
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调节滚轮17置于操作定位导向管6内。调节弹性体14可以采用弹簧等弹性部件制成，调节拉

板15的端部通过调节弹性体14与调节座7连接配合，通过调节拉板15以及调节弹性体14配

合，能将调节滚轮17拉出操作定位导向管6外。当调节滚轮17被拉出操作定位导向管6外后，

能使得操作工具方便通过操作定位导向管6导向后进入操作孔9内，松开调节拉板15后在调

节弹性体14的作用下，调节滚轮17能重新进入操作定位导向管6内，进入操作定位导向管6

内的调节滚轮17能与操作工具接触，从而在调节滚轮17转动后，能实现对操作工具在操作

孔内的位置状态进行调节。
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专利名称(译) 滚轮操作四向内窥镜

公开(公告)号 CN209091316U 公开(公告)日 2019-07-12

申请号 CN201821189748.0 申请日 2018-07-26

[标]申请(专利权)人(译) 南京鼓楼医院

申请(专利权)人(译) 南京鼓楼医院

当前申请(专利权)人(译) 南京鼓楼医院

[标]发明人 曹俊
邹晓平
王雷

发明人 曹俊
邹晓平
王雷

IPC分类号 A61B1/005

代理人(译) 韩凤

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型涉及一种内窥镜，尤其是一种滚轮操作四向内窥镜，属于医
疗器械的技术领域。按照本实用新型提供的技术方案，所述滚轮操作四
向内窥镜，包括内窥镜软杆以及与所述内窥镜软杆尾端适配连接的显示
屏；在所述内窥镜软杆内埋设有四根用于调节内窥镜软杆头部弯曲状态
的牵拉调节导丝，所述牵拉调节导丝在内窥镜软杆内均匀分布，牵拉调
节导丝的尾部从内窥镜软杆的尾部穿出，且牵拉调节导丝的尾部设置用
于牵拉所述牵拉调节导丝的牵拉操作柄，所述牵拉操作柄位于内窥镜软
杆外。本实用新型结构紧凑，能对内窥镜软杆的头部进行四向调节，提
高操作工具在内窥镜内的调节便捷性与可靠性。
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https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/067150064/publication/CN209091316U?q=CN209091316U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN209091316U

