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摘要(译)

一种计算机辅助引导电子内窥镜操作的方法和系统，其系统包括电子内
窥镜系统，用于跟踪内窥镜探头的位置和方向的空间定位系统，用于根
据输入的图像生成病人手术区域的二维或者三维图像、并与空间定位系
统连接完成内窥镜探头与所述二维或者三维图像融合显示的图像工作
站，以及配套图像导航处理软件。它通过空间目标跟踪技术和计算机图
像处理技术，对内窥镜探头的位置和方向进行实时跟踪，通过CT或者X
光图片等图像的辅助，结合内窥镜图像，使得医生既能看到内窥镜探头
所拍摄到的局部二维图像，也能看到内窥镜探头所在位置以及周围的组
织情况，让医生充分把握内窥镜探头在体内的相对位置，从而提高内窥
镜手术的完成质量，缩短手术时间。
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