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摘要(译)

一种用于医学超声检查的机器人具有多关节机器人臂，其具有多个臂单
元（14-16），一个安装在另一个上以便可枢转，以及用于控制臂的运动
的计算机化系统，最外面的臂单元被布置携带探针。最外面的臂单元具
有可绕纵向轴线（IV）旋转的承载构件，并且承载可绕垂直于纵向轴线
（IV）的横向轴线（V）枢转的探针保持器。探针支架具有可绕横向轴线
旋转的壳体，以及可绕纵向轴线（VI）旋转的支架套筒。三个轴（IV，
V，VI）在单个点相交。探针支架具有开口，探针可以从后面插入并锁定
在探针支架中的适当位置。
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