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摘要(译)

公开了一种示例性自动超声扫描系统及其扫描方法。该自动超声波扫描
系统包括多轴机器人臂，设置在多轴机器人臂上的超声波扫描头，用于
控制多轴机器人臂的控制电路，三维图像捕获设备和计算机。计算机通
过三维图像捕获设备感测被测物体，创建被测物体的三维形状，并根据
三维形状规划三维扫描路径。根据三维扫描路径，计算机进一步控制多
轴机器人手臂通过控制电路进行多轴运动，从而通过超声波扫描头对被
测物体进行三维扫描，并构造因此，根据由超声波扫描头接收的反射超
声波信号的超声波图像。
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