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摘要(译)

基于超声的系统技术领域本发明涉及一种用于在超声成像探头的视场内
定位医疗设备的基于超声的系统。提供一种定位系统，其包括至少三个
布置在框架上的超声发射器;和位置三角测量单位。框架适于附接到超声
成像探头。位置三角测量单元基于从附接到医疗设备的超声检测器接收
的信号确定超声检测器相对于至少三个超声发射器的空间位置。框架包
括可拆卸的参考体积，其包括背景体积和包含物或空隙。当可拆卸参考
体积附接到框架并且框架附接到超声成像探头时，包含物或空隙在超声
成像探头的视场内提供相应的图像特征，用于校准超声的视野。成像探
头与定位系统的坐标系。
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