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摘要(译)

保持结构保持活检针和HIFU换能器，以允许在肝脏的界面处平稳且准确
地递送HIFU束，其中将发生出血。该操纵器结构通过经皮方法执行活组
织检查和HIFU。另外，该过程由成像超声探头成像。即使针已被移除，
成像超声探头也可以跟踪针入口部位。 HIFU换能器在针道中发射短脉冲
HIFU以引起凝血和止血。
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