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摘要(译)

超声运动估计包括发出多个在剪切波的传播方向上彼此间隔开的超声脉
冲，以跟踪由该波引起的轴向运动。 该波是由轴向推动产生的。 基于运
动，使用自相关来估计轴向位移。 在基于时域的运动跟踪算法中，将估
计值用作起点（234），以修改估计值以产生修改后的位移。 修改可以
构成对估计的改进。 发行可以相应地从多个声学窗口发生，多个超声成
像探头分别经由该窗口成像。 自相关和算法专门针对通过脉冲获得的成
像进行操作，这些脉冲用于跟踪由推动产生的波动引起的运动，该推动
是一次推动。 该算法可以涉及在遵循图像匹配标准（S358）的情况下递
增增加的搜索区域上的互相关。
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