






























专利名称(译) 二维超声引导介入治疗介入器械的三维跟踪

公开(公告)号 US20190159752A1 公开(公告)日 2019-05-30

申请号 US16/098992 申请日 2017-04-27

[标]申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦电子股份有限公司

申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦N.V.

当前申请(专利权)人(译) 皇家飞利浦N.V.

[标]发明人 BHARAT SHYAM
JAIN AMEET KUMAR
BONILLAS VACA ANTONIO

发明人 BHARAT, SHYAM
JAIN, AMEET KUMAR
BONILLAS VACA, ANTONIO

IPC分类号 A61B8/08 A61B34/20

CPC分类号 A61B8/0841 A61B34/20 A61B2090/3929 A61B2090/3983 A61B2034/2063 A61B2017/00274 A61B2017
/3413 A61B2034/2051 A61B2034/2055 A61B2034/2059 A61B2090/367

优先权 62/334006 2016-05-10 US

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

具有超声传感器的介入仪器（ 30 ）（S 1 ，S 2 ，S 3 ，S 10 ）跟踪> 
4 ，...，其获取并显示可视化平面的2D超声图像（ 18 ）并且，对于通过
旋转超声探头（ 12 ）并且包含可视化平面角度而获得的一系列平面角度
（θ）执行2D超声扫描。对于每个超声传感器，基于其在平面角度范围
内的发射信号强度找到最佳平面，并且通过分析传感器信号作为由发射
的射束的定时的函数，超声传感器位于其最佳平面中。超声探头。使用
由平面角度参数化的变换（ 42 ）将它们各自的最佳平面中的这些位置变
换为3D参考空间，并且显示用于介入仪器的空间信息（T，L）的视觉指
示符。从3D参考空间中的一个或多个超声传感器的位置生成。
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