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摘要(译)

一种机器人5D超声系统和方法，用于计算机集成手术系统，其中3D超声
图像数据随时间与应变（即弹性）图像数据整合。通过整合超声图像数
据和应变图像数据，本发明能够准确地识别周围组织中的目标组织;在手
术过程中分割，监测和跟踪目标组织;并且促进外科手术的适当规划和执
行，即使手术环境有噪声且目标组织是等回声的。
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