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摘要(译)

用于手术机器人引导的系统和方法包括具有机器人（ 122 ）的机器人系
统（ 124 ），该机器人被配置为通过端口传递到目标（ 134 ）。机器人
系统包括用于沿着到达位置的路径引导机器人的可视组件（ 102 ）。根
据机器人的位置和方向定义位置。超声波探头（ 125 ）由机器人引导到
该位置，以允许探头接合以收集该位置处的超声图像。
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