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摘要(译)

针头或其他外科手术器械插入人体的过程由三维超声成像引导。 将具有
二维阵列换能器的探针抵着身体放置，并对其进行操作以获取体内手术
过程部位的图像。 临床医生插入手术器械，试图遵循插入路径，该插入
路径在超声系统产生的单个图像的平面内。 临床医生在包括外科手术部
位的空间的空间相邻平面的多个实时2D超声图像的显示器上观察插入和
插入进度的路径。 如果器械的插入路径不保留在单个图像的平面中，则
当器械与连续的图像平面相交时，器械的一部分将出现在多个相邻图像
平面的图像中，因为该器械向手术部位前进 程序。
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