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摘要(译)

具有超声探头（12）的超声成像设备（10）获取以轮廓（62）或参考图
像（60）显示的实时超声图像。 使用合成变换（42）向实时超声图像配
准。 为了更新复合变换，超声成像设备获取带有由探针跟踪器测量的超
声探针的相应基线方向标记的基线三维超声（3D-US）图像（66）。 参
考3D-US图像（70）每个都用相应的参考方向标记。 计算变换（54），
以将每个参考3D-US图像与基准3D-US图像在空间上对齐。 确定最接近
的参考3D-US图像，其对应的方向最接近于由探头跟踪器测量的超声探
头的当前方向。 将合成变换更新为包括该变换，以将最接近的参考3D-
US图像空间对齐到基线3D-US图像。
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