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摘要(译)

自适应调度超声设备动作的方法从包括在自适应调度器中的电子电路开
始，该自适应调度器选择任务列表中的下一个任务。任务列表可以包括
预定由超声系统执行的任务。每个任务可以包括多个任务动作。然后，
电子电路可以确定下一个任务中包括的任务动作是否可以开始。该确定
可以包括确定是否可以完成任务动作而不干扰任务列表中的较高优先级
任务的开始。当电子电路确定下一个任务动作可以开始时，电子电路可
以向与任务动作相关联的波束发信号以开始并执行任务动作。还公开了
其他实施例。
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