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【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　３Ｄイメージングを使用する検査のための超音波システムであって、
　ターゲット解剖学的構造に超音波を送信し、それに応じて超音波エコーを受信するよう
に構成されるトランスデューサアレイと、
　前記受信した超音波エコーに基づいて、前記ターゲット解剖学的構造を含む２Ｄ超音波
画像を生成し、
　システム入力に基づいて、前記超音波システムのメモリに記憶された複数のグラフィッ
クアイコンを選択するように構成されるプロセッサであって、各グラフィックアイコンが
、前記ターゲット解剖学的構造の複数の異なる３Ｄサムネイルビューを有し、前記グラフ
ィックアイコンの選択に応答して、前記超音波システムに、前記選択されるグラフィック
アイコンの前記3Dサムネイルビューに対応するビューの超音波画像を生成させるように構
成される、プロセッサと、
　前記複数のグラフィックアイコンを表示するように適応されたディスプレイと、
を有する超音波システム。
【請求項２】
　前記システム入力は、前記トランスデューサアレイに対する前記ターゲット解剖学的構
造の向きの情報を示すユーザ入力を含む、請求項１に記載の超音波システム。
【請求項３】
　前記ユーザ入力は、前記ターゲット解剖学的構造のビューイング向き又は前記ターゲッ
ト解剖学的構造をビューするように構成されるプロトコルを識別するように構成されるテ
キストベースの又はタッチベースの入力を含む、請求項２に記載の超音波システム。
【請求項４】
　前記２Ｄ超音波画像は基準画像であり、前記ユーザ入力は、前記ディスプレイに表示さ
れる前記基準画像の選択を含み、前記基準画像は、前記トランスデューサアレイに対する
前記ターゲット解剖学的構造の向き情報を示す、請求項２に記載の超音波システム。
【請求項５】
　前記システム入力は、前記ターゲット解剖学的構造のセグメント化モデルによって生成
されるトランスデューサアレイに対する前記ターゲット解剖学的構造の向き情報を含む、
請求項１に記載の超音波システム。



(2) JP 2019-514582 A5 2020.6.18

【請求項６】
　前記グラフィックアイコンの複数の異なる３Ｄサムネイルビューのうち少なくとも１つ
に対応する前記ターゲット解剖学的構造の少なくとも１つの３Ｄ画像を生成するよう適応
されるボリュームレンダリング器を更に有する、請求項１に記載の超音波システム。
【請求項７】
　少なくとも１つの３Ｄ画像を生成するために使用される３Ｄ画像データから前記ターゲ
ットのマルチプラナビューを生成するように構成される、請求項２の超音波システム。
【請求項８】
　前記システム入力に基づいて、３Ｄ表示プロセッサにより３Ｄ画像及び前記超音波シス
テムの制御設定を変更するシステムコントローラを更に有する、請求項１に記載の超音波
システム。
【請求項９】
　前記システムコントローラは、メモリに記憶されたマクロに従って前記システムの３Ｄ
画像及び制御設定を変更するように適応される、請求項８に記載の超音波システム。
【請求項１０】
　前記システムコントローラは、マクロ記憶及びコントローラからマクロを受け取るよう
に結合され、前記システムコントローラの出力は、前記プロセッサ及び前記ボリュームレ
ンダリング器に結合される、請求項９に記載の超音波システム。
【請求項１１】
　前記トランスデューサアレイから信号を受け取るように結合される入力と、前記プロセ
ッサに結合される出力と、を有するビームフォーマと、
　前記ビームフォーマに結合される出力を有するビームフォーマコントローラと、
を更に有し、前記システムコントローラの出力が、前記ビームフォーマコントローラにも
結合される、請求項１０に記載の超音波システム。
【請求項１２】
　前記システムコントローラは、前記マクロの受け取りに応じて、前記ビームフォーマ、
前記プロセッサ及び前記ボリュームレンダリング器を制御するように更に適応される、請
求項１１に記載の超音波システム。
【請求項１３】
　前記プロセッサは、Ｂモードプロセッサ及びドップラープロセッサを更に有する、請求
項１に記載の超音波システム。
【請求項１４】
　ユーザ制御の駆動に応じて、３Ｄイメージングモードを起動するように適応されるユー
ザインタフェースを更に有する、請求項１に記載の超音波システム。
【請求項１５】
　前記基準画像の特性を含むように適応される領域を有するユーザインタフェースを更に
有する、請求項４に記載の超音波システム。
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摘要(译)

通过单击快速启动键，可以快速设置超声系统以对目标解剖结构进行3D
成像。 系统使用系统输入（例如2D参考图像的特征）来确定3D设置配
置。 根据系统输入，选择并执行宏指令以设置系统，以便在选定模式下
对目标解剖结构进行3D检查，临床上有用的3D图像和相应的 3D控制已
启用。
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