






















































专利名称(译) <无法获取翻译>

公开(公告)号 JPWO2009131028A5 公开(公告)日 2012-05-24

申请号 JP2010509144 申请日 2009-04-14

[标]申请(专利权)人(译) 株式会社日立医药

申请(专利权)人(译) 株式会社日立メディコ

[标]发明人 松村剛

发明人 松村 剛

IPC分类号 A61B8/08

CPC分类号 A61B8/08 A61B5/6843 A61B8/06 A61B8/13 A61B8/4455 A61B8/488

FI分类号 A61B8/08

F-TERM分类号 4C601/BB02 4C601/DD19 4C601/DD23 4C601/GC03 4C601/HH05 4C601/KK12 4C601/KK24 4C601
/KK28 4C601/KK34

优先权 2008116388 2008-04-25 JP

其他公开文献 JPWO2009131028A1
JP5329532B2

摘要(译)

即使弹性耦合器与对象的体表面之间的接触不良，也可以高精度地检测
绝对压力。弹性耦合器20由具有柔性的弹性材料形成，并且具有至少两
个具有不同超声波反射特性的层并附着到超声波发送/接收表面，并且压
力计算单元30连接到RF信号帧数据选择单元10。基于输出RF信号帧数
据，检测这些层的边界表面22的位置，并且基于边界表面的检测位置和
先前获得的边界表面的初始位置获得边界表面的位置变化。基于预先设
定的弹性耦合器的位置变化和弹性特性来确定要施加到对象的绝对压
力。此时，例如，通过使弹性耦合器的边界表面的初始位置根据弹性耦
合器的类型而不同，压力计算单元30识别ID码和耦合器数据库，将ID码
给予弹性耦合器。识别弹性耦合器的类型并读出与ID码对应的弹性特
性。
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