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(57)摘要

本实用新型提供一种带有机械手辅助探头

的超声检查装置，包括立柱，立柱通过顶部设有

横向设置的悬臂梁，所悬臂梁远离立柱的一端设

有若干个依次轴接的连接杆，距离悬臂梁最远的

一个连接杆末端接有B超探头安装座，B超探头安

装座包括一个带有与B超探头尾部配合，且带有

凹槽的安装部，凹槽位于安装部的侧面，安装部

上设有防脱卡扣，B超探头安装座还包括驱动器。

该装置能够辅助医生操作，利用机械手的延伸，

以及机械手的多角度调节，模仿医生手持B超探

头动作，省时省力，并且B超检查探头与机械手为

可拆卸连接，以防特殊位置角度不方便测量时，

可拆卸手持检测，利用该机械手进行B超辅助检

查，一个医生可以轻松完成之前两个医生同时工

作的任务。
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1.一种带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：包括安装在传统B超检查床板

或床头上的立柱（1），所述立柱（1）通过顶部设有横向设置的悬臂梁（2），所述悬臂梁（2）通

过套筒（3）套装在立柱（1）顶部，可以沿着立柱（1）360°旋转，所悬臂梁（2）远离立柱（1）的一

端设有若干个依次轴接的连接杆（4），距离悬臂梁（2）最远的一个连接杆（4）末端接有B超探

头安装座（6），所述B超探头安装座（6）包括一个带有与B超探头（5）尾部配合，且带有凹槽的

安装部（7），所述凹槽位于安装部（7）的侧面，所述安装部（7）上设有防脱卡扣（8），所述B超

探头安装座（6）还包括驱动器（9），所述驱动器与安装部（7）之间通过转轴（10）连接，所述转

轴（10）的一端固定在安装部（7）上，所述转轴（10）的另一端与驱动器（9）连接，所述驱动器

（9）外部设有安装台（11），所述安装台（11）与连接杆（4）轴接。

2.根据权利要求1所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：所述驱动器

（9）包括壳体，转轴（10）位于驱动器内的部分接有第一锥齿轮（12），第一锥齿轮（12）上啮合

有第二锥齿轮（13），所述第二锥齿轮（13）安装在第一伺服电动机（14）上，所述驱动器（9）远

离安装部（7）的一端设有沉槽（15），所述转轴（10）上端延伸至沉槽（15）内，所述沉槽（15）上

端通过垫圈和螺母（16）固定。

3.根据权利要求2所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：所述防脱卡

扣（8）一端铰接在安装部（7）的侧面，所述防脱卡扣（8）的另一端设有与安装部（7）连接的锁

扣。

4.根据权利要求1所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：所述套筒

（3）与立柱（1）之间设有旋转阻尼器（17）。

5.根据权利要求1所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：所述安装台

（11）设有设有安装轴孔（18），所述安装轴孔（18）的中轴线垂直于转轴（10）的中轴线，所述

安装轴孔（18）的侧壁上设有锁紧螺钉（19）。

6.根据权利要求2所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：与驱动器

（9）连接的连接杆（4）的末端设有第二伺服电动机（20），所述连接杆（4）上设有用于安装第

二伺服电动机（20）的安装腔室（21），所述安装腔室（21）一端设有端盖（22）。

7.根据权利要求1所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：相邻两个连

接杆（4）之间的铰接处均设有伺服电动机（23），相邻两个连接杆（4）的其中一个连接杆（4）

与伺服电动机（23）的固定部分连接，相邻两个连接杆（4）的另一个连接杆（4）与伺服电动机

（23）的转动部分连接。

8.根据权利要求1所述的带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：所述的悬臂

梁（2）和与悬臂梁（2）相连接的连接杆（4）之间设有电动升降杆（24）。
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一种带有机械手辅助探头的超声检查装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗技术领域，尤其涉及一种辅助检查技术设备，具体是指一种

带有机械手辅助探头的超声检查装置。

背景技术

[0002] 目前，随着医疗技术的不都发展，各类医疗辅助设备对病情的分析有着明显的提

高，方便医生快速及时的得知病情，并给患者制定较好的治疗方案。

[0003] 利用超声产生的波在人体内传播时，通过示波屏显示体内各种器官和组织对超声

的反射和减弱规律来诊断疾病的一种方法。超声波具有良好的方向性，当在人体内传播过

程中，遇到密度不同的组织和器官，即有反射、折射和吸收等现象产生。根据示波屏上显示

的回波的距离、弱强和多少，以及衰减是否明显，可以显示体内某些脏器的活动功能，并能

确切地鉴别出组织器官是否含有液体或气体，或为实质性组织。

[0004] B超是很常见的一种超声检查方式，通常情况下孕妇或者其它患者躺在检查床上，

医生一手手持B超检查探头，另一手控制电脑键盘，眼睛在患者身上和屏幕之间不停转换，

一般B超检查室配备两个人，一个人检查，另一个人填写打印检查数据报告，非常不方便。

[0005] 常见的机械手主要采用气缸或油缸驱动，但是作为医院检测使用，医院没有响应

的气室，无法使用启动驱动机械手，为了医疗卫生，也不采用油缸，据调查还没有应用在B超

检查上的机械手辅助检查。

发明内容

[0006] 本实用新型要解决的技术问题是针对现有技术所存在的不足之处，提供一种带有

机械手辅助探头的超声检查装置，该装置能够辅助医生操作，利用机械手的延伸，以及机械

手的多角度调节，模仿医生手持B超探头动作，省去医生来带床边操作，省时省力，并且B超

检查探头与机械手为可拆卸连接，以防特殊位置角度不方便测量时，可拆卸手持检测，安装

和拆卸都较为简单，并且固定效果好，利用该机械手进行B超辅助检查，一个医生可以轻松

完成之前两个医生同时工作的任务，节省人力资源。

[0007] 本实用新型的技术解决方案是，提供如下一种带有机械手辅助探头的超声检查装

置，包括安装在传统B超检查床板或床头上的立柱，所述立柱通过顶部设有横向设置的悬臂

梁，所述悬臂梁通过套筒套装在立柱顶部，可以沿着立柱360°旋转，所悬臂梁远离立柱的一

端设有若干个依次轴接的连接杆，距离悬臂梁最远的一个连接杆末端接有B超探头安装座，

所述B超探头安装座包括一个带有与B超探头尾部配合，且带有凹槽的安装部，所述凹槽位

于安装部的侧面，所述安装部上设有防脱卡扣，所述B超探头安装座还包括驱动器，所述驱

动器与安装部之间通过转轴连接，所述转轴的一端固定在安装部上，所述转轴的另一端与

驱动器连接，所述驱动器外部设有安装台，所述安装台与连接杆轴接。

[0008] 作为优选，所述驱动器包括壳体，转轴位于驱动器内的部分接有第一锥齿轮，第一

锥齿轮上啮合有第二锥齿轮，所述第二锥齿轮安装在第一伺服电动机上，所述驱动器远离
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安装部的一端设有沉槽，所述转轴上端延伸至沉槽内，所述沉槽上端通过垫圈和螺母固定。

[0009] 作为优选，所述防脱卡扣一端铰接在安装部的侧面，所述卡扣的另一端设有与安

装部连接的锁扣，锁扣结构简单，利用塑料的弹性变形实现卡扣的锁紧与开启。

[0010] 作为优选，所述套筒与立柱之间设有旋转阻尼器，在转动过程中产生阻力，但是不

会导致转速过快导致的不稳定。

[0011] 作为优选，所述安装台设有设有安装轴孔，所述安装轴孔的中轴线垂直于转轴的

中轴线，所述安装轴孔的侧壁上设有锁紧螺钉。

[0012] 作为优选，与驱动器连接的连接杆的末端设有第二伺服电动机，所述连接杆上设

有用于安装第二伺服电动机的安装腔室，所述安装腔室一端设有端盖。

[0013] 作为优选，相邻两个连接杆之间的铰接处均设有伺服电动机，相邻两个连接杆的

其中一个连接杆与伺服电动机的固定部分连接，相邻两个连接杆的另一个连接杆与伺服电

动机的转动部分连接。

[0014] 作为优选，所述的悬臂梁和与悬臂梁相连接的连接杆之间设有电动升降杆。

[0015] 采用本技术方案的有益效果：该装置能够辅助医生操作，利用机械手的延伸，以及

机械手的多角度调节，模仿医生手持B超探头动作，省去医生来带床边操作，省时省力，并且

B超检查探头与机械手为可拆卸连接，以防特殊位置角度不方便测量时，可拆卸手持检测，

利用该机械手进行B超辅助检查，一个医生可以轻松完成之前两个医生同时工作的任务，节

省人力资源。

[0016] 利用电动机进行检查，效率高，降低医生劳动强度，另外可实现病人与医生之间的

隔离，防止检查过程中因身体暴露造成的尴尬，利用伺服电机控制，技术较为成熟，伺服电

机的正反转及停止方式可以随时控制底部B超检查探头的位置，结构简单，使用方便。

附图说明

[0017] 图1为带有机械手辅助探头的超声检查装置的结构示意图。

[0018] 图2为图1中B超探头安装座处的结构示意图。

具体实施方式

[0019] 为便于说明，下面结合附图，对实用新型的带有机械手辅助探头的超声检查装置

做详细说明。

[0020] 如图1至图2中所示，一种带有机械手辅助探头的超声检查装置，其特征是：包括安

装在传统B超检查床板或床头上的立柱1，所述立柱1通过顶部设有横向设置的悬臂梁2，所

述悬臂梁2通过套筒3套装在立柱1顶部，可以沿着立柱1360°旋转，所悬臂梁2远离立柱1的

一端设有若干个依次轴接的连接杆4，距离悬臂梁2最远的一个连接杆4末端接有B超探头安

装座6，所述B超探头安装座6包括一个带有与B超探头5尾部配合，且带有凹槽的安装部7，所

述凹槽位于安装部7的侧面，所述安装部7上设有防脱卡扣8，所述B超探头安装座6还包括驱

动器9，所述驱动器与安装部7之间通过转轴10连接，所述转轴10的一端固定在安装部7上，

所述转轴10的另一端与驱动器9连接，所述驱动器9外部设有安装台11，所述安装台11与连

接杆4轴接；所述驱动器9包括壳体，转轴10位于驱动器内的部分接有第一锥齿轮12，第一锥

齿轮12上啮合有第二锥齿轮13，所述第二锥齿轮13安装在第一伺服电动机14上，所述驱动
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器9远离安装部7的一端设有沉槽15，所述转轴10上端延伸至沉槽15内，所述沉槽15上端通

过垫圈和螺母16固定；所述防脱卡扣8一端铰接在安装部7的侧面，所述防脱卡扣8的另一端

设有与安装部7连接的锁扣；所述套筒3与立柱1之间设有旋转阻尼器17；所述安装台11设有

设有安装轴孔18，所述安装轴孔18的中轴线垂直于转轴10的中轴线，所述安装轴孔18的侧

壁上设有锁紧螺钉19；与驱动器9连接的连接杆4的末端设有第二伺服电动机20，所述连接

杆4上设有用于安装第二伺服电动机20的安装腔室21，所述安装腔室21一端设有端盖22；相

邻两个连接杆4之间的铰接处均设有伺服电动机23，相邻两个连接杆4的其中一个连接杆4

与伺服电动机23的固定部分连接，相邻两个连接杆4的另一个连接杆4与伺服电动机23的转

动部分连接；所述的悬臂梁2和与悬臂梁2相连接的连接杆4之间设有电动升降杆24。

[0021] 本技术方案利用电子芯片控制伺服电动机的正反转属于目前较为成熟的技术方

案，在此不在赘述芯片控制伺服电动机正反转工作原理。

[0022] 在上述实施例中，对本实用新型的最佳实施方式做了描述，很显然，在本实用新型

的发明构思下，仍可做出很多变化，在此，应该说明，在本实用新型的发明构思下所做出的

任何改变都将落入本实用新型的保护范围内。

说　明　书 3/3 页

5

CN 209863883 U

5



图1
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图2

说　明　书　附　图 2/2 页

7

CN 209863883 U

7



专利名称(译) 一种带有机械手辅助探头的超声检查装置

公开(公告)号 CN209863883U 公开(公告)日 2019-12-31

申请号 CN201920344798.X 申请日 2019-03-19

[标]发明人 郭升玲

发明人 郭升玲

IPC分类号 A61B8/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型提供一种带有机械手辅助探头的超声检查装置，包括立柱，
立柱通过顶部设有横向设置的悬臂梁，所悬臂梁远离立柱的一端设有若
干个依次轴接的连接杆，距离悬臂梁最远的一个连接杆末端接有B超探头
安装座，B超探头安装座包括一个带有与B超探头尾部配合，且带有凹槽
的安装部，凹槽位于安装部的侧面，安装部上设有防脱卡扣，B超探头安
装座还包括驱动器。该装置能够辅助医生操作，利用机械手的延伸，以
及机械手的多角度调节，模仿医生手持B超探头动作，省时省力，并且B
超检查探头与机械手为可拆卸连接，以防特殊位置角度不方便测量时，
可拆卸手持检测，利用该机械手进行B超辅助检查，一个医生可以轻松完
成之前两个医生同时工作的任务。
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