


























专利名称(译) 随动式医疗导航机器人

公开(公告)号 CN201256981Y 公开(公告)日 2009-06-17

申请号 CN200820108846.7 申请日 2008-06-26

[标]申请(专利权)人(译) 北京石油化工学院

申请(专利权)人(译) 北京石油化工学院

当前申请(专利权)人(译) 北京石油化工学院

[标]发明人 蒋力培
邓双城
曹俊芳
曹莹瑜

发明人 蒋力培
邓双城
曹俊芳
曹莹瑜

IPC分类号 A61B8/00 A61B18/18 B25J7/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种随动式医疗导航机器人，主要由六关节随动导航臂(1)和机器人机体
(2)组成，其中六关节随动导航臂(1)由2个电动式随动关节A，B和4个被
动式关节A，B，C，D以及一个悬挂式转盘(1)组成6自由度超声探头扫描
定位机构；机器人机体(2)由底座(24)、控制箱(25)、控制面板(26)、显示
器(27)、立柱(28)、大臂(29)、肘关节(30)和小臂(31)等构件组成。本实
用新型能对微创外科手术进行视觉导航，结构紧凑，简单，造价低廉，
使用维护和修理简易。
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