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摘要(译)

本实用新型涉及一种用于兽用B超探头的三相步进电机驱动电路，包括三
相驱动电路以及与所述三相驱动电路连接的三相电动机，每相驱动电路
均包括多个并联的场效应晶体管；每相并联的场效应晶体管的栅极分别
连接不同的数字总线，每相并联的场效应晶体管的源极均连接电源电
压，每相并联的场效应晶体管的漏极均连接电阻。本实用新型通过改变
步进电机每拍的驱动电流的大小，来改变负载力矩，确保带动超声探芯
的步进电机，在透声油固结、粘稠等情况下不失步，达到匀速运转的目
的。
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