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摘要(译)

本发明公开了一种聚焦超声治疗中基于视点的三维图像引导运动定位系
统，包括治疗床、支撑治疗床运动的上拖板及x轴直线运动机构和可控制
B超探头自转的机构，还包括设置于换能器探头和B超探头下方的绕y轴
摆动的机构，其下部设置有绕x轴摆动的机构，绕x轴摆动的机构坐落于
中拖板上，中拖板下方设置有z轴升降直线运动机构，其坐落于下拖板
上，下拖板及其下部的y轴直线运动机构坐落于置于地面的基坐板上。本
发明的定位系统，可实现6个自由度的控制，让医生从B超图像引导的视
点角度出发，配合基于视点的运动运算关系，即可直观地在B超图像上直
接上、下、左、右、前、后操作，而无需顾及各个轴的具体运动，从而
实现各轴的联动。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/3dda3893-5b87-4157-a6b8-dcc206ac7b0a
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/036138648/publication/CN100515523C?q=CN100515523C
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN100515523C

