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本发明公开一种超声医学耦合剂自动化涂

抹仪，包括底板、第一导轨、第一伸缩电缸底板、

第一伸缩电缸、第一伸缩电缸顶板、第四伸缩电

缸、连接盘、耦合剂涂抹电机、耦合剂涂抹棉块、

耦合剂软管，超声检查设备主体主要由四个分瓣

的扇形支架构成，四个扇形支架可以在第一伸缩

电缸和第二伸缩电缸的带动下实现上下和内外

运动；四个扇形支架内部有三条弧形导轨及相应

的运动结构，分别连接耦合剂清洗棉块、探头和

耦合剂涂抹棉块，通过控制耦合剂清洗棉块、探

头和耦合剂涂抹棉块顺序运动，实现人体涂抹耦

合剂、超声检测和耦合剂清理功能，提高检查效

率并降低传染可能；其次，底板下方安装有行走

轮装置，可以方便的实现超声检测设备的移动。
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1.一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，包括底板(1)、第一导轨(6)、第一伸缩电缸底板

(7)、第一伸缩电缸(8)、第一伸缩电缸顶板(9)、第一滑块(10)、连接杆(11)、第二伸缩电缸

(12)、角型连接(13)、扇形支架(14)、第一齿条(15)、第一弧形导轨(16)、第三伸缩电缸

(20)、耦合剂清洗电机(21)、耦合剂清洗棉块(22)、第二弧形齿条(23)、第二弧形导轨(24)、

弹性探测连接管(29)、探头(30)、耦合剂箱(41)、第一弧形滑块(17)、第一齿轮(18)、第一电

机(19)、第二电机(25)、第二齿轮(26)、超声发生器(27)、第二弧形滑块(28)、转向轴(2)、行

走轮支板(3)、行走轮支架(4)、行走轮(5)、第三弧形齿条(31)、第三弧形导轨(32)、第三弧

形滑块(33)、第三电机(34)、第三齿轮(35)、第四伸缩电缸(36)、连接盘(37)、耦合剂涂抹电

机(38)、耦合剂涂抹棉块(39)、耦合剂软管(40)，其特征在于：所述的超声检查设备主体主

要由四个分瓣的扇形支架(14)构成，四个扇形支架(14)可以在第一伸缩电缸(8)和第二伸

缩电缸(12)的带动下实现上下和内外运动；四个扇形支架(14)内部有三条弧形导轨及相应

的运动结构，分别连接耦合剂清洗棉块(22)、探头(30)和耦合剂涂抹棉块(39)，通过控制耦

合剂清洗棉块(22)、探头(30)和耦合剂涂抹棉块(39)顺序运动，实现人体涂抹耦合剂、超声

检测和耦合剂清理功能；

所述的四个扇形支架(14)上下内外移动，扇形支架(14)与角型连接(13)固定安装，角

型连接(13)固定安装在第二伸缩电缸(12)伸缩杆端部，第二伸缩电缸(12)底部与连接杆

(11)上端固定安装，连接杆(11)下端固定安装在第一滑块(10)上，第一滑块(10)滑动安装

在第一导轨(6)上，第一伸缩电缸顶板(9)固定安装在第一滑块(10)上，第一伸缩电缸顶板

(9)并与第一伸缩电缸(8)伸缩杆端部固定安装，第一伸缩电缸(8)底部与第一伸缩电缸底

板(7)固定安装，第一导轨(6)和第一伸缩电缸底板(7)固定安装在底板(1)上；

所述的第三弧形齿条(31)和第三弧形导轨(32)固定在扇形支架(14)下方，第三弧形滑

块(33)滑动安装在第三弧形导轨(32)上，第三电机(34)固定安装在第三弧形滑块(33)侧

面，第三齿轮(35)固定安装在第三电机(34)电机轴端部，第三弧形滑块(33)与第三弧形齿

条(31)啮合安装，实现耦合剂涂抹左右运动的功能，第四伸缩电缸(36)底部固定安装在第

三弧形滑块(33)上，连接盘(37)固定安装在第四伸缩电缸(36)伸缩杆端部，耦合剂涂抹电

机(38)固定安装在连接盘(37)上，耦合剂涂抹棉块(39)可拆卸的安装在耦合剂涂抹电机

(38)电机轴端部，耦合剂软管(40)上端固定在连接盘(37)上；

所述的第二弧形齿条(23)和第二弧形导轨(24)安装在扇形支架(14)中间位置，第二弧

形滑块(28)滑动安装在第二弧形导轨(24)上，第二电机(25)固定安装在第二弧形滑块(28)

侧面，第二齿轮(26)固定安装在第二电机(25)电机轴端部，第二齿轮(26)与第二弧形齿条

(23)啮合安装实现超声检查左右运动功能，超声发生器(27)固定安装在第二弧形滑块(28)

上，弹性探测连接管(29)将探头(30)和超声发生器(27)连接在一起；

所述的第一齿条(15)和第一弧形导轨(16)固定安装在扇形支架(14)靠上方位置，第一

弧形滑块(17)滑动安装在第一弧形导轨(16)上，第一电机(19)固定安装在第一弧形滑块

(17)侧面，第一齿轮(18)固定安装在第一电机(19)电机轴端部，实现耦合剂左右清理功能，

第三伸缩电缸(20)固定安装在第一弧形滑块(17)上，耦合剂清洗电机(21)与第三伸缩电缸

(20)伸缩杆端部固定安装，耦合剂清洗棉块(22)可拆卸的安装在耦合剂清洗电机(21)电机

轴端部。

2.如权利要求书1所述的一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，其特征在于：底板(1)下
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方安装有行走轮装置。

3.如权利要求书1所述的一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，其特征在于：所述的弹性

探测连接管(29)是具有弹性的波纹软管，使探头(30)紧密贴合在人体检测部位。

4.如权利要求书1所述的一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，其特征在于：所述的耦合

剂软管(40)端部与耦合剂涂抹棉块(39)接触，耦合剂软管(40)下端固定安装在耦合剂箱

(41)上，耦合剂箱(41)固定安装在第一滑块(10)上。

5.如权利要求书1所述的一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，其特征在于：所述的转向

轴2一端固定安装在底板(1)上，另一端固定安装在行走轮支板(3)上，行走轮支架(4)固定

安装在行走轮支板(3)上，行走轮(5)转动安装在行走轮支架4上。
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一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗器械技术领域，特别涉及一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪。

背景技术

[0002] 超声医学是超声学与医学结合、或超声技术应用于医学各部门而形成的学科。主

要包括超声在基础医学、临床医学、卫生学及其他医学领域中的研究与应用。该学科正随着

超声检测与超声处理的发展在不断发展。目前，超声科在诊断病人时，现使用的诊疗方式主

要是病患躺在普通床上，在检查过程中，需要现在待检测部位涂抹耦合剂，有事会摸到床单

上，给清洁工作家中负担，而且有可能会有病菌传染的可能，工作效率低下，因此急需一种

自动涂抹耦合剂且不会带来传染可能还能提高工作效率的设备。

发明内容

[0003] 针对上述问题，本发明提供一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，本发明既能达到

卫生安全，也能提高超声检查效率。

[0004] 本发明所使用的技术方案是：一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，包括底板、第一

导轨、第一伸缩电缸底板、第一伸缩电缸、第一伸缩电缸顶板、第一滑块、连接杆、第二伸缩

电缸、角型连接、扇形支架、第一齿条、第一弧形导轨、第三伸缩电缸、耦合剂清洗电机、耦合

剂清洗棉块、第二弧形齿条、第二弧形导轨、弹性探测连接管、探头、耦合剂箱、第一弧形滑

块、第一齿轮、第一电机、第二电机、第二齿轮、超声发生器、第二弧形滑块、转向轴、行走轮

支板、行走轮支架、行走轮、第三弧形齿条、第三弧形导轨、第三弧形滑块、第三电机、第三齿

轮、第四伸缩电缸、连接盘、耦合剂涂抹电机、耦合剂涂抹棉块、耦合剂软管。

[0005] 所述的超声检查设备主体主要由四个分瓣的扇形支架构成，四个扇形支架可以在

第一伸缩电缸和第二伸缩电缸的带动下实现上下和内外运动；四个扇形支架内部有三条弧

形导轨及相应的运动结构，分别连接耦合剂清洗棉块、探头和耦合剂涂抹棉块，通过控制耦

合剂清洗棉块、探头和耦合剂涂抹棉块顺序运动，实现人体涂抹耦合剂、超声检测和耦合剂

清理功能，提高检查效率并降低传染可能；其次，底板下方安装有行走轮装置，可以方便的

实现超声检测设备的移动。

[0006] 为了实现实现四个扇形支架上下内外移动，扇形支架与角型连接固定安装，角型

连接固定安装在第二伸缩电缸伸缩杆端部，第二伸缩电缸底部与连接杆上端固定安装，连

接杆下端固定安装在第一滑块上，第一滑块滑动安装在第一导轨上，第一伸缩电缸顶板固

定安装在第一滑块上，第一伸缩电缸顶板并与第一伸缩电缸伸缩杆端部固定安装，第一伸

缩电缸底部与第一伸缩电缸底板固定安装，第一导轨和第一伸缩电缸底板固定安装在底板

上。

[0007] 为了实现耦合剂涂抹功能，将第三弧形齿条和第三弧形导轨固定在扇形支架下

方，第三弧形滑块滑动安装在第三弧形导轨上，第三电机固定安装在第三弧形滑块侧面，第

三齿轮固定安装在第三电机电机轴端部，第三弧形滑块与第三弧形齿条啮合安装，实现耦
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合剂涂抹左右运动的功能，第四伸缩电缸底部固定安装在第三弧形滑块上，连接盘固定安

装在第四伸缩电缸伸缩杆端部，耦合剂涂抹电机固定安装在连接盘上，耦合剂涂抹棉块可

拆卸的安装在耦合剂涂抹电机电机轴端部，耦合剂软管上端固定在连接盘上并且耦合剂软

管端部与耦合剂涂抹棉块接触，耦合剂软管下端固定安装在耦合剂箱上，耦合剂箱固定安

装在第一滑块上。

[0008] 为了实现超声检查功能，第二弧形齿条和第二弧形导轨安装在扇形支架中间位

置，第二弧形滑块滑动安装在第二弧形导轨上，第二电机固定安装在第二弧形滑块侧面，第

二齿轮固定安装在第二电机电机轴端部，第二齿轮与第二弧形齿条啮合安装实现超声检查

左右运动功能，超声发生器固定安装在第二弧形滑块上，弹性探测连接管是具有弹性的波

纹软管，可以使探头紧密贴合在人体检测部位，弹性探测连接管将探头和超声发生器连接

在一起。

[0009] 为了实现耦合剂清洗功能，第一齿条和第一弧形导轨固定安装在扇形支架靠上方

位置，第一弧形滑块滑动安装在第一弧形导轨上，第一电机固定安装在第一弧形滑块侧面，

第一齿轮固定安装在第一电机电机轴端部，实现耦合剂左右清理功能。

[0010] 第三伸缩电缸固定安装在第一弧形滑块上，耦合剂清洗电机与第三伸缩电缸伸缩

杆端部固定安装，耦合剂清洗棉块可拆卸的安装在耦合剂清洗电机电机轴端部。

[0011] 为了实现本设备移动功能，转向轴一端固定安装在底板上，另一端固定安装在行

走轮支板上，行走轮支架固定安装在行走轮支板上，行走轮转动安装在行走轮支架上。

[0012] 本发明的有益效果：(1)本发明进行超声检查之前在扇形支架在第一伸缩电缸的

带动下处于打开的状态，人站立到本超声检查设备中间，扇形支架在第一伸缩电缸的带动

下闭合，通过控制扇形支架上下移动首先使耦合剂涂抹棉块接触人体需要检测的部位，通

过耦合剂涂抹电机转动将耦合剂涂抹至人体需要检测的部位；然后调整扇形支架位置，使

探头接触人体进行超声检查，最后调整扇形支架位置，使耦合剂清洗棉块接触人体进行耦

合剂清理工作；(2)耦合剂涂抹棉块和耦合剂清洗棉块均为可拆卸安装，即一次性使用，即

能达到卫生安全，也能提高超声检查效率：(3)还可以通过多彩弹簧色彩的调整实现不同模

式灯光的转换，不仅满足实用性，而且还有装饰作用。

附图说明

[0013] 图1、图4为本发明的整体结构示意图。

[0014] 图2、图3、图5、图6为本发明的局部安装示意图。

[0015] 1-底板；6-第一导轨；7-第一伸缩电缸底板；8-第一伸缩电缸；9-第一伸缩电缸顶

板；10-第一滑块；11-连接杆；12-第二伸缩电缸；13-角型连接；14-扇形支架；15-第一齿条；

16-第一弧形导轨；20-第三伸缩电缸；21-耦合剂清洗电机；22-耦合剂清洗棉块；23-第二弧

形齿条；24-第二弧形导轨；29-弹性探测连接管；30-探头；41-耦合剂箱；17-第一弧形滑块；

18-第一齿轮；19-第一电机；25-第二电机；26-第二齿轮；27-超声发生器；28-第二弧形滑

块；2-转向轴；3-行走轮支板；4-行走轮支架；5-行走轮；31-第三弧形齿条；32-第三弧形导

轨；33-第三弧形滑块；34-第三电机；35-第三齿轮；36-第四伸缩电缸；37-连接盘；38-耦合

剂涂抹电机；39-耦合剂涂抹棉块；40-耦合剂软管。
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具体实施方式

[0016] 下面结合具体实施例对本发明作进一步描述，在此发明的示意性实施例以及说明

用来解释本发明，但并不作为对本发明的限定。

[0017] 如图1、图2、图3、图4、图5、图6所示的一种超声医学耦合剂自动化涂抹仪，包括底

板1、第一导轨6、第一伸缩电缸底板7、第一伸缩电缸8、第一伸缩电缸顶板9、第一滑块10、连

接杆11、第二伸缩电缸12、角型连接13、扇形支架14、第一齿条15、第一弧形导轨16、第三伸

缩电缸20、耦合剂清洗电机21、耦合剂清洗棉块22、第二弧形齿条23、第二弧形导轨24、弹性

探测连接管29、探头30、耦合剂箱41、第一弧形滑块17、第一齿轮18、第一电机19、第二电机

25、第二齿轮26、超声发生器27、第二弧形滑块28、转向轴2、行走轮支板3、行走轮支架4、行

走轮5、第三弧形齿条31、第三弧形导轨32、第三弧形滑块33、第三电机34、第三齿轮35、第四

伸缩电缸36、连接盘37、耦合剂涂抹电机38、耦合剂涂抹棉块39、耦合剂软管40。

[0018] 超声检查设备主体主要由四个分瓣的扇形支架14构成，四个扇形支架14可以在第

一伸缩电缸8和第二伸缩电缸12的带动下实现上下和内外运动；四个扇形支架14内部有三

条弧形导轨及相应的运动结构，分别连接耦合剂清洗棉块22、探头30和耦合剂涂抹棉块39，

通过控制耦合剂清洗棉块22、探头30和耦合剂涂抹棉块39顺序运动，实现人体涂抹耦合剂、

超声检测和耦合剂清理功能，提高检查效率并降低传染可能；其次，底板1下方安装有行走

轮装置，可以方便的实现超声检测设备的移动。

[0019] 为了实现四个扇形支架14上下内外移动，扇形支架14与角型连接13固定安装，角

型连接13固定安装在第二伸缩电缸12伸缩杆端部，第二伸缩电缸12底部与连接杆11上端固

定安装，连接杆11下端固定安装在第一滑块10上，第一滑块10滑动安装在第一导轨6上，第

一伸缩电缸顶板9固定安装在第一滑块10上，第一伸缩电缸顶板9并与第一伸缩电缸8伸缩

杆端部固定安装，第一伸缩电缸8底部与第一伸缩电缸底板7固定安装，第一导轨6和第一伸

缩电缸底板7固定安装在底板1上。

[0020] 为了实现耦合剂涂抹功能，将第三弧形齿条31和第三弧形导轨32固定在扇形支架

14下方，第三弧形滑块33滑动安装在第三弧形导轨32上，第三电机34固定安装在第三弧形

滑块33侧面，第三齿轮35固定安装在第三电机34电机轴端部，第三弧形滑块33与第三弧形

齿条31啮合安装，实现耦合剂涂抹左右运动的功能，第四伸缩电缸36底部固定安装在第三

弧形滑块33上，连接盘37固定安装在第四伸缩电缸36伸缩杆端部，耦合剂涂抹电机38固定

安装在连接盘37上，耦合剂涂抹棉块39可拆卸的安装在耦合剂涂抹电机38电机轴端部，耦

合剂软管40上端固定在连接盘37上并且耦合剂软管40端部与耦合剂涂抹棉块39接触，耦合

剂软管40下端固定安装在耦合剂箱41上，耦合剂箱41固定安装在第一滑块10上。

[0021] 为了实现超声检查功能，第二弧形齿条23和第二弧形导轨24安装在扇形支架14中

间位置，第二弧形滑块28滑动安装在第二弧形导轨24上，第二电机25固定安装在第二弧形

滑块28侧面，第二齿轮26固定安装在第二电机25电机轴端部，第二齿轮26与第二弧形齿条

23啮合安装实现超声检查左右运动功能，超声发生器27固定安装在第二弧形滑块28上，弹

性探测连接管29是具有弹性的波纹软管，可以使探头30紧密贴合在人体检测部位，弹性探

测连接管29将探头30和超声发生器27连接在一起。

[0022] 为了实现耦合剂清洗功能，第一齿条15和第一弧形导轨16固定安装在扇形支架14

靠上方位置，第一弧形滑块17滑动安装在第一弧形导轨16上，第一电机19固定安装在第一
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弧形滑块17侧面，第一齿轮18固定安装在第一电机19电机轴端部，实现耦合剂左右清理功

能。

[0023] 第三伸缩电缸20固定安装在第一弧形滑块17上，耦合剂清洗电机21与第三伸缩电

缸20伸缩杆端部固定安装，耦合剂清洗棉块22可拆卸的安装在耦合剂清洗电机21电机轴端

部。

[0024] 为了实现本设备移动功能，转向轴2一端固定安装在底板1上，另一端固定安装在

行走轮支板3上，行走轮支架4固定安装在行走轮支板3上，行走轮5转动安装在行走轮支架4

上。

[0025] 本发明工作原理：本发明进行超声检查之前在扇形支架14在第一伸缩电缸8的带

动下处于打开的状态，人站立到本超声检查设备中间，扇形支架14在第一伸缩电缸8的带动

下闭合，通过控制扇形支架14上下移动首先使耦合剂涂抹棉块39接触人体需要检测的部

位，通过耦合剂涂抹电机38转动将耦合剂涂抹至人体需要检测的部位；然后调整扇形支架

14位置，使探头30接触人体进行超声检查，最后调整扇形支架14位置，使耦合剂清洗棉块22

接触人体进行耦合剂清理工作；耦合剂涂抹棉块39和耦合剂清洗棉块22均为可拆卸安装，

即一次性使用，即能达到卫生安全，也能提高超声检查效率。
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图2
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图5

图6
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检查效率并降低传染可能；其次，底板下方安装有行走轮装置，可以方
便的实现超声检测设备的移动。
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