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(57)摘要

本实用新型公开了一种长距离三维超声探

头自动扫查装置，该装置包括第一立式支架、与

第一立式支架的一侧铰接的第二立式支架，第一

立式支架与第二立式支架之间形成用于供脊柱

侧弯患者站立的空间；第二立式支架的铰接侧相

对的一侧上设置有竖向滑动机构，竖向滑动机构

包括直线滑台、旋转设置在直线滑台上的滚珠丝

杆、设置在滚珠丝杆上可沿其轴向上下滑动的滑

块、以及设置在直线滑台顶部用于驱动滚珠丝杆

旋转的电机；滑块上设置有用于向患者身体方向

施加回复力的弹簧合页，弹簧合页上设置有用于

夹持超声探头的可伸缩式旋转夹持机构。本实用

新型可以自动控制超声探头匀速直线运动的速

度和位移，避免了人为操作带来的误差，提高了

诊断结果的准确率。
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1.一种长距离三维超声探头自动扫查装置，包括第一立式支架(1)，其特征在于：还包

括与第一立式支架(1)的一侧铰接且可绕其旋转的第二立式支架(2)，所述第一立式支架

(1)与第二立式支架(2)之间形成用于供脊柱侧弯患者站立的空间；

所述第二立式支架(2)的铰接侧相对的一侧上设置有竖向滑动机构(3)，所述竖向滑动

机构(3)包括沿竖向布置的直线滑台(3 .1)、旋转设置在直线滑台(3 .1)上的滚珠丝杆

(3.2)、设置在滚珠丝杆(3.2)上可沿其轴向上下滑动的滑块(3.3)、以及设置在直线滑台

(3.1)顶部用于驱动滚珠丝杆(3.2)旋转的电机(3.4)；

所述滑块(3.3)上设置有用于向患者身体方向施加回复力的弹簧合页(4)，所述弹簧合

页(4)上设置有用于夹持超声探头的可伸缩式旋转夹持机构(5)。

2.根据权利要求1所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述旋转夹

持机构(5)包括伸缩连接杆(5.1)、伸缩夹持杆(5.2)和夹持头(5.3)，所述伸缩连接杆(5.1)

的一端与设置在弹簧合页(4)上的旋转座(6)固定连接，所述伸缩连接杆(5.1)的另一端与

伸缩夹持杆(5.2)的一端旋转连接，所述伸缩夹持杆(5.2)的另一端与夹持头(5.3)旋转连

接。

3.根据权利要求2所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述第二立

式支架(2)上还设置有用于控制电机(3.4)旋转方向和旋转速度的电控箱(7)。

4.根据权利要求1或2或3所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述

第一立式支架(1)包括呈工字型的底座(1.1)、垂直设置在底座(1.1)上的第一支杆(1.2)、

与第一支杆(1.2)平行设置的第二支杆(1.3)、以及设置在第一支杆(1.2)与第二支杆(1.3)

顶部的第一固定横杆(1.4)，所述第一支杆(1.2)与第二支杆(1.3)的中部设置有用于供脊

柱侧弯患者搀扶的扶手横杆(1.5)。

5.根据权利要求4所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述底座

(1.1)的底部四个角上均设置有行走轮(8)。

6.根据权利要求5所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述第二立

式支架(2)包括与第一支杆(1.2)铰接的第三支杆(2.1)、与第三支杆(2.1)平行设置的第四

支杆(2.2)、以及设置在第三支杆(2.1)与第四支杆(2.2)顶部的第二固定横杆(2.3)，所述

第三支杆(2.1)的底部与第四支杆(2.2)的中部之间设置有加固横杆(2.4)。

7.根据权利要求6所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述直线滑

台(3.1)与第四支杆(2.2)的上部固定连接，所述第四支杆(2.2)的底部设置有万向脚轮

(9)。

8.根据权利要求1或2或3所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述

第一立式支架(1)和第二立式支架(2)均为由金属材料制备而成的构件。

9.根据权利要求1或2或3所述的长距离三维超声探头自动扫查装置，其特征在于：所述

第一立式支架(1)与第二立式支架(2)之间的旋转角度为0～100°。
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长距离三维超声探头自动扫查装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗设备技术领域，具体地指一种长距离三维超声探头自动扫查

装置。

背景技术

[0002] 近年来，国内外已有研究报道通过三维超声扫查方法对脊柱侧弯的程度进行评

估，采用的仪器为自行开发专门用于脊柱侧弯检查的仪器，但是目前研究尚停留在模具及

临床前实验阶段，仪器生产成本和维护费用高。传统的商用超声仪仅可实现长约10cm区域

的三维重建，无法对长约50cm的人体脊柱进行三维重建。

[0003] 虽然，现在利用某商用超声仪中的超声探头可以实现人体脊柱的长距离三维重

建，但是需要医生手持超声探头进行长距离数据采集，无法控制手无意识的横向移动，也不

能控制超声探头纵向的扫查速度，从而影响三维重建的效果，降低了诊断结果的准确率。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的就是要提供一种长距离三维超声探头自动扫查装置，该装置可

以实现对人体脊柱进行自动扫查，避免了人为操作带来的误差，扫描精确度高、性能稳定，

而且制作成本和维护费用低。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型所设计的长距离三维超声探头自动扫查装置，包括

第一立式支架，其特殊之处在于：还包括与第一立式支架的一侧铰接且可绕其旋转的第二

立式支架，所述第一立式支架与第二立式支架之间形成用于供脊柱侧弯患者站立的空间；

[0006] 所述第二立式支架的铰接侧相对的一侧上设置有竖向滑动机构，所述竖向滑动机

构包括沿竖向布置的直线滑台、旋转设置在直线滑台上的滚珠丝杆、设置在滚珠丝杆上可

沿其轴向上下滑动的滑块、以及设置在直线滑台顶部用于驱动滚珠丝杆旋转的电机；

[0007] 所述滑块上设置有用于向患者身体方向施加回复力的弹簧合页，所述弹簧合页上

设置有用于夹持超声探头的可伸缩式旋转夹持机构。

[0008] 进一步地，所述旋转夹持机构包括伸缩连接杆、伸缩夹持杆和夹持头，所述伸缩连

接杆的一端与设置在弹簧合页上的旋转座固定连接，所述伸缩连接杆的另一端与伸缩夹持

杆的一端旋转连接，所述伸缩夹持杆的另一端与夹持头旋转连接。这样，可以根据患者的实

际情况，调节伸缩连接杆、伸缩夹持杆、夹持头的伸出长度和旋转角度，保证扫查过程中向

患者方向施加适当的压力，使得超声探头与人体贴紧。

[0009] 进一步地，所述第二立式支架上还设置有用于控制电机旋转方向和旋转速度的电

控箱。

[0010] 进一步地，所述第一立式支架包括呈工字型的底座、垂直设置在底座上的第一支

杆、与第一支杆平行设置的第二支杆、以及设置在第一支杆与第二支杆顶部的第一固定横

杆，所述第一支杆与第二支杆的中部设置有用于供脊柱侧弯患者搀扶的扶手横杆。

[0011] 进一步地，所述底座的底部四个角上均设置有行走轮。这样，可以方便移动整个装
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置，移动到相应位置后可以固定。

[0012] 进一步地，所述第二立式支架包括与第一支杆铰接的第三支杆、与第三支杆平行

设置的第四支杆、以及设置在第三支杆与第四支杆顶部的第二固定横杆，所述第三支杆的

底部与第四支杆的中部之间设置有加固横杆。

[0013] 进一步地，所述直线滑台与第四支杆的上部固定连接，所述第四支杆的底部设置

有万向脚轮。

[0014] 再进一步地，所述第一立式支架和第二立式支架均为由金属材料制备而成的构

件。

[0015] 更进一步地，所述第一立式支架与第二立式支架之间的旋转角度为0～100°。

[0016] 与现有技术相比，本实用新型的优点在于：

[0017] 其一，本实用新型通过设计有竖向滑动机构和可伸缩式旋转夹持机构，可以将超

声探头安装在旋转夹持机构上，在竖向滑动机构的驱动下可以带动超声探头沿竖向做匀速

直线运动，而且超声探头匀速直线运动的速度和位移可以自动控制，避免了人为操作带来

的误差，提高了诊断结果的准确率。

[0018] 其二，本实用新型在竖向滑动机构与可伸缩式旋转夹持机构的连接处设计有弹簧

合页，可以通过弹簧合页向患者身体方向施加回复力，使得超声探头与人体贴紧，有利于提

高数据采集的准确率。

[0019] 其三，本实用新型设计有第一立式支架和第二立式支架，且第二立式支架可绕第

一立式支架的一侧旋转，有利于数据采集时调整患者的站位，操作便捷、灵活性高。

[0020] 其四，本实用新型的结构简单、制作成本和维护费用低、性能稳定、实用性强。

附图说明

[0021] 图1为一种长距离三维超声探头自动扫查装置的结构示意图；

[0022] 图中，第一立式支架1、底座1.1、第一支杆1.2、第二支杆1.3、第一固定横杆1.4、扶

手横杆1.5、第二立式支架2、第三支杆2.1、第四支杆2.2、第二固定横杆2.3、加固横杆2.4、

竖向滑动机构3、直线滑台3.1、滚珠丝杆3.2、滚珠丝杆3.2、滑块3.3、电机3.4、弹簧合页4、

旋转夹持机构5、伸缩连接杆5.1、伸缩夹持杆5.2、夹持头5.3、旋转座6、电控箱7、行走轮8、

万向脚轮9。

具体实施方式

[0023] 以下结合附图和具体实施例对本实用新型作进一步的详细描述：

[0024] 图中所示的一种长距离三维超声探头自动扫查装置，包括长度为800mm、宽度为

700mm、高度为1600mm的第一立式支架1、与第一立式支架1的一侧铰接且可绕其旋转的第二

立式支架2，第二立式支架2的高度为1600mm，宽度为500mm，第一立式支架1与第二立式支架

2之间形成用于供脊柱侧弯患者站立的空间。优选地，第一立式支架1与第二立式支架2之间

的旋转角度为0～100°，这样有利于调整数据采集时患者的站位。第一立式支架1包括呈工

字型的底座1.1、垂直设置在底座1.1上的第一支杆1.2、与第一支杆1.2平行设置的第二支

杆1.3、以及设置在第一支杆1.2与第二支杆1.3顶部的第一固定横杆1.4，第一支杆1.2与第

二支杆1.3的中部设置有用于供脊柱侧弯患者搀扶的扶手横杆1.5，患者接受检查时，可握
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持扶手横杆1.5以稳定躯体，避免身体摇晃。底座1.1的底部四个角上均设置有可双向刹车

的行走轮8，便于移动和固定。第二立式支架2包括与第一支杆1.2铰接的第三支杆2.1、与第

三支杆2.1平行设置的第四支杆2.2、以及设置在第三支杆2.1与第四支杆2.2顶部的第二固

定横杆2.3，第三支杆2.1的底部与第四支杆2.2的中部之间设置有加固横杆2.4。直线滑台

3.1与第四支杆2.2的上部固定连接，第四支杆2.2的底部设置有可双向刹车的万向脚轮9，

便于移动和固定。第一立式支架1和第二立式支架2均为由金属材料制备而成的构件，优选

地，采用不锈钢材料制成，能耐空气、蒸汽、水等弱腐蚀介质的腐蚀，具有结构紧凑、构思合

理、使用方便的特点。

[0025] 上述技术方案中，第二立式支架2的铰接侧相对的一侧上设置有竖向滑动机构3，

竖向滑动机构3包括沿竖向布置的直线滑台3.1、旋转设置在直线滑台3.1上的滚珠丝杆

3.2、设置在滚珠丝杆3.2上可沿其轴向上下滑动的滑块3.3、以及设置在直线滑台3.1顶部

用于驱动滚珠丝杆3.2旋转的电机3.4；滑块3.3上设置有用于向患者身体方向施加回复力

的弹簧合页4，弹簧合页4上设置有用于夹持超声探头的可伸缩式旋转夹持机构5。旋转夹持

机构5包括伸缩连接杆5.1、伸缩夹持杆5.2和夹持头5.3，伸缩连接杆5.1的一端与设置在弹

簧合页4上的旋转座6固定连接，伸缩连接杆5.1的另一端与伸缩夹持杆5.2的一端旋转连

接，伸缩夹持杆5.2的另一端与夹持头5.3旋转连接。伸缩连接杆5.1和伸缩夹持杆5.2均可

做横向的伸缩调整及轴向旋转，调整至合适位置可固定。第二立式支架2上还设置有用于控

制电机3.4旋转方向和旋转速度的电控箱7。电控箱7内设置有运动控制芯片，控制电机3.4

输出轴的转动方向和旋转速度，电机3.4的输出轴与滚珠丝杆3.2通过联轴器传动连接，使

滚珠丝杆3.2在电机3.4的输出轴的驱动下正向或者反向旋转，滚珠丝杆3.3使旋转运动转

化为滑块3.3的匀速直线运动，从而驱动旋转夹持机构5带动超声探头做竖向匀速直线运

动。

[0026] 本实用新型使用时，先对电控箱7内的运动控制芯片进行参数编程，将超声探头安

装在夹持头5.3上，根据患者的实际情况，调节好伸缩连接杆5.1和伸缩夹持杆5.2的伸出长

度和旋转角度，启动电机3.4可以使超声探头随着滑块3.3沿滚珠丝杆3.2的轴向做匀速直

线运动，弹簧合页4产生的回复力会通过伸缩连接杆5.1传递到夹持头5.3和超声探头上，保

证扫查过程中向患者方向施加所必须的适当压力，压力大小可通过改变患者与超声探头之

间距离、或改变伸缩连接杆5.1的角度来调节。工作时由数据采集人员随时推至超声仪器旁

进行数据采集，方便临床使用及安置，本实用新型的自动扫查装置结构简单、安全可靠、性

能稳定、实用性强。

[0027] 以上仅为本实用新型的具体实施方式，应当指出，任何熟悉本领域的技术人员在

本实用新型所揭示的技术范围内，可轻易想到的变化或替换，都应涵盖在本实用新型的保

护范围之内。
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当前申请(专利权)人(译) 华中科技大学同济医学院附属同济医院

[标]发明人 张超
邓又斌
李开艳
董璐洁

发明人 张超
邓又斌
李开艳
董璐洁

IPC分类号 A61B8/00 A61B8/08

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种长距离三维超声探头自动扫查装置，该装置包括
第一立式支架、与第一立式支架的一侧铰接的第二立式支架，第一立式
支架与第二立式支架之间形成用于供脊柱侧弯患者站立的空间；第二立
式支架的铰接侧相对的一侧上设置有竖向滑动机构，竖向滑动机构包括
直线滑台、旋转设置在直线滑台上的滚珠丝杆、设置在滚珠丝杆上可沿
其轴向上下滑动的滑块、以及设置在直线滑台顶部用于驱动滚珠丝杆旋
转的电机；滑块上设置有用于向患者身体方向施加回复力的弹簧合页，
弹簧合页上设置有用于夹持超声探头的可伸缩式旋转夹持机构。本实用
新型可以自动控制超声探头匀速直线运动的速度和位移，避免了人为操
作带来的误差，提高了诊断结果的准确率。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/8bf11785-0c1e-44a0-a694-dece3b59e96f
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/063063427/publication/CN207707938U?q=CN207707938U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN207707938U

