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摘要(译)

一种医用超声探头多自由度驱动装置，包括：带有丝杠滑块的底部移动
滑台、弧形旋转机构和探头固定机构，其中：弧形旋转机构的前端和后
端分别通过前端轴承支座和后端轴承支座设置于底部移动滑台的丝杠滑
块上，探头固定机构活动设置于弧形旋转机构中，本发明代替现有的医
疗人员的手动操作，实现医用超声探头的多自由度运动的自动化控制，
且具有准确性和稳定性，从而免去对医疗人员的专业培训，提高了医用
超声探头的使用效率及适用性。
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