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摘要(译)

本实用新型适用于医疗器械技术领域，提供了一种超声诊断机械臂末
端，用于与超声探头及用于夹持所述超声探头的夹具连接，所述超声诊
断机械臂末端包括一端用于与机械臂连接的螺杆件、套设在所述螺杆件
外且用于与所述螺杆件的另一端螺纹连接的螺母件、套设在所述螺母件
远离所述螺杆件的一端且用于在所述螺母件的推动下向内挤压的夹紧
件，以及套设在所述螺杆件与夹紧件内且用于夹持所述超声探头和夹具
的夹持件。本实用新型通过螺母件推动夹紧件向内挤压，从而牢固地将
超声探头和夹具夹持在机械臂末端上；另外，螺杆件与螺母件螺纹连
接，方便安装和拆卸机械臂末端，以便更换不同的超声探头。
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