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显示器调节装置及超声成像设备

(57)摘要

本实用新型提供一种显示器调节装置，包

括：上下翻转机构、高度调节机构、水平转动机

构；所述水平转动机构用于安装在水平转动机构

承载部件上，高度调节机构安装在水平转动机构

上，上下翻转机构安装在高度调节机构上；上下

翻转机构连接显示器；所述水平转动机构用于带

动其上安装的高度调节机构旋转，从而能够调整

显示器的水平转动角度；所述高度调节机构用于

带动上下翻转机构上下移动，从而能够调整显示

器的高度；所述上下翻转机构用于带动显示器作

俯仰转动，从而能够调整显示器的翻转角度。本

实用新型还提供了一种超声成像设备，能够自动

调节显示器的高度以及角度，大大方便了操作人

员的操作。
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1.一种显示器调节装置，其特征在于，包括：上下翻转机构(1)、高度调节机构(2)、水平

转动机构(3)；

所述水平转动机构(3)用于安装在水平转动机构承载部件上，高度调节机构(2)安装在

水平转动机构(3)上，上下翻转机构(1)安装在高度调节机构(2)上；上下翻转机构(1)连接

显示器(4)；

所述水平转动机构(3)用于带动其上安装的高度调节机构(2)旋转，从而能够调整显示

器(4)的水平转动角度；所述高度调节机构(2)用于带动上下翻转机构(1)上下移动，从而能

够调整显示器(4)的高度；所述上下翻转机构(1)用于带动显示器(4)作俯仰转动，从而能够

调整显示器(4)的翻转角度。

2.如权利要求1所述的显示器调节装置，其特征在于，

所述上下翻转机构(1)包括支座(101)，支座(101)的底部用于连接高度调节机构(2)；

在支座(101)中间安装有第一电机(104)，第一电机(104)连接一主动齿轮(105)；在支

座(101)顶端设有两个相对的转轴支撑架(106、107)，在两个转轴支撑架上安装转轴(108)；

转轴(108)上安装从动齿轮(109)；所述主动齿轮(105)与从动齿轮(109)相啮合；转轴(108)

的两端各连接一个显示器连接件(110)。

3.如权利要求2所述的显示器调节装置，其特征在于，

支座(101)的底部设置两相对的支臂连接部(102、103)，用于连接高度调节机构中的上

支臂。

4.如权利要求2所述的显示器调节装置，其特征在于，

所述第一电机(104)采用步进电机。

5.如权利要求2所述的显示器调节装置，其特征在于，

从动齿轮(109)位于转轴(108)中部，两个转轴支撑架之间。

6.如权利要求2所述的显示器调节装置，其特征在于，

所述高度调节机构(2)包括上支臂(201)和电动推拉部件(202)；上支臂(201)的上端与

上下翻转机构(1)中的支座(101)连接，上支臂(201)的下端与水平转动机构(3)转动连接；

电动推拉部件(202)位于上支臂(201)的下侧，其上端活动端连接上支臂(201)的上部，下端

连接水平转动机构(3)；上支臂(201)的下端、电动推拉部件(202)的下端分别连接在水平转

动机构上不同位置。

7.如权利要求6所述的显示器调节装置，其特征在于，

电动推拉部件(202)采用电动气弹簧或电动推杆。

8.如权利要求6所述的显示器调节装置，其特征在于，

所述水平转动机构(3)包括连接座(301)、转动体(302)、齿环(303)、筒体(304)，以及设

置在水平转动机构(3)承载部件上的驱动齿轮(305)和第二电机(306)；

所述连接座(301)上端用于连接上支臂(201)的下端、电动推拉部件(202)的下端；

连接座(301)底部连接转动体(302)，转动体(302)与连接座(301)之间设有一台阶，以

便连接座(301)承载于筒体(304)上；在转动体(302)的周面上设有一圈齿环(303)；所述筒

体(304)套接在转动体(302)上，筒体(304)上设有缺口，第二电机(306)连接驱动齿轮

(305)，驱动齿轮(305)穿过筒体(304)上的缺口与转动体上的齿环(303)相啮合。

9.如权利要求8所述的显示器调节装置，其特征在于，
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连接座(301)上端设有两个相对的连接耳，在连接耳上设置上支臂连接孔(301a)和推

拉部件连接孔(301b)；上支臂(201)下端通过螺栓穿过上支臂连接孔转动连接连接座

(301)，电动推拉部件(202)的下端通过螺栓穿过推拉部件连接孔(301b)连接连接座(301)。

10.一种超声成像设备，其特征在于，包括权利要求1-9中任一项所述的显示器调节装

置。
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显示器调节装置及超声成像设备

技术领域

[0001] 本实用新型涉及超声成像设备技术领域，尤其是一种显示器调节装置及超声成像

设备。

背景技术

[0002] 现有诊断模块的显示器，尤其是超声诊断仪的显示器由于在工作过程中，显示器

会由于使用者的不同或者使用场景的不同，经常地调整显示的高度、旋转角度等来适应不

同的成像环境。例如医护人员在使用带有显示器的医疗设备时，往往受限于操作人员的身

高、臂展以及操作习惯，需要对显示器在一定的范围内进行高度或者角度方向上的调节。而

搭载有显示器的超声诊断设备依赖人工进行高度和角度的调节，智能化程度低，操作繁琐，

降低了工作人员的工作效率。

发明内容

[0003] 针对现有技术中存在的不足，本实用新型提供一种显示器调节装置及超声成像设

备，能够根据控制指令自动调节显示器的高度以及角度，大大方便了操作人员的操作。本实

用新型采用的技术方案是：

[0004] 一种显示器调节装置，包括：上下翻转机构、高度调节机构、水平转动机构；

[0005] 所述水平转动机构用于安装在水平转动机构承载部件上，高度调节机构安装在水

平转动机构上，上下翻转机构安装在高度调节机构上；上下翻转机构连接显示器；

[0006] 所述水平转动机构用于带动其上安装的高度调节机构旋转，从而能够调整显示器

的水平转动角度；所述高度调节机构用于带动上下翻转机构上下移动，从而能够调整显示

器的高度；所述上下翻转机构用于带动显示器作俯仰转动，从而能够调整显示器的翻转角

度。

[0007] 进一步地，所述上下翻转机构包括支座，支座的底部用于连接高度调节机构；

[0008] 在支座中间安装有第一电机，第一电机连接一主动齿轮；在支座顶端设有两个相

对的转轴支撑架，在两个转轴支撑架上安装转轴；转轴上安装从动齿轮；所述主动齿轮与从

动齿轮相啮合；转轴的两端各连接一个显示器连接件。

[0009] 更进一步地，支座的底部设置两相对的支臂连接部，用于连接高度调节机构中的

上支臂。

[0010] 更进一步地，所述第一电机采用步进电机。

[0011] 更进一步地，从动齿轮位于转轴中部，两个转轴支撑架之间。

[0012] 进一步地，所述高度调节机构包括上支臂和电动推拉部件；上支臂的上端与上下

翻转机构中的支座连接，上支臂的下端与水平转动机构转动连接；电动推拉部件位于上支

臂的下侧，其上端活动端连接上支臂的上部，下端连接水平转动机构；上支臂的下端、电动

推拉部件的下端分别连接在水平转动机构上不同位置。

[0013] 更进一步地，电动推拉部件采用电动气弹簧或电动推杆。
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[0014] 进一步地，所述水平转动机构包括连接座、转动体、齿环、筒体，以及设置在水平转

动机构承载部件上的驱动齿轮和第二电机；

[0015] 所述连接座上端用于连接上支臂的下端、电动推拉部件的下端；

[0016] 连接座底部连接转动体，转动体与连接座之间设有一台阶，以便连接座承载于筒

体上；在转动体的周面上设有一圈齿环；所述筒体套接在转动体上，筒体上设有缺口，第二

电机连接驱动齿轮，驱动齿轮穿过筒体上的缺口与转动体上的齿环相啮合。

[0017] 更进一步地，连接座上端设有两个相对的连接耳，在连接耳上设置上支臂连接孔

和推拉部件连接孔；上支臂下端通过螺栓穿过上支臂连接孔转动连接连接座，电动推拉部

件的下端通过螺栓穿过推拉部件连接孔连接连接座。

[0018] 更进一步地，上支臂连接孔采用腰形孔。

[0019] 特别地，本实用新型还提供了一种包含显示器调节装置的超声成像设备。

[0020] 本实用新型的优点在于：本实用新型能够根据控制指令自动调节显示器的高度以

及角度，使用方便灵活，满足了操作人员的操作习惯。

附图说明

[0021] 图1为本实用新型的一种超声诊断装置示意图。

[0022] 图2为本实用新型的上下翻转机构的示意图。

[0023] 图3为本实用新型的高度调节机构的示意图。

[0024] 图4为本实用新型的水平转动机构安装示意图。

[0025] 图5为本实用新型的水平转动机构的示意图。

具体实施方式

[0026] 下面结合具体附图和实施例对本实用新型作进一步说明。

[0027] 一种超声诊断装置，如图1所示，其上安装有显示器4，以及用于自动调整显示器的

显示器调节装置；所述显示器调节装置包括：上下翻转机构1、高度调节机构2、水平转动机

构3；该显示器调节装置受控于一个控制器而实现自动调节显示器的高度以及角度；控制器

可与超声诊断设备的主控微处理器合设。

[0028] 控制器可根据识别的操作人员的身高信息和位置信息向显示器调节装置发送相

应的控制指令，所述显示器调节装置受控于调节指令，调整显示器的高度、和/或上下翻转

角度、和/或水平转动角度；识别的操作人员的身高信息和位置信息非本实用新型的重点，

介绍从略；

[0029] 所述水平转动机构3安装在下支臂5上，高度调节机构2安装在水平转动机构3上，

上下翻转机构1安装在高度调节机构2上；上下翻转机构1连接显示器4；

[0030] 所述水平转动机构3用于带动其上安装的高度调节机构2旋转，从而能够调整显示

器4的水平转动角度；所述高度调节机构2用于带动上下翻转机构1上下移动，从而能够调整

显示器4的高度；所述上下翻转机构1用于带动显示器4作俯仰转动，从而能够调整显示器4

的翻转角度；

[0031] 如图2所示，所述上下翻转机构1包括支座101，支座101的底部用于连接高度调节

机构2；支座101的底部设置两相对的支臂连接部102、103，两个支臂连接部102、103可通过
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螺栓、螺母连接高度调节机构中的上支臂；

[0032] 在支座101中间安装有第一电机104，第一电机104连接一主动齿轮105；该第一电

机104可采用步进电机，可以较为精确地控制主动齿轮旋转角度；在支座101顶端设有两个

相对的转轴支撑架106、107，在两个转轴支撑架上安装转轴108；转轴108上安装从动齿轮

109；所述主动齿轮105与从动齿轮109相啮合；从动齿轮109位于转轴108中部，两个转轴支

撑架之间，可以使得转轴运转更平稳；转轴108的两端各连接一个显示器连接件110，显示器

连接件110本例中采用折角连接耳；

[0033] 如图3所示，所述高度调节机构2包括上支臂201和电动推拉部件202；上支臂201的

上端与上下翻转机构1中的支座101连接，上支臂201的下端与水平转动机构3转动连接；电

动推拉部件202位于上支臂201的下侧，其上端活动端连接上支臂201的上部，下端连接水平

转动机构3；上支臂201的下端、电动推拉部件202的下端分别连接在水平转动机构上不同位

置；电动推拉部件202可采用电动气弹簧，通过对上支臂201上部的推拉，实现上支臂201在

一定范围内的上下摆动，从而带动上支臂上连接的上下翻转机构1上下移动；电动推拉部件

202也可采用电动推杆；

[0034] 如图4、图5所示，所述水平转动机构3包括连接座301、转动体302、齿环303、筒体

304，以及设置在水平转动机构3承载部件上的驱动齿轮305和第二电机306；本例中，下支臂

5作为水平转动机构3承载部件；

[0035] 所述连接座301上端用于连接上支臂201的下端、电动推拉部件202的下端；连接座

301上端设有两个相对的连接耳，在连接耳上设置上支臂连接孔301a和推拉部件连接孔

301b，其中上支臂连接孔301a采用腰形孔，上支臂201下端通过螺栓穿过腰形孔转动连接连

接座301，由此，上支臂201的活动受限更少；电动推拉部件202的下端通过螺栓穿过推拉部

件连接孔301b连接连接座301；

[0036] 连接座301底部连接转动体302，转动体302与连接座301之间设有一台阶，以便连

接座301承载于筒体304上；在转动体302的周面上设有一圈齿环303；所述筒体304套接在转

动体302上，筒体304上设有缺口，第二电机306连接驱动齿轮305，驱动齿轮305穿过筒体304

上的缺口与转动体上的齿环303相啮合；当第二电机306受控而转动时，带动转动体302旋

转，从而带动连接座301，连接座301所连接的高度调节机构2旋转。

[0037] 本实用新型还提供了一种包括显示器调节装置的超声成像设备，在操作人员对患

者进行超声成像时，超声成像设备能够根据控制指令自动调节显示器的高度以及角度，使

用方便灵活，满足了操作人员的操作习惯。

[0038] 最后所应说明的是，以上具体实施方式仅用以说明本实用新型的技术方案而非限

制，尽管参照实例对本实用新型进行了详细说明，本领域的普通技术人员应当理解，可以对

本实用新型的技术方案进行修改或者等同替换，而不脱离本实用新型技术方案的精神和范

围，其均应涵盖在本实用新型的权利要求范围当中。
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图1
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图2

图3
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图4
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图5
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专利名称(译) 显示器调节装置及超声成像设备

公开(公告)号 CN209474662U 公开(公告)日 2019-10-11

申请号 CN201822182984.6 申请日 2018-12-25

[标]发明人 邹建宇
朱华

发明人 邹建宇
朱华

IPC分类号 A61B8/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型提供一种显示器调节装置，包括：上下翻转机构、高度调节
机构、水平转动机构；所述水平转动机构用于安装在水平转动机构承载
部件上，高度调节机构安装在水平转动机构上，上下翻转机构安装在高
度调节机构上；上下翻转机构连接显示器；所述水平转动机构用于带动
其上安装的高度调节机构旋转，从而能够调整显示器的水平转动角度；
所述高度调节机构用于带动上下翻转机构上下移动，从而能够调整显示
器的高度；所述上下翻转机构用于带动显示器作俯仰转动，从而能够调
整显示器的翻转角度。本实用新型还提供了一种超声成像设备，能够自
动调节显示器的高度以及角度，大大方便了操作人员的操作。
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