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(57)摘要

一种双平面探头，包括外壳、第一平面超声

探头、穿刺针、第二平面超声探头和探头摆动机

构；第一平面超声探头、第二平面超声探头均与

探头摆动机构的动力输出端传动连接；外壳设有

穿刺导向孔，穿刺导向孔处于第一平面超声探头

与第二平面超声探头之间的间隙，并且穿刺导向

孔的轴线垂直于外壳的底面，穿刺针处于穿刺导

向孔中。第一平面超声探头、第二平面超声探头

分别成像，再进行复合，使得第一平面超声探头、

第二平面超声探头之间的穿刺目标、穿刺针能够

成像，在实现穿刺目标、穿刺针能够成像的前提

下，穿刺针垂直于检测部位的方式进行穿刺，缩

短穿刺距离，减少患者的伤痛，避免穿刺到其它

血管或其它组织，避免造成不必要的损伤，更加

安全可靠。
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1.一种双平面探头，包括外壳、第一平面超声探头和穿刺针，其特征是：还包括第二平

面超声探头和探头摆动机构；探头摆动机构安装在所述外壳中，所述第一平面超声探头、第

二平面超声探头并排设置在所述外壳的底面上，第一平面超声探头与第二平面超声探头之

间有间隙，并且第一平面超声探头、第二平面超声探头均与探头摆动机构的动力输出端传

动连接；外壳设有穿刺导向孔，穿刺导向孔处于第一平面超声探头与第二平面超声探头之

间的间隙，并且穿刺导向孔的轴线垂直于外壳的底面，所述穿刺针处于穿刺导向孔中。

2.如权利要求1所述的双平面探头，其特征是：所述探头摆动机构为齿轮传动机构。

3.如权利要求2所述的双平面探头，其特征是：所述齿轮传动机构包括第一驱动齿轮、

第一传动齿轮、第二传动齿轮、第二驱动齿轮、第一驱动轴、第一传动轴、第二传动轴、第二

驱动轴，第一驱动齿轮、第一传动齿轮、第二传动齿轮、第二驱动齿轮分别通过第一驱动轴、

第一传动轴、第二传动轴、第二驱动轴安装在所述外壳上，第一驱动齿轮、第一传动齿轮、第

二传动齿轮、第二驱动齿轮依次啮合，第一驱动轴与所述第一平面超声探头连接，第二驱动

轴与所述第二平面超声探头连接。

4.如权利要求3所述的双平面探头，其特征是：所述齿轮传动机构还包括调节旋钮，调

节旋钮安装在所述第一传动轴或第二传动轴的外端上。

5.如权利要求4所述的双平面探头，其特征是：所述调节旋钮还设有刻度。
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一种双平面探头

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种超声探头，尤其涉及一种双平面探头。

背景技术

[0002] 在超声扫查成像中，需要对穿刺目标和穿刺针进行成像。

[0003] 对于单平面超声探头来说，声束垂直于探头表面，即是声束沿竖直方向，而穿刺针

则设置在平面超声探头的一侧，穿刺针以垂直于探头表面方式进行穿刺时，声束无法覆盖

穿刺目标和穿刺针，因此，为了获得穿刺目标和穿刺针的成像，穿刺针必须与竖直方向成一

角度，以倾斜方式进行穿刺。

[0004] 穿刺针以倾斜方式进行穿刺时，穿刺针的穿刺距离远比竖直穿刺大，增加患者的

伤痛，另外，由于倾斜方式穿刺，穿刺针必须穿过患者身体上较大区域，容易刺穿一些血管

或其它组织，造成不必要的损伤。

[0005] 为解决上述穿刺针倾斜穿刺所存在的穿刺距离较大、容易刺穿一些血管或其它组

织的缺陷，穿刺针竖直穿刺是理所当然的首选，但是，目前没有较好的竖直穿刺成像装置或

技术，这依然是我们超声成像领域一直所致力研究的方向。

发明内容

[0006] 本实用新型要解决的技术问题是提供一种双平面探头，这种双平面探头能够以垂

直于检测部位的方向进行穿刺，减少患者的伤痛，避免造成不必要的损伤，更加安全可靠。

采用的技术方案如下：

[0007] 一种双平面探头，包括外壳、第一平面超声探头和穿刺针，其特征是：还包括第二

平面超声探头和探头摆动机构；探头摆动机构安装在所述外壳中，所述第一平面超声探头、

第二平面超声探头并排设置在所述外壳的底面上，第一平面超声探头与第二平面超声探头

之间有间隙，并且第一平面超声探头、第二平面超声探头均与探头摆动机构的动力输出端

传动连接；外壳设有穿刺导向孔，穿刺导向孔处于第一平面超声探头与第二平面超声探头

之间的间隙，并且穿刺导向孔的轴线垂直于外壳的底面，所述穿刺针处于穿刺导向孔中。

[0008] 上述第一平面超声探头、第二平面超声探头均可以由单独一个大阵元超声探头构

成；上述第一平面超声探头、第二平面超声探头也均可以由两个独立的小阵元超声探头构

成，其中一个小阵元超声探头用于垂直扫查，另一个小阵元超声探头用于偏转扫查，然后进

行复合，以扩大成像面积。

[0009] 本实用新型通过在外壳上设置两个并排的第一平面超声探头、第二平面超声探

头，并将穿刺导向孔设置在第一平面超声探头、第二平面超声探头之间的间隙，穿刺针插入

到穿刺导向孔中，穿刺针以垂直于检测部位的方向进行穿刺（即是垂直于外壳的底面），再

通过探头摆动机构驱动第一平面超声探头、第二平面超声探头相向摆动，进行偏转扫查，重

叠覆盖第一平面超声探头、第二平面超声探头之间的穿刺目标，然后第一平面超声探头、第

二平面超声探头采集的数据分别成像，再进行复合，或者，先将数据进行复合然后成像，使
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得第一平面超声探头、第二平面超声探头之间的穿刺目标、穿刺针能够成像，从而，在实现

穿刺目标、穿刺针能够成像的前提下，采用穿刺针垂直于检测部位的方式进行穿刺，缩短穿

刺距离，减少患者的伤痛，避免穿刺到其它血管或其它组织，避免造成不必要的损伤，更加

安全可靠。

[0010] 作为本实用新型的优选方案，所述探头摆动机构为齿轮传动机构。将探头摆动机

构设置为齿轮传动机构，结构简单紧凑，传动更加稳定、精确。

[0011] 作为本实用新型进一步的优选方案，所述齿轮传动机构包括第一驱动齿轮、第一

传动齿轮、第二传动齿轮、第二驱动齿轮、第一驱动轴、第一传动轴、第二传动轴、第二驱动

轴，第一驱动齿轮、第一传动齿轮、第二传动齿轮、第二驱动齿轮分别通过第一驱动轴、第一

传动轴、第二传动轴、第二驱动轴安装在所述外壳上，第一驱动齿轮、第一传动齿轮、第二传

动齿轮、第二驱动齿轮依次啮合，第一驱动轴与所述第一平面超声探头连接，第二驱动轴与

所述第二平面超声探头连接。通过对第一传动轴或第二传动轴施加作用力，使第一传动轴

或第二传动轴转动，从而驱动第一驱动齿轮、第一传动齿轮、第二传动齿轮、第二驱动齿轮

转动，使第一驱动轴、第二驱动轴作相应的转动，从而使第一平面超声探头、第二平面超声

探头作相向摆动，实现偏转扫查。

[0012] 作为本实用新型更进一步的优选方案，所述齿轮传动机构还包括调节旋钮，调节

旋钮安装在所述第一传动轴或第二传动轴的外端上。通过转动调节旋钮，从而使第一传动

轴或第二传动轴转动。

[0013] 作为本实用新型再更进一步的优选方案，所述调节旋钮还设有刻度。

[0014] 本实用新型与现有技术相比，具有如下优点：

[0015] 这种双平面探头通过第一平面超声探头、第二平面超声探头采集的数据分别成

像，再进行复合，或者，先将数据进行复合然后成像，使得第一平面超声探头、第二平面超声

探头之间的穿刺目标、穿刺针能够成像，从而，在实现穿刺目标、穿刺针能够成像的前提下，

采用穿刺针垂直于检测部位的方式进行穿刺，缩短穿刺距离，减少患者的伤痛，避免穿刺到

其它血管或其它组织，避免造成不必要的损伤，更加安全可靠。

附图说明

[0016] 图1是本实用新型优选实施方式的结构示意图；

[0017] 图2是图1沿A-A的剖视图；

[0018] 图3是调节旋钮的俯视图。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图和本实用新型的优选实施方式做进一步的说明。

[0020] 如图1、图2、图3所示，这种双平面探头，包括外壳1、第一平面超声探头2、穿刺针3、

第二平面超声探头4和齿轮传动机构5；第一平面超声探头2、第二平面超声探头4并排设置

在外壳1的底面上，第一平面超声探头2与第二平面超声探头4之间有间隙；齿轮传动机构5

包括第一驱动齿轮501、第一传动齿轮502、第二传动齿轮503、第二驱动齿轮504、第一驱动

轴505、第一传动轴506、第二传动轴507、第二驱动轴508和调节旋钮509，调节旋钮509上设

有刻度，第一驱动齿轮501、第一传动齿轮502、第二传动齿轮503、第二驱动齿轮504分别通
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过第一驱动轴505、第一传动轴506、第二传动轴507、第二驱动轴508安装在外壳1上，第一驱

动齿轮501、第一传动齿轮502、第二传动齿轮503、第二驱动齿轮504依次啮合，第一驱动轴

505与第一平面超声探头2连接，第二驱动轴508与第二平面超声探头4连接，调节旋钮509安

装在第二传动轴507的外端上；外壳1设有穿刺导向孔6，穿刺导向孔6处于第一平面超声探

头2与第二平面超声探头4之间的间隙，并且穿刺导向孔6的轴线垂直于外壳1的底面，穿刺

针3处于穿刺导向孔6中。

[0021] 上述第一平面超声探头2、第二平面超声探头4均可以由单独一个大阵元超声探头

构成；上述第一平面超声探头2、第二平面超声探头4也均可以由两个独立的小阵元超声探

头构成，其中一个小阵元超声探头用于垂直扫查，另一个小阵元超声探头用于偏转扫查，然

后进行复合，以扩大成像面积。

[0022] 本实用新型通过在外壳1上设置两个并排的第一平面超声探头2、第二平面超声探

头4，并将穿刺导向孔6设置在第一平面超声探头2、第二平面超声探头4之间的间隙，穿刺针

3插入到穿刺导向孔6中，穿刺针3以垂直于检测部位的方向进行穿刺（即是垂直于外壳1的

底面），再通过扭动调节旋钮509，使第二传动轴507转动，从而驱动第一驱动齿轮501、第一

传动齿轮502、第二传动齿轮503、第二驱动齿轮504转动，使第一驱动轴505、第二驱动轴508

作相应的转动，从而使第一平面超声探头2、第二平面超声探头4作相向摆动，进行偏转扫

查，重叠覆盖第一平面超声探头2、第二平面超声探头4之间的穿刺目标，然后第一平面超声

探头2、第二平面超声探头4采集的数据分别成像，再进行复合，或者，先将数据进行复合然

后成像，使得第一平面超声探头2、第二平面超声探头4之间的穿刺目标、穿刺针3能够成像，

从而，在实现穿刺目标、穿刺针3能够成像的前提下，采用穿刺针3垂直于检测部位的方式进

行穿刺，缩短穿刺距离，减少患者的伤痛，避免穿刺到其它血管或其它组织，避免造成不必

要的损伤，更加安全可靠。

[0023] 此外，需要说明的是，本说明书中所描述的具体实施例，其各部分名称等可以不

同，凡依本实用新型专利构思所述的构造、特征及原理所做的等效或简单变化，均包括于本

实用新型专利的保护范围内。本实用新型所属技术领域的技术人员可以对所描述的具体实

施例做各种各样的修改或补充或采用类似的方式替代，只要不偏离本实用新型的结构或者

超越本权利要求书所定义的范围，均应属于本实用新型的保护范围。
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图2

图3
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