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(57)摘要

本发明涉及一种超声换能器辅助移动支架

装置，具体的说是超声换能器辅助移动支架装

置，属于超声探头技术领域。其包括高度位置调

节模组、连接架和水平位置调节模组，高度位置

调节模组竖直设置，高度位置调节模组的移动端

连接连接架，连接架上连接水平设置的水平位置

调节模组，水平位置调节模组的移动端连接超声

探头模组。本发明结构简单、紧凑、合理，工作稳

定可靠，能够带动超声探头模组平稳准确的调节

高度位置和水平位置，提高了工作效率。
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1.一种超声换能器辅助移动支架装置，包括高度位置调节模组、连接架和水平位置调

节模组，其特征是：所述高度位置调节模组竖直方向设置，所述高度位置调节模组的移动端

连接所述连接架，所述连接架上连接水平设置的水平位置调节模组，水平位置调节模组的

移动端连接超声探头模组。

2.如权利要求1所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述高度位置调节模

组包括高度调节组件，高度调节组件设置在高度调节底板上，高度调节底板上通过连接件

连接高度调节罩壳，高度调节罩壳将高度调节组件包覆在内，高度调节组件的移动端伸出

高度调节罩壳。

3.如权利要求2所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述高度调节底板上

设有散热结构，散热结构包括设置在高度调节底板上的散热板，散热板上设有多个散热孔，

多个散热孔呈网格状分布设置。

4.如权利要求3所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述散热板内设有散

热腔。

5.如权利要求2所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述高度调节组件包

括高度调节驱动电机、高度调节螺杆、高度调节导轨和高度调节滑座，高度调节驱动电机驱

动端连接高度调节螺杆，高度调节螺杆两侧设有高度调节导轨，高度调节滑座中部通过螺

纹连接在高度调节螺杆上，高度调节滑座两侧滑动连接在高度调节导轨上，高度调节滑座

前后端分别设有第一高度调节限位块和第二高度调节限位块，第一高度调节限位块和第二

高度调节限位块通过轴承转动连接高度调节螺杆。

6.如权利要求1所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述水平位置调节模

组包括水平调节罩壳和设置在水平调节罩壳内的水平调节组件，水平调节组件的移动端伸

出水平调节罩壳。

7.如权利要求6所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述水平调节组件包

括水平调节驱动电机、水平调节螺杆、水平调节导轨和水平调节滑座，水平调节驱动电机驱

动端连接水平调节螺杆，水平调节螺杆两侧设有水平调节导轨，水平调节滑座中部通过螺

纹连接在水平调节螺杆上，水平调节滑座两侧滑动连接在水平调节导轨上，水平调节滑座

前后端分别设有第一水平调节限位块和第二水平调节限位块，第一水平调节限位块和第二

水平调节限位块通过轴承转动连接水平调节螺杆。

8.如权利要求1所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述连接架和高度位

置调节模组之间设有导向机构，导向机构包括连接在连接架上的导向滑块和设置在高度位

置调节模组上的导向滑轨，导向滑块滑动连接在导向滑轨上。

9.如权利要求1所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述连接架呈L型。

10.如权利要求1~9任意一项所述的超声换能器辅助移动支架装置，其特征是：所述高

度位置调节模组底部固接在底座上。
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超声换能器辅助移动支架装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种移动支架，具体的说是超声换能器辅助移动支架装置，属于超声

探头技术领域。

背景技术

[0002] 超声介入技术作为现代超声医学的分支，是以超声成像为基础进一步满足临床诊

断和治疗的需要而发展起来的新技术，在医学超声仪器的引导下，进行细针穿刺，直接到达

病灶区域，进行抽吸囊液、击碎结实、注入药物等相应操作，使临床症状缓解甚至根除。

[0003] 目前，在超声引导穿刺针进行穿刺的过程主要是通过操作人员一手拿着超声换能

器，另一种手拿着穿刺针进行穿刺。这种方式加入了人为操作的不确定性，操作人员长时间

握持探头会出现酸麻、肌肉疲劳等现象，探头成像的稳定性和精度都受到影响，大大降低了

超声引导穿刺的工作效率。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于克服上述不足之处，从而提供一种超声换能器辅助移动支架装

置，能够带动超声探头模组平稳准确的调节高度位置和水平位置，提高了工作效率。

[0005] 按照本发明提供的技术方案，超声换能器辅助移动支架装置包括高度位置调节模

组、连接架和水平位置调节模组，高度位置调节模组竖直设置，高度位置调节模组的移动端

连接连接架，所述连接架呈L型，连接架上连接水平设置的水平位置调节模组，水平位置调

节模组的移动端连接超声探头模组。

[0006] 进一步的，高度位置调节模组包括高度调节组件，高度调节组件设置在高度调节

底板上，高度调节底板上通过连接件连接高度调节罩壳，高度调节罩壳将高度调节组件包

覆在内，高度调节组件的移动端伸出高度调节罩壳。

[0007] 进一步的，高度调节底板上设有散热结构，散热结构包括设置在高度调节底板上

的散热板，散热板上设有多个散热孔，多个散热孔呈网格状分布设置。

[0008] 进一步的，散热板内设有散热腔。

[0009] 进一步的，高度调节组件包括高度调节驱动电机、高度调节螺杆、高度调节导轨和

高度调节滑座，高度调节驱动电机驱动端连接高度调节螺杆，高度调节螺杆两侧设有高度

调节导轨，高度调节滑座中部通过螺纹连接在高度调节螺杆上，高度调节滑座两侧滑动连

接在高度调节导轨上，高度调节滑座前后端分别设有第一高度调节限位块和第二高度调节

限位块，第一高度调节限位块和第二高度调节限位块通过轴承转动连接高度调节螺杆。

[0010] 进一步的，水平位置调节模组包括水平调节罩壳和设置在水平调节罩壳内的水平

调节组件，水平调节组件的移动端伸出水平调节罩壳。

[0011] 进一步的，水平调节组件包括水平调节驱动电机、水平调节螺杆、水平调节导轨和

水平调节滑座，水平调节驱动电机驱动端连接水平调节螺杆，水平调节螺杆两侧设有水平

调节导轨，水平调节滑座中部通过螺纹连接在水平调节螺杆上，水平调节滑座两侧滑动连
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接在水平调节导轨上，水平调节滑座前后端分别设有第一水平调节限位块和第二水平调节

限位块，第一水平调节限位块和第二水平调节限位块通过轴承转动连接水平调节螺杆。

[0012] 进一步的，连接架和高度位置调节模组之间设有导向机构，导向机构包括连接在

连接架上的导向滑块和设置在高度位置调节模组上的导向滑轨，导向滑块滑动连接在导向

滑轨上。

[0013] 进一步的，高度位置调节模组底部固接在底座上。

[0014] 本发明与已有技术相比具有以下优点：

本发明结构简单、紧凑、合理，工作稳定可靠，能够带动超声探头模组平稳准确的调节

高度位置和水平位置，提高了工作效率；

进一步地，本发明能够实现电动调节，调节精度高，大大提高了调节过程中的稳定性。

附图说明

[0015] 图1为本发明立体图。

[0016] 图2为本发明后视图。

[0017] 图3为本发明分解结构图。

[0018] 图4为水平位置调节模组分解结构图。

[0019] 图5为高度位置调节模组分解结构图。

[0020] 附图标记说明：100-底座、200-高度位置调节模组、210-高度调节底板、220-高度

调节罩壳、230-高度调节组件、231-高度调节驱动电机、232-高度调节螺杆、233-高度调节

导轨、234-高度调节滑座、235-第一高度调节限位块、236-第二高度调节限位块、240-散热

结构、241-散热板、242-散热孔、243-散热腔、300-连接架、400-水平位置调节模组、410-水

平调节罩壳、420-水平调节组件、421-水平调节驱动电机、422-水平调节螺杆、423-水平调

节导轨、424-水平调节滑座、425-第一水平调节限位块、426-第二水平调节限位块、500-导

向机构、510-导向滑轨、520-导向滑块。

具体实施方式

[0021] 下面本发明将结合附图中的实施例作进一步描述：

如图1~3所示，本发明主要包括高度位置调节模组200、连接架300和水平位置调节模组

400，高度位置调节模组200竖直设置，高度位置调节模组200的移动端连接连接架300，连接

架300呈L型，连接架300上连接水平设置的水平位置调节模组400，水平位置调节模组400的

移动端连接超声探头模组。高度位置调节模组200工作时能够带动连接架300沿着高度方向

移动调整位置，连接架300又带动与之连接的水平位置调节模组400移动。水平位置调节模

组400工作时能够带动移动端连接的超声探头模组水平移动调节位置。

[0022] 为了稳定支撑高度位置调节模组200，高度位置调节模组200底部固接在底座100

上。本发明结构简单、紧凑、合理，工作稳定可靠，能够带动超声探头模组平稳准确的调节高

度位置和水平位置，提高了工作效率。

[0023] 为了保证连接架300移动的稳定性，所述连接架300和高度位置调节模组200之间

设有导向机构500，导向机构500包括连接在连接架300上的导向滑块520和设置在高度位置

调节模组200上的导向滑轨510，导向滑块520滑动连接在导向滑轨510上。
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[0024] 如图5所示，所述高度位置调节模组200包括高度调节组件230，高度调节组件230

设置在高度调节底板210上，高度调节底板210上通过连接件连接高度调节罩壳220，高度调

节罩壳220将高度调节组件230包覆在内，高度调节组件230的移动端伸出高度调节罩壳

220。

[0025] 所述高度调节底板210上设有散热结构240，散热结构240包括设置在高度调节底

板210上的散热板241，散热板241上设有多个散热孔242。为了提高散热效果，所述散热板

241内设有散热腔243，散热腔243扩大了散热空间，提高了散热效果。为了让散热效果更均

匀，所述多个散热孔242呈网格状分布设置。

[0026] 所述高度调节组件230包括高度调节驱动电机231、高度调节螺杆232、高度调节导

轨233和高度调节滑座234，高度调节驱动电机231驱动端连接高度调节螺杆232，高度调节

螺杆232两侧设有高度调节导轨233，高度调节滑座234中部通过螺纹连接在高度调节螺杆

232上，高度调节滑座234两侧滑动连接在高度调节导轨233上。

[0027] 所述高度调节滑座234前后端分别设有第一高度调节限位块235和第二高度调节

限位块236，第一高度调节限位块235和第二高度调节限位块236通过轴承转动连接高度调

节螺杆232。

[0028] 本发明的高度调节滑座234能够在高度调节驱动电机231的驱动力作用下沿高度

调节导轨233运动，本发明能够实现在高度方向电动调节，调节精度高，大大提高了调节过

程中的稳定性。

[0029] 如图4所示，所述水平位置调节模组400包括水平调节罩壳410和设置在水平调节

罩壳410内的水平调节组件420，水平调节组件420的移动端伸出水平调节罩壳410。

[0030] 所述水平调节组件420包括水平调节驱动电机421、水平调节螺杆422、水平调节导

轨423和水平调节滑座424，水平调节驱动电机421驱动端连接水平调节螺杆422，水平调节

螺杆422两侧设有水平调节导轨423，水平调节滑座424中部通过螺纹连接在水平调节螺杆

422上，水平调节滑座424两侧滑动连接在水平调节导轨423上。

[0031] 所述水平调节滑座424前后端分别设有第一水平调节限位块425和第二水平调节

限位块426，第一水平调节限位块425和第二水平调节限位块426通过轴承转动连接水平调

节螺杆422。

[0032] 本发明的水平调节滑座424能够在水平调节驱动电机421的驱动力作用下沿水平

调节导轨423运动，本发明能够实现在水平方向电动调节，调节精度高，大大提高了调节过

程中的稳定性。本发明结构简单、紧凑、合理，能够带动超声探头模组平稳准确的调节高度

位置和水平位置，提高了工作效率。

[0033] 可以理解的是，以上实施方式仅仅是为了说明本发明的原理而采用的示例性实施

方式，然而本发明并不局限于此。对于本领域内的普通技术人员而言，在不脱离本发明的精

神和实质的情况下，可以做出各种变型和改进，这些变型和改进也视为本发明的保护范围。
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图2
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图3
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图4
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图5
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摘要(译)

本发明涉及一种超声换能器辅助移动支架装置，具体的说是超声换能器
辅助移动支架装置，属于超声探头技术领域。其包括高度位置调节模
组、连接架和水平位置调节模组，高度位置调节模组竖直设置，高度位
置调节模组的移动端连接连接架，连接架上连接水平设置的水平位置调
节模组，水平位置调节模组的移动端连接超声探头模组。本发明结构简
单、紧凑、合理，工作稳定可靠，能够带动超声探头模组平稳准确的调
节高度位置和水平位置，提高了工作效率。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/9ddeff98-60f8-4575-8b70-10ec8a7836d9
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN111358532A

