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(57)摘要

本发明提供了一种超声扫查探头方位实时

更新方法，包括：加载预制体标和探头方位；初始

化体标和探头方位；探头进行扫查获得图像数

据，并同时采集探头姿态数据；处理图像数据使

并获得带有时间戳的扫查图像；处理探头姿态数

据并获得带有时间戳的探头方位数据；融合同一

时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示

图像；对显示图像进行显示，并对预制体标和探

头方位进行更新。本发明通过获得融合同一时间

戳的扫查图像及探头方位，并实时更新显示，从

而解决了现有技术无法支持实时更新体标探头

方位的问题。
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1.一种超声扫查探头方位实时更新方法，其特征在于：包括：

加载预制体标和探头方位；

初始化体标和探头方位；

探头进行扫查获得图像数据，并同时采集探头姿态数据；

处理图像数据使并获得带有时间戳的扫查图像；

处理探头姿态数据并获得带有时间戳的探头方位数据；

融合同一时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像；

对显示图像进行显示，并对预制体标和探头方位数据进行更新。

2.根据权利要求1所述的超声扫查探头方位实时更新方法，其特征在于：所述“初始化

体标和探头方位”具体包括：

确认是否需要调整体标，若需要调整体标，则重新选择体标；

确认是否需要校正初始探头方位，若需要校正初始探头方位，则校正探头方位。

3.根据权利要求1所述的超声扫查探头方位实时更新方法，其特征在于：所述“处理图

像数据使并获得带有时间戳的扫查图像”和“处理探头姿态数据并获得带有时间戳的探头

方位数据”同时进行。

4.一种超声扫查探头方位实时更新系统，其特征在于：所述超声扫查探头方位实时更

新系统包括：

超声探头，用以扫查人体并采集图像数据，所述超声探头上设置有传感器以获取超声

探头的姿态数据；

图像处理模块，用以处理超声探头所提供的图像数据，并将所述图像数据转换为带有

时间戳的扫查图像；

探头姿态处理模块，用以处理传感器所提供的姿态数据，并将所述姿态数据转换为带

有时间戳的探头方位数据；

显示模块，用以融合同一时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像，并对显

示图像进行显示；

存储模块，用以存储数据。

5.根据权利要求1所述的超声扫查探头方位实时更新系统，其特征在于：所述超声扫查

探头方位实时更新系统还包括：

体标选择模块，用以选择体标；

探头选择模块，用以选择并校正探头方位。
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超声扫查探头方位实时更新方法及系统

技术领域

[0001] 本发明提供了一种超声扫查探头方位实时更新方法及系统，特别是一种可以融合

探头方位及图像数据的超声扫查探头方位实时更新方法及系统。

背景技术

[0002] 目前，在超声诊断设备中，通常会提供一个体标库。在超声扫查过程中，操作者可

以在体标库中选取适当的体标用于标记超声扫查图像的目标部位和探头方位。体标是指身

体部位标记，用于指示超声扫查的目标组织部位。探头方位则是指在超声扫查中，探头相对

于扫查目标组织的位置和姿态角。

[0003] 并且，现有的超声诊断设备中，通常是通过使用光标和旋钮(或者其他类似按键和

按钮等)，由操作者来确定探头方位。使用这种传统的操作方法来选择探头方位，需要操作

者根据主观判断来进行操作，难以准确定位。并且，使用这种传统的操作方法，在选择探头

方位后，无法实时更新。而在对同一目标组织的扫查过程中，探头方位往往需要根据诊断需

要进行调整以获得合适的扫查切面。传统的操作方法，无法满足对探头方位实时更新的目

的。

发明内容

[0004] 本发明针对现有技术存在的问题，其目的在于提供一种超声扫查探头方位实时更

新方法及系统。

[0005] 为实现上述目的，本发明提供了一种超声扫查探头方位实时更新方法，包括：加载

预制体标和探头方位；初始化体标和探头方位；探头进行扫查获得图像数据，并同时采集探

头姿态数据；处理图像数据使并获得带有时间戳的扫查图像；处理探头姿态数据并获得带

有时间戳的探头方位数据；融合同一时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像；

对显示图像进行显示，并对预制体标和探头方位数据进行更新。

[0006] 作为本发明的进一步改进，所述“初始化体标和探头方位”具体包括：确认是否需

要调整体标，若需要调整体标，则重新选择体标；确认是否需要校正初始探头方位，若需要

校正初始探头方位，则校正探头方位。

[0007] 作为本发明的进一步改进，所述“处理图像数据使并获得带有时间戳的扫查图像”

和“处理探头姿态数据并获得带有时间戳的探头方位数据”同时进行。

[0008] 为实现上述目的，本发明提供了一种超声扫查探头方位实时更新系统，所述超声

扫查探头方位实时更新系统包括：超声探头，用以扫查人体并采集图像数据，所述超声探头

上设置有传感器以获取超声探头的姿态数据；图像处理模块，用以处理超声探头所提供的

图像数据，并将所述图像数据转换为带有时间戳的扫查图像；探头姿态处理模块，用以处理

传感器所提供的姿态数据，并将所述姿态数据转换为带有时间戳的探头方位数据；显示模

块，用以融合同一时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像，并对显示图像进行

显示；存储模块，用以存储数据。
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[0009] 作为本发明的进一步改进，所述超声扫查探头方位实时更新系统还包括：体标选

择模块，用以选择体标；探头选择模块，用以选择并校正探头方位。

[0010] 本发明的有益效果：本发明通过获得融合同一时间戳的扫查图像及探头方位，并

实时更新显示，从而解决了现有技术无法支持实时更新体标探头方位的问题。

附图说明

[0011] 图1为本发明所述超声扫查探头方位实时更新方法的流程图。

具体实施方式

[0012] 以下将结合附图所示的各实施例对本发明进行详细描述。但这些实施例并不限制

本发明，本领域的普通技术人员根据这些实施例所做出的结构或功能上的变换均包含在本

发明的保护范围内。

[0013] 超声诊断设备中，通常会提供一个体标库，在超声扫查的过程中，操作者可以在体

标库中选取适当的体标用于标记超声扫查图像的目标部位和探头方位。因此，为了对探头

方位进行更新以更好的使用超声探头，本发明提供了一种超声扫查探头方位实时更新方

法，具体的，如图1所示，所述超声扫查探头方位实时更新方法包括：

[0014] 加载预制体标和探头方位；

[0015] 初始化体标和探头方位；

[0016] 探头进行扫查获得图像数据，并同时采集探头姿态数据；

[0017] 处理图像数据使并获得带有时间戳的扫查图像；

[0018] 处理探头姿态数据并获得带有时间戳的探头方位数据；

[0019] 融合同一时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像；

[0020] 对显示图像进行显示，并对预制体标和探头方位数据进行更新。

[0021] 其中，具体的，所述“初始化体标和探头方位”包括：

[0022] 确认是否需要调整体标，若需要调整体标，则重新选择体标；

[0023] 确认是否需要校正初始探头方位，若需要校正初始探头方位，则校正探头方位。

[0024] 并且，在本实施方式中，所述“处理图像数据使并获得带有时间戳的扫查图像”和

“处理探头姿态数据并获得带有时间戳的探头方位数据”同时进行，当然，若先处理图像数

据再处理姿态数据，也可达到本发明的目的。

[0025] 对应的，本发明还提供了一种超声扫查探头方位实时更新系统，所述超声扫查探

头方位实时更新系统包括：

[0026] 超声探头，用以扫查人体并采集图像数据，所述超声探头上设置有传感器以获取

超声探头的姿态数据；

[0027] 图像处理模块，用以处理超声探头所提供的图像数据，并将所述图像数据转换为

带有时间戳的扫查图像；

[0028] 探头姿态处理模块，用以处理传感器所提供的姿态数据，并将所述姿态数据转换

为带有时间戳的探头方位数据；

[0029] 显示模块，用以融合同一时间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像，并

对显示图像进行显示；
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[0030] 存储模块，用以存储数据。

[0031] 在本实施方式中，为了根据不同情况改变体标以及超声扫查探头方位，所述超声

扫查探头方位实时更新系统还包括：

[0032] 体标选择模块，用以选择体标；

[0033] 探头选择模块，用以选择并校正探头方位。

[0034] 所述体标选择模块和探头选择模块即为体标和探头方位的初始化过程，在扫查之

前，必须选择并加载体标及探头方位。

[0035] 综上所述，本发明提供了一种超声扫查探头方位实时更新方法和系统，可以在扫

查过程中融合扫查图像和探头方位数据，并对图像进行最终显示，同时探头方位数据可进

行实时更新，从而在下一次重新进行探头扫查的过程中，可以直接调用该体标的探头方位

数据，简化操作，并且可以达到准确定位的作用。

[0036] 以上实施方式仅用以说明本发明的技术方案，而非对其限制；尽管参照前述实施

方式对本发明进行了详细的说明，本领域的普通技术人员应当理解：其依然可以对前述各

实施方式所记载的技术方案进行修改，或者对其中部分技术特征进行等同替换；而这些修

改或者替换，并不使相应技术方案的本质脱离本发明各实施方式技术方案的精神和范围。

说　明　书 3/3 页

5

CN 108898570 A

5



图1

说　明　书　附　图 1/1 页

6

CN 108898570 A

6



专利名称(译) 超声扫查探头方位实时更新方法及系统

公开(公告)号 CN108898570A 公开(公告)日 2018-11-27

申请号 CN201810901512.3 申请日 2018-08-09

[标]申请(专利权)人(译) 飞依诺科技(苏州)有限公司

申请(专利权)人(译) 飞依诺科技(苏州)有限公司

当前申请(专利权)人(译) 飞依诺科技(苏州)有限公司

[标]发明人 方鹏程
唐大伟

发明人 方鹏程
唐大伟

IPC分类号 G06T5/50 A61B8/00

CPC分类号 G06T5/50 A61B8/4444 G06T2207/10132

代理人(译) 杨林洁

优先权 201711401407.5 2017-12-22 CN

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供了一种超声扫查探头方位实时更新方法，包括：加载预制体
标和探头方位；初始化体标和探头方位；探头进行扫查获得图像数据，
并同时采集探头姿态数据；处理图像数据使并获得带有时间戳的扫查图
像；处理探头姿态数据并获得带有时间戳的探头方位数据；融合同一时
间戳的扫查图像及探头方位数据并形成显示图像；对显示图像进行显
示，并对预制体标和探头方位进行更新。本发明通过获得融合同一时间
戳的扫查图像及探头方位，并实时更新显示，从而解决了现有技术无法
支持实时更新体标探头方位的问题。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/1681d52d-5e5b-494c-89c3-890b3f0cdf1c
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/062212048/publication/CN108898570A?q=CN108898570A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN108898570A

