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(57)摘要

超声探头辅助持握器，由固定在超声探头手

柄上的持握器主体构成，持握器主体的左侧设有

与正确持握方式拇指所在位置相吻合的拇指凹

槽，持握器主体的右侧设有与正确持握方式食指

和中指所在位置相吻合的食指凹槽和中指凹槽，

持握器主体的后部设有与正确持握方式无名指

所在位置相吻合的无名指凹槽；在持握器主体的

前部活动连接有耦合剂挤出装置。使用操作方

便，既可保证超声医师在临床中使用正确的持握

方式，又可随时将耦合剂涂抹在相应部位，提高

工作效率。也可应用在超声教学训练中，使学生

从开始学习时，实时保持正确持握方式，及时纠

正错误持握方式，养成正确的持握习惯，保证在

临床工作中规范操作，提高了教学的质量和效

果，应用范围广。
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1.一种超声探头辅助持握器，由固定在超声探头手柄上的持握器主体构成，其特征在

于：持握器主体的一侧设有与正确持握方式拇指所在位置相吻合的拇指凹槽，持握器主体

的另一侧设有与正确持握方式食指和中指所在位置相吻合的食指凹槽和中指凹槽，持握器

主体的后部设有与正确持握方式无名指所在位置相吻合的无名指凹槽；在持握器主体的前

部活动连接有耦合剂挤出装置；所述的耦合剂挤出装置，由底板、垂直于底板两侧的侧板、

底板一端两侧板之间的端板、端板上的卡口组成，两侧板之间设有相互铰接的支板和推动

板，支板另一端端头的棘齿与底板上的棘槽接触连接；推动板的下端固定连接有挤压辊轴

套，挤压辊轴套外部转动连接有挤压辊，挤压辊轴套内套装有挤压辊芯轴，挤压辊芯轴的两

端分别设有滑块，滑块与两侧板上的滑道滑动接触连接；滑块内侧的挤压辊芯轴的下面分

别固定连接有定位筒，定位筒中活动连接有定位棘齿，定位棘齿与底板上的棘槽接触连接，

定位棘齿与定位筒之间设有压簧；支板和推动板之间设有拉簧；定位棘齿的上面分别垂直

固定连接有提拉杆，提拉杆向上穿过挤压辊芯轴后与返回拨板的两端固定连接；底板下面

固定连接有与持握器主体活动连接的连接固定板。

2.根据权利要求1所述的超声探头辅助持握器，其特征在于：持握器主体由两个一端相

互连接为一体的软体持握器侧件扣合组成，两个持握器侧件的另一端分别对应设有与持握

器侧件固定连接为一体的固定边板，固定边板上对应设有至少两个固定孔；持握器一个侧

件上设有与正确持握方式拇指所在位置相吻合的拇指凹槽，持握器另一个侧件上设有与正

确持握方式食指和中指所在位置相吻合的食指凹槽和中指凹槽，两个持握器侧件的后部设

有与正确持握方式无名指所在位置相吻合的无名指凹槽；两个持握器侧件的内侧分别固定

连接有软体加固垫。

3.根据权利要求1所述的超声探头辅助持握器，其特征在于：连接固定板与调节持握器

主体的固定端呈突出的圆弧形并设有与固定孔相匹配的安装固定孔。

4.根据权利要求1所述的超声探头辅助持握器，其特征在于：支板和推动板的铰接轴上

铰接有按压手柄。
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超声探头辅助持握器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医用超声探头辅助器具结构的改进，具体说是一种超声探头辅助

持握器，属医疗辅助器械。

背景技术

[0002] 超声探头是超声检查诊断中必不可少的操作工具，目前国内外超声仪器生产厂商

所出产的超声探头均为光滑外表的手持式探头。超声医师每天要检查几十位患者，正确的

持握方式是非常重要的。正确的持握方式应该是以拇指、食指、中指握住探头，无名指位于

探头的后部辅助固定。这种持握方式既能满足探头加压时对力量的需求，又可保证对探头

的灵活调节。但是，经常有些超声医师使用不规范的持握方式，例如：用整个手掌将探头包

住的握拳式持握方式，导致原本需要通过指关节调节探头的方向角度，变成用腕关节来调

节，而腕关节的精细动作程度较指关节差，因此可能导致扫查范围不全，容易出现漏诊；或

是以拇指和食指握住探头，中指位于探头后部辅助固定的握笔式持握方式，当检查中探头

向下加压或角度偏转时，对拇指第二指关节有较大的压力，长期使用容易导致关节劳损、引

发腱鞘炎等问题，影响最佳超声图像的采集及分析，还会造成超声医师的职业身体损伤。同

时，超声检查诊断中需要大量使用超声耦合剂，而目前耦合剂与超声探头是分离的。超声医

师在检查诊断中必须中断检查，挪开超声探头，拿起耦合剂管，用手捏的方式将耦合剂挤

出、涂抹在相应部位后，再继续进行检查，延长检查时间，降低工作效率。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是针对上述不足，提供一种结构简单、成本低、使用灵活方便、

既可保证超声医师在检查中使用正确的超声探头持握方式，又可在检查过程中随时将耦合

剂涂抹在相应部位的超声探头辅助持握器。

[0004] 本实用新型中所述的前、后、左、右、上、下等，均指：超声医师常规使用右手持握超

声探头，并超声探头处于使用时竖立状态的方向。

[0005] 实现本实用新型目的的技术方案是：这种超声探头辅助持握器，由可固定在超声

探头手柄上的持握器主体构成，特点是在持握器主体的一侧（左侧）设有与正确持握方式拇

指所在位置相吻合的拇指凹槽，持握器主体的另一侧（右侧）设有与正确持握方式食指和中

指所在位置相吻合的食指凹槽和中指凹槽，持握器主体的后部设有与正确持握方式无名指

所在位置相吻合的无名指凹槽；在持握器主体的前部活动连接有耦合剂挤出装置。

[0006] 所述的耦合剂挤出装置，由底板、垂直于底板两侧的侧板、底板一端两侧板之间的

端板、端板上的卡口组成，两侧板之间设有相互铰接的支板和推动板，支板另一端端头的棘

齿与底板上的棘槽接触连接；推动板的下端固定连接有挤压辊轴套，挤压辊轴套外部转动

连接有挤压辊，挤压辊轴套内套装有挤压辊芯轴，挤压辊芯轴的两端分别设有滑块，滑块与

两侧板上的滑道滑动接触连接；滑块内侧的挤压辊芯轴的下面分别固定连接有定位筒，定

位筒中活动连接有定位棘齿，定位棘齿与底板上的棘槽接触连接，定位棘齿与定位筒之间
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设有压簧；支板和推动板之间设有拉簧；定位棘齿的上面分别垂直固定连接有提拉杆，提拉

杆向上穿过挤压辊芯轴后与返回拨板的两端固定连接；底板下面固定连接有可与持握器主

体活动连接的连接固定板。

[0007] 为了方便和牢固的将持握器主体固定在超声探头手柄上，持握器主体可由两个一

端相互连接为一体的软体持握器侧件扣合组成，两个持握器侧件的另一端分别对应设有与

持握器侧件固定连接为一体的固定边板，固定边板上对应设有至少两个固定孔；持握器一

个侧件（左侧）上设有与正确持握方式拇指所在位置相吻合的拇指凹槽，持握器另一个侧件

（右侧）上设有与正确持握方式食指和中指所在位置相吻合的食指凹槽和中指凹槽，两个持

握器侧件的后部设有与正确持握方式无名指所在位置相吻合的无名指凹槽；在两个持握器

侧件的内侧分别固定连接有软体加固垫。

[0008] 为了方便调节耦合剂挤出装置固定在持握器主体上的位置高低和角度，连接固定

板与调节持握器主体的固定端呈突出的圆弧形并设有与固定孔相匹配的安装固定孔。

[0009] 为了按压支板和推动板的铰接处挤压耦合剂管时，操作更容易、方便、省力，在支

板和推动板的铰接轴上，还可铰接有按压手柄。

[0010] 本实用新型结构简单，可选用医用塑料、泡沫塑料、橡胶等原材料及通用机械零部

件，采用常规的注塑等工艺加工制作，并可以根据现有几种规格的超声探头制成系列产品，

容易实施。

[0011] 本实用新型设计合理、结构简单、操作便捷，既可保证超声医师在检查中使用正确

的超声探头持握方式，又可在检查过程中随时将耦合剂涂抹在相应部位，既可应用在临床

超声检查诊断中，也可应用在医学院校超声教学训练中，应用范围广。

附图说明

[0012] 图1是本实用新型一种实施例的左视结构示意图。

[0013] 图2是图1实施例固定在超声探头上并装有耦合剂管的右视结构示意图。

[0014] 图3是图1实施例中持握器主体沿固定孔a的横向剖面结构示意图。

[0015] 图4是图2中耦合剂挤出装置单独放置水平状态的剖视结构示意图。

[0016] 图5是图4的俯视结构示意图（为图面清晰，图中省略在底板上大部分表示棘槽的

线条）。

[0017] 图6是图4中沿提拉杆左侧的剖视结构示意图。

[0018] 图中：0超声探头、01耦合剂管；1持握器主体、1.1持握器左侧件、1.2持握器右侧

件、1.3固定边板、1.4固定孔，2拇指凹槽，3食指凹槽，4中指凹槽，5无名指凹槽，6加固垫，7

耦合剂挤出装置、7.1底板、7.2侧板、7.3端板、7.3.1卡口、7.4支板、7.4.1棘齿、7.5推动板、

7.6棘槽、7.7挤压辊轴套、7.8挤压辊、7.9挤压辊芯轴、7.9.1滑块、7.10滑道、7.11定位筒、

7.12定位棘齿、7.13压簧、7.14拉簧、7.15连接固定板、7.15.1安装固定孔、7.16按压手柄、

7.17提拉杆、7.18返回拨板，8固定螺栓。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图和给出的实施例对本实用新型作进一步描述。

[0020] 参照附图，这种超声探头辅助持握器，由固定在超声探头手柄上的与超声探头手
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柄形状相吻合的持握器主体1构成，持握器主体由两个一端相互连接为一体的软体持握器

左侧件1.1和持握器右侧件1.2扣合组成，两个持握器侧件的另一端分别对应设有与持握器

侧件固定连接为一体的固定边板1.3，固定边板上对应设有上下排列的五个固定孔1.4，上

下两端的固定孔中分别设有固定螺栓8。持握器左侧件上设有与正确持握方式拇指所在位

置相吻合的拇指凹槽2，持握器右侧件上设有与正确持握方式食指和中指所在位置相吻合

的食指凹槽3和中指凹槽4，两个持握器侧件的后部设有与正确持握方式无名指所在位置相

吻合的无名指凹槽5，在两个持握器侧件的内侧分别固定连接有软体加固垫6。

[0021] 在持握器主体上活动连接有耦合剂挤出装置7，耦合剂挤出装置（参照图4、5、6）由

底板7.1、垂直于底板两侧的侧板7.2、底板一端两侧板之间的端板7.3、端板上的卡口7.3.1

组成，两侧板之间设有相互铰接的支板7.4和推动板7.5，支板另一端端头的棘齿7.4.1与底

板上的棘槽7.6接触连接，支板和推动板的铰接轴上铰接有按压手柄7.16，支板和推动板之

间设有拉簧7.14。推动板的下端固定连接有挤压辊轴套7.7，挤压辊轴套外部转动连接有挤

压辊7.8，挤压辊轴套内套装有挤压辊芯轴7.9，挤压辊芯轴的两端分别设有矩形的滑块

7.9.1，滑块与两侧板上的滑道7.10滑动接触连接。滑块内侧的挤压辊芯轴的下面分别固定

连接有圆形定位筒7.11，定位筒中活动连接有定位棘齿7.12，定位棘齿与底板上的棘槽7.6

接触连接，定位棘齿与定位筒之间设有压簧7.13。在定位棘齿的上面分别垂直固定连接有

提拉杆7.17，提拉杆向上穿过挤压辊芯轴后，与返回拨板7.18的两端固定连接。底板下面固

定连接有与持握器主体活动连接的连接固定板7.15，连接固定板与持握器主体的固定端呈

突出的圆弧形并在其上设有与固定孔相匹配的安装固定孔7.15.1，安装固定孔中设有固定

螺栓8。

[0022] 使用前将持握器左侧件和持握器右侧件扣合在超声探头的手柄上，使固定边板上

的固定孔相互对应，在上、下两个固定孔中利用固定螺栓将两个持握器侧件固定在手柄上，

由于软体加固垫的作用可使持握器主体固定的更加牢固稳定。再使耦合剂挤出装置下面连

接固定板上的安装固定孔对应持握器主体上上下排列的某个固定孔，上下排列的五个固定

孔可以调节耦合剂挤出装置的上下位置，利用固定螺栓将其固定，固定时可以转动耦合剂

挤出装置调节其角度适合后锁紧。

[0023] 临床检查诊断一个患者时，先将耦合剂管卡在耦合剂挤出装置中，耦合剂管管头

从端板上的卡口伸出，并把挤压辊压在耦合剂管的管尾处，如图4所示。

[0024] 检查诊断操作时，超声医师用右手握住固定在超声探头上的持握器主体，可使其

拇指、食指、中指和无名指自动位于持握器主体上的拇指凹槽、食指凹槽、中指凹槽和无名

指凹槽中。超声医师在检查诊断过程中可以一直保持正确的持握方式，有效的防止超声医

师在无意中出现动作变形，保证得到最佳的超声图像，避免造成超声医师的职业身体损伤。

持握器主体的存在也同时提高超声医师持握超声探头的稳定性，不易滑脱，避免超声探头

从超声医师手中滑脱掉落造成超声探头的损坏。耦合剂挤出装置结构简单独特，需要涂抹

耦合剂时，手持持握器主体向前略为倾斜使耦合剂管管口对应需要涂抹的相应部位，用手

指尖按动按压手柄，挤压辊沿滑道向右滚动（参照图4）挤压耦合剂管使耦合剂挤出并涂抹

在相应部位，挤压辊向右滚动到一定距离时定位棘齿卡在底板上前面的棘槽内锁定挤压辊

的位置，在支板和推动板之间拉簧的作用下，带动支板下的棘齿也向右移动一定距离并卡

在底板上前面的棘槽内，再按动按压手柄时挤压辊继续沿滑道向右滚动，挤压耦合剂管使
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耦合剂继续挤出。完成一个患者的超声检查诊断操作后，手持返回拨板向上提起使定位棘

齿脱离棘槽，再向左拨动使挤压辊返回左侧起点，更换新的耦合剂管继续为下一个患者做

检查，如此反复，减轻超声医师的工作量，提高工作效率，使用操作十分方便。

[0025] 同时，也可在需要时去掉耦合剂挤出装置，作为医学院校超声教学训练使用，使学

生从开始学习超声检查操作时，实时提醒保持正确的持握方式，帮助教师及时纠正学生错

误的持握方式，从而养成正确的持握习惯，保证在以后的临床工作中规范操作，提高了教学

的质量和效果。
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专利名称(译) 超声探头辅助持握器

公开(公告)号 CN206659838U 公开(公告)日 2017-11-24

申请号 CN201621438560.6 申请日 2016-12-26

[标]申请(专利权)人(译) 吉林医药学院

申请(专利权)人(译) 吉林医药学院

当前申请(专利权)人(译) 吉林医药学院

[标]发明人 孙丹丹
杨娜

发明人 孙丹丹
杨娜

IPC分类号 A61B8/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

超声探头辅助持握器，由固定在超声探头手柄上的持握器主体构成，持
握器主体的左侧设有与正确持握方式拇指所在位置相吻合的拇指凹槽，
持握器主体的右侧设有与正确持握方式食指和中指所在位置相吻合的食
指凹槽和中指凹槽，持握器主体的后部设有与正确持握方式无名指所在
位置相吻合的无名指凹槽；在持握器主体的前部活动连接有耦合剂挤出
装置。使用操作方便，既可保证超声医师在临床中使用正确的持握方
式，又可随时将耦合剂涂抹在相应部位，提高工作效率。也可应用在超
声教学训练中，使学生从开始学习时，实时保持正确持握方式，及时纠
正错误持握方式，养成正确的持握习惯，保证在临床工作中规范操作，
提高了教学的质量和效果，应用范围广。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/3f1611ac-0f55-4003-9632-a54597c90f1f
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/060356868/publication/CN206659838U?q=CN206659838U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN206659838U

