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超声换能器旋转结构

(57)摘要

本实用新型涉及一种旋转结构，具体的说是

超声换能器旋转结构，属于超声换能器技术领

域。本实用新型包括旋转组件、固定组件和旋转

驱动组件。其中，所述旋转驱动组件驱动端连接

旋转组件，旋转组件和固定组件上下对应设置，

旋转组件在旋转驱动组件驱动下能够围绕固定

组件在水平面内旋转。本实用新型结构简单、紧

凑、合理，能够稳定准确的实现超声换能器在一

定角度范围内的自动旋转，提高了工作稳定性和

工作效率。
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1.一种超声换能器旋转结构，包括旋转组件、固定组件和旋转驱动组件，其特征是：所

述旋转驱动组件驱动端连接旋转组件，旋转组件和固定组件上下对应设置，旋转组件在旋

转驱动组件驱动下能够围绕固定组件在水平面内旋转。

2.如权利要求1所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述旋转组件和固定组件之间

设有限位结构。

3.如权利要求1或2所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述固定组件包括第一安

装座和固定本体，所述第一安装座与所述固定本体上下连接，所述固定本体与所述旋转组

件旋转连接，所述固定本体内设有用于容纳所述旋转驱动组件的安装腔。

4.如权利要求3所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述旋转组件包括第二安装座

和旋转本体，旋转本体和第二安装座上下连接，所述旋转本体通过连接件与所述固定本体

转动连接，所述旋转本体部分或全部安装在所述安装腔内，所述旋转本体能够在所述安装

腔中旋转。

5.如权利要求3所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述安装腔内底部设有安装台

阶。

6.如权利要求4所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述连接件通过紧固件与旋转

本体连接，连接件与安装台阶通过过盈配合将所述旋转组件与固定组件连接。

7.如权利要求6所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述连接件与安装台阶之间设

有垫圈。

8.如权利要求1所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述旋转驱动组件为驱动电

机。

9.如权利要求2所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述限位结构包括限位槽和限

位块，限位槽设置在固定组件上，限位块连接在旋转组件上，限位块位于限位槽中并能够沿

着限位槽旋转一定角度。

10.如权利要求9所述的超声换能器旋转结构，其特征是：所述限位槽为扇形结构。
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超声换能器旋转结构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种旋转结构，具体的说是超声换能器旋转结构，属于超声换能

器技术领域。

背景技术

[0002] 现有超声设备超声成像诊断过程中，一般采用手持超声换能器来获取采集目标的

超声图像，由于医护人员需要一手拿着超声换能器一手在超声主机上进行操作，会影响超

声成像的效果和准确性。目前，为了解放医护人员的手，会将超声换能器固定在支撑支架

上，但是，当医护人员需要调整成像角度，仍然需要医护人员手动调节超声换能器与支撑支

架的角度。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于克服上述不足之处，从而提供一种超声换能器旋转结构，

能够稳定准确的实现超声换能器在一定角度范围内的旋转，提高了工作稳定性。

[0004] 按照本实用新型提供的技术方案，本实用新型提供了一种超声换能器旋转结构，

包括旋转组件、固定组件和旋转驱动组件，所述旋转驱动组件驱动端连接旋转组件，旋转组

件和固定组件上下对应设置，旋转组件在旋转驱动组件驱动下能够围绕固定组件在水平面

内旋转。

[0005] 进一步地，所述旋转组件和固定组件之间设有限位结构。

[0006] 进一步地，所述固定组件包括第一安装座和固定本体，所述第一安装座与所述固

定本体上下连接，所述固定本体与所述旋转组件旋转连接

[0007] 进一步地，所述旋转组件包括第二安装座和旋转本体，旋转本体和第二安装座和

上下连接，所述旋转本体通过连接件与所述固定本体转动连接，所述旋转本体部分或全部

安装在所述安装腔内，所述旋转本体能够在所述安装腔中旋转。

[0008] 进一步地，所述安装腔内底部设有安装台阶。

[0009] 进一步地，所述连接件通过紧固件与旋转本体连接，连接件与安装台阶通过过盈

配合将所述旋转组件与固定组件连接。

[0010] 进一步地，所述连接件与安装台阶之间设有垫圈。

[0011] 进一步地，所述旋转驱动组件为驱动电机。

[0012] 进一步地，所述限位结构包括限位槽和限位块，限位槽设置在固定组件上，限位块

连接在旋转组件上，限位块位于限位槽中并能够沿着限位槽旋转一定角度。

[0013] 进一步地，所述限位槽为扇形结构。

[0014] 本实用新型与已有技术相比具有以下优点：

[0015] 本实用新型结构简单、紧凑、合理，通过旋转驱动组件能够驱动旋转组件带动超声

换能器旋转，能够稳定准确的实现超声换能器在一定角度范围内的自动旋转，提高了工作

稳定性。
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附图说明

[0016] 图1为本实用新型超声换能器旋转结构的结构示意图。

[0017] 图2为本实用新型超声换能器旋转结构的爆炸图。

[0018] 附图标记说明：100-旋转组件、120-旋转本体、110-第二安装座、200-固定组件、

210-第一安装座、220-固定本体、230-安装腔、240-安装台阶、300-旋转驱动组件、320-连接

件、330-垫圈、500-限位结构、510-限位槽、520-限位凸起。

具体实施方式

[0019] 下面本实用新型将结合附图中的实施例作进一步描述：

[0020] 图1为本实用新型超声换能器旋转结构的结构示意图。如图1所示，声换能器旋转

结构主要包括：旋转组件100、固定组件200和旋转驱动组件300，其中，所述旋转驱动组件

300的驱动端连接旋转组件100，通过所述旋转驱动组件300向所述旋转组件100提供驱动

力，所述旋转驱动组件为驱动电机。旋转组件100和固定组件200上下对应设置，旋转组件

100在旋转驱动组件300的驱动下能够围绕固定组件200在水平面内旋转。

[0021] 本实用新型的换能器旋转结构结构简单、紧凑、合理，为了能够让旋转组件100带

动换能器自动旋转，所述旋转组件100上设有旋转驱动组件300，旋转驱动组件300能够带动

旋转组件100旋转。能够稳定准确的实现超声换能器在一定角度范围内的自动旋转，提高了

工作稳定性和工作效率。

[0022] 图2为本实用新型超声换能器旋转结构的爆炸图。如图2所示，所述固定组件200包

括第一安装座210和固定本体220，第一安装座210和固定本体220上下连接。优选地，第一安

装座210与固定本体200一体成型。固定本体220与旋转组件100旋转连接。第一安装座210用

于与超声换能器的支撑支架（图中未标出）连接，固定本体120用于与旋转组件100旋转连

接。以使得与旋转结构连接的超声换能器能够随支撑支架的位置调节而调节检测位置。固

定本体200内设有用于容纳旋转驱动组件300的安装腔230，所述安装腔230内底部设有安装

台阶240，以作安装基础。

[0023] 本实用新型的换能器旋转结构的固定组件200包括第一安装座210和固定本体

220，固定本体200内设有容纳旋转驱动组件300的安装腔230，合理利用了固定组件200的内

部空间，使得本实用新型的旋转结构更加紧凑和小型化。

[0024] 在一实施例中，如图2所示，所述旋转组件100包括第二安装座110和旋转本体120，

旋转本体120和第二安装座110上下连接，所述旋转本体120通过连接件320与所述固定本体

220转动连接。所述连接件320通过紧固件与所述旋转本体120连接，连接件320与安装台阶

240通过过盈配合将所述旋转组件100与固定组件200连接。所述连接件320与安装台阶240

之间设有垫圈330。优选地，所述紧固件为螺丝，所述连接件320上设有螺孔，所述旋转本体

与所述螺孔对应的位置处设有与所述螺丝匹配的螺纹孔。所述旋转本体120部分或全部安

装在所述安装腔230内，所述旋转本体120能够在所述安装腔230体旋转。

[0025] 在另一实施例中，为了了让旋转组件100旋转的更流畅，更稳定，同时也为了避免

磨损，所述旋转组件100和固定组件200之间设有轴承（图中未标出），轴承可拆卸地连接在

旋转组件100上。

[0026] 为了限制旋转组件100的旋转角度，本实用新型的所述旋转组件100和固定组件
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200之间设有限位结构500。所述限位结构500包括限位槽510和限位块，限位槽510设置在固

定组件200上，限位块520连接在旋转组件100上。限位块位于限位槽510中并能够沿着限位

槽旋转一定角度。所述限位槽为扇形结构。

[0027] 可以理解的是限位槽510可以设置在安装腔230内壁处，限位块设置在所述旋转本

体120的外侧壁（图中未标出）。在另一实施例中，如图2所示，所述限位块为设置在连接件

320处的限位凸起520，所述限位凸起520与连接件320一体成型，也可以是可拆卸地连接。

[0028] 可以理解的是，以上实施方式仅仅是为了说明本实用新型的原理而采用的示例性

实施方式，然而本实用新型并不局限于此。对于本领域内的普通技术人员而言，在不脱离本

实用新型的精神和实质的情况下，可以做出各种变型和改进，这些变型和改进也视为本实

用新型的保护范围。

说　明　书 3/3 页

5

CN 209474663 U

5



图1

说　明　书　附　图 1/2 页

6

CN 209474663 U

6



图2
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摘要(译)

本实用新型涉及一种旋转结构，具体的说是超声换能器旋转结构，属于
超声换能器技术领域。本实用新型包括旋转组件、固定组件和旋转驱动
组件。其中，所述旋转驱动组件驱动端连接旋转组件，旋转组件和固定
组件上下对应设置，旋转组件在旋转驱动组件驱动下能够围绕固定组件
在水平面内旋转。本实用新型结构简单、紧凑、合理，能够稳定准确的
实现超声换能器在一定角度范围内的自动旋转，提高了工作稳定性和工
作效率。
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