
























专利名称(译) 一种超声诊断机械臂及超声诊断系统

公开(公告)号 CN205041433U 公开(公告)日 2016-02-24

申请号 CN201520739314.3 申请日 2015-09-22

[标]申请(专利权)人(译) 深圳市罗伯医疗科技有限公司
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当前申请(专利权)人(译) 深圳市罗伯医疗科技有限公司

[标]发明人 侯西龙
杨嘉林
王超
王斑
叶世富
孙立宁

发明人 侯西龙
杨嘉林
王超
王斑
叶世富
孙立宁

IPC分类号 A61B8/00

代理人(译) 张全文

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型适用于医疗器械技术领域，公开了一种超声诊断机械臂及超
声诊断系统，该机械臂包括用于供使用者把持的支架、连接于所述支架
上且用于调节其所在平面位置的二自由度的位置微调机构、连接于所述
位置微调机构的下方且用于调整超声探头姿态的三自由度的姿态调整机
构、连接于所述姿态调整机构的深度进给机构，以及连接于所述姿态调
整机构且用于连接超声探头的机械臂末端。本实用新型通过设置二自由
度的位置微调机构，可以实现对超声探头的水平位置进行微调，并通过
设置三自由度的姿态调整机构和深度进给机构，可以实现对超声探头的
姿态和深度进行调节，从而更好地定位患者体表位置，使得医生能够更
好地对患者进行诊断。
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