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摘要(译)

本发明公开了一种4D超声探头扫描控制方法、装置和系统。该方法包
括：接收上层控制程序下发的探头扫描参数；根据该探头扫描参数分别
控制马达驱动模块驱动声头运动和声头控制模块扫描图像交替进行。在
该方法中，当声头扫描图像时，马达驱动模块不产生脉冲信号，如此避
免了马达驱动模块产生的脉冲信号以及该脉冲信号产生的高频谐波对声
头正在接收的超声回波信号的干扰。并且该方法能够保证声头发射的所
有扫描线都在同一平面上，能够减少实际接收到的信号位置与预期接收
到的信号位置之间的偏差，有利于提高二维图像的质量，进而提高三维
图像质量。该方法还改善了实时显示时三维图像抖动的现象。
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