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摘要(译)

本实用新型属于医疗器械技术领域，提供一种自动超声诊断机械臂及超
声诊断系统，包括超声探头、调节所述超声探头所在位置的三自由度的
位置调节组件和用于调节所述超声探头姿态的三自由度的姿态调整组
件，所述位置调节组件包括固定支架和连接在所述固定支架上并可驱动
所述超声探头沿X轴、Y轴或Z轴方向精确移动的驱动组件，所述驱动组
件可驱动所述超声探头沿某一个维度方向移动或同时沿多个维度方向移
动，所述超声探头活动连接在所述姿态调整组件的末端，所述姿态调整
组件活动连接在所述驱动组件上；通过机械臂代替医生把持探头在患者
体表扫描，医生只需通过操作虚拟探头即可完成特定的扫描任务，进而
具有全自动性和对患者和诊断部位普适性。
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