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摘要(译)

本实用新型涉及一种精确定位的三维超声影像工作执行机构，包括电机
驱动板和三维移动装置，三维移动装置中的X轴驱动机构和Y轴驱动机构
均包括第一螺杆、支座、底座和电机，第一螺杆一端穿设在支座中，第
一螺杆另一端通过电机驱动转动，支座和电机均固定在底座上，电机驱
动板驱动电机的转动。两组Y轴驱动机构对称平行设置，X轴驱动机构的
两端分别通过一滑块与两组Y轴驱动机构的第一螺杆螺纹连接；X轴驱动
机构的第一螺杆上螺纹连接有一移动块，Z轴驱动机构的第二螺杆与移动
块螺纹连接，第二螺杆的下端的探头夹持装置上设有三维定位传感器。
本实用新型能和绝大多数主流超声采集前端匹配，并且成本和维护费用
低；结构简单、性能稳定、易于推广。
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