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(57)摘要

本发明提供了一种远程检查控制装置，其包

括：检查床；移动机构，其可移动至检查床上方的

任意位置；超声探头/接触诊断探头，固设于移动

机构上；超声检测仪；接触诊断仪；视频摄像装

置；专家用户端；服务器管理平台，用以存储与管

理接触诊断仪和/或超声检测仪以及视频摄像装

置发送来的信息，并且存储与管理专家用户端发

送的诊断信息以及专家语音指令信息；用以控制

移动机构运动的控制器，控制器与移动机构上的

指令接受器连接。通过本发明提供的远程检查控

制装置，专家可以远程控制移动机构移动,从而

控制探头对病患身体的任意部位进行检查，进而

实现了专家对异地病患检查的目的，为病患提供

了方便、优质、可靠的诊断。
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1.一种远程检查控制装置，其特征在于包括：

检查床；

移动机构，所述移动机构安装于所述检查床上，能够移动至所述检查床上方的任意位

置；

用以采集超声检测信息的超声探头和/或用以采集触诊信息的接触诊断探头，所述超

声探头和接触诊断探头均固设于所述移动机构上；

超声检测仪，所述超声检测仪与所述超声探头连接，所述超声检测仪至少用以将从所

述超声探头中获取的所述超声检测信息转化为超声图像信号，并通过其网络端口发送到远

程终端的服务器管理平台；和/或，

接触诊断仪，所述接触诊断仪与所述接触诊断探头连接，所述接触诊断仪至少用以将

所述接触诊断探头中获取的所述触诊信息转化为触诊图像信号，并通过其网络端口发送到

远程终端的服务器管理平台；

视频摄像装置，用以获取视频图像、语音信息，并将获取的视频图像、语音信息通过通

讯网络发送给服务器管理平台；

专家用户端，用以访问所述服务器管理平台以查看所述超声检测仪和/或接触诊断探

头以及视频摄像装置发送来的信息，并通过所述服务器管理平台实时反馈诊断信息和向病

患传递专家语音指令信息；

所述服务器管理平台，用以存储与管理所述接触诊断仪和/或超声检测仪以及视频摄

像装置发送来的信息，并且存储与管理所述专家用户端发送的诊断信息以及专家语音指令

信息；

以及，用以控制所述移动机构运动的控制器，所述控制器与所述移动机构上的指令接

受器连接。

2.根据权利要求1所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述超声探头和/或接触诊

断探头的固定端上设置有压力传感器，所述压力传感器用以检测施加在病患身体上的压

力，并能将压力信号值传送至所述超声检测仪和/或接触诊断仪中，继而被所述专家用户端

所获取。

3.根据权利要求2所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述压力传感器与所述超声

检测仪和/或接触诊断仪中的压力控制模块和报警模块电连接。

4.根据权利要求1所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述移动机构包括三轴伺服

移载机，所述三轴伺服移载机包括固设于所述检查床的一侧床框上的X轴悬臂移载、与所述

X轴悬臂移载滑动连接的Y轴悬臂移载、与所述Y轴悬臂移载滑动连接的Z轴悬臂移载以及与

所述Z轴悬臂移载连接的旋转臂，所述X轴悬臂移载、Y轴悬臂移载以及Z轴悬臂移载由所述

指令接受器控制三轴联动，所述超声探头和/或接触诊断探头夹设于所述旋转臂上。

5.根据权利要求1所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述移动机构包括固设于所

述检查床的一侧床框上的X轴悬臂移载、与所述X轴悬臂移载滑动连接的弹力臂以及与所述

弹力臂连接的旋转臂，所述超声探头和/或接触诊断探头夹设于所述旋转臂上，其中，所述

弹力臂能够根据弯曲程度确立Y轴和Z轴的坐标。

6.根据权利要求1所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述接触诊断探头为与人手

部仿形的指状和/或面状以模拟人手触诊。
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7.根据权利要求1所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述视频摄像装置包括摄像

头、语音器和主机，其中所述摄像头、语音器分别与主机连接。

8.根据权利要求  7所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述摄像头为可遥控变焦、

360  度变换空间位置的摄像头。

9.根据权利要求1所述的远程检查控制装置，其特征在于：所述专家用户端为PC机或手

机。
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远程检查控制装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种检查装置，尤其涉及一种远程检查控制装置，属于医疗设备技术

领域。

背景技术

[0002] 超声检查的范围很广，不同的检查部位，例如腹部检查：包括肝、胆、胰、脾及腹腔

等，例如妇科检查，例如泌尿系检查，例如体表肿物及病变检测，例如心脏及四肢血管检查

等等。近几年，政府对基层卫生机构超声诊断设备的投入有明显增加，但对超声诊断专业人

员的培养相对滞后。目前的状况是基层卫生机构超声诊断专业人员严重匮乏、尤其缺少有

经验的超声诊断专家，同时开展超声检查项目有限，此外时有与超声诊断相关的医疗纠纷

发生。在这种情况下，我们希望基层卫生机构一些病患也能够获得高水平的超声诊断专家

的检查，但由于地域问题而无法实现由专家进行检测病情。

[0003] 一些病情，尤其是一些疑难杂症，除了利用超声检查外，还需要专家首先进行“望

闻问切”，而触诊是专家进行病情诊断的常用手段，触诊也就是专家直接用手指通过触、摸、

按、压等手法来检查患者的身体，从而与设备检查（超声检查）相辅相成，进而帮助专家全面

了解和确认患者病状。但是目前在基层卫生机构一些病患同样因为地域问题而无法实现由

专家进行检测病情。

发明内容

[0004] 为解决上述技术问题，本发明目的在于提供一种远程检查控制装置，以克服现有

技术的不足。

[0005] 为达到上述目的，本发明的技术方案如下：

本发明实施例提供了一种远程检查控制装置，其包括：

检查床；

移动机构，所述移动机构安装于所述检查床上，能够移动至所述检查床上方的任意位

置；

用以采集超声检测信息的超声探头和/或用以采集触诊信息的接触诊断探头，所述超

声探头和接触诊断探头均固设于所述移动机构上；

超声检测仪，所述超声检测仪与所述超声探头连接，所述超声检测仪至少用以将从所

述超声探头中获取的所述超声检测信息转化为超声图像信号，并通过其网络端口发送到远

程终端的服务器管理平台；和/或，

接触诊断仪，所述接触诊断仪与所述接触诊断探头连接，所述接触诊断仪至少用以将

所述接触诊断探头中获取的所述触诊信息转化为触诊图像信号，并通过其网络端口发送到

远程终端的服务器管理平台；

视频摄像装置，用以获取视频图像、语音信息，并将获取的视频图像、语音信息通过通

讯网络发送给服务器管理平台；
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专家用户端，用以访问所述服务器管理平台以查看所述超声检测仪和/或接触诊断探

头以及视频摄像装置发送来的信息，并通过所述服务器管理平台实时反馈诊断信息和向病

患传递专家语音指令信息；

所述服务器管理平台，用以存储与管理所述接触诊断仪和/或超声检测仪以及视频摄

像装置发送来的信息，并且存储与管理所述专家用户端发送的诊断信息以及专家语音指令

信息；

以及，用以控制所述移动机构运动的控制器，所述控制器与所述移动机构上的指令接

受器连接。

[0006] 作为本发明的优选方案之一，所述超声探头和/或接触诊断探头的固定端上设置

有压力传感器，所述压力传感器用以检测施加在病患身体上的压力，并能将压力信号值传

送至所述超声检测仪和/或接触诊断仪中，继而被所述专家用户端所获取。

[0007] 进一步优选的，所述压力传感器与所述超声检测仪和/或接触诊断仪中的压力控

制模块和报警模块电连接。

[0008] 作为本发明的优选方案之一，所述移动机构包括三轴伺服移载机，所述三轴伺服

移载机包括固设于所述检查床的一侧床框上的X轴悬臂移载、与所述X轴悬臂移载滑动连接

的Y轴悬臂移载、与所述Y轴悬臂移载滑动连接的Z轴悬臂移载以及与所述Z轴悬臂移载连接

的旋转臂，所述X轴悬臂移载、Y轴悬臂移载以及Z轴悬臂移载由所述指令接受器控制三轴联

动，所述超声探头和/或接触诊断探头夹设于所述旋转臂上。

[0009] 作为本发明的优选方案之一，所述移动机构包括固设于所述检查床的一侧床框上

的X轴悬臂移载、与所述X轴悬臂移载滑动连接的弹力臂以及与所述弹力臂连接的旋转臂，

所述超声探头和/或接触诊断探头夹设于所述旋转臂上，其中，所述弹力臂能够根据弯曲程

度确立Y轴和Z轴的坐标。

[0010] 作为本发明的优选方案之一，所述接触诊断探头为与人手部仿形的指状和/或面

状以模拟人手触诊。

[0011] 作为本发明的优选方案之一，所述视频摄像装置包括摄像头、语音器和主机，其中

所述摄像头、语音器分别与主机连接。

[0012] 进一步优选的，所述摄像头为可遥控变焦、360  度变换空间位置的摄像头。

[0013] 作为本发明的优选方案之一，所述专家用户端为PC机或手机。

[0014] 与现有技术相比，本发明的优点至少在于：

通过本发明提供的远程检查控制装置，专家可以远程控制移动机构移动,从而控制探

头对病患身体的任意部位进行检查，进而实现了专家对异地病患检查的目的，为病患提供

了方便、优质、可靠的诊断。

附图说明

[0015] 为了更清楚地说明本发明实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例描述

中或现有技术中所需要使用的附图作简单地介绍。

[0016] 图1为本发明实施例1所公开的远程检查控制装置的结构示意；

图2为本发明实施例2所公开的远程检查控制装置的结构示意。
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具体实施方式

[0017] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述。

[0018] 实施例1：

参见图1所示，本发明一较佳实施例1提供了一种远程检查控制装置，其包括：

检查床11；

移动机构12，移动机构12安装于检查床11上，能够移动至检查床11上方的任意位置；

用以采集超声检测信息的超声探头13和/或用以采集触诊信息的接触诊断探头14，超

声探头13和接触诊断探头14均固设于移动机构12上；

超声检测仪15，超声检测仪15与超声探头13连接，超声检测仪15至少用以将从超声探

头13中获取的超声检测信息转化为超声图像信号，并通过其网络端口发送到远程终端的服

务器管理平台17；和/或，

接触诊断仪16，接触诊断仪16与接触诊断探头14连接，接触诊断仪16至少用以将接触

诊断探头14中获取的触诊信息转化为触诊图像信号，并通过其（无线）网络端口发送到远程

终端的服务器管理平台17；

视频摄像装置18，用以获取视频图像、语音信息，并将获取的视频图像、语音信息通过

通讯网络发送给服务器管理平台17；

专家用户端19，用以访问服务器管理平台17以查看超声检测仪15和/或接触诊断探头

14以及视频摄像装置18发送来的信息，并通过服务器管理平台17实时反馈诊断信息和向病

患传递专家语音指令信息；

服务器管理平台17，用以存储与管理接触诊断仪16和/或超声检测仪15以及视频摄像

装置18发送来的信息，并且存储与管理专家用户端19发送的诊断信息以及专家语音指令信

息；

以及，用以控制移动机构12运动的控制器20，控制器20与移动机构12上的指令接受器

125连接。控制器20可以单独设立也可以与专家用户端19集成于一体。

[0019] 优选的，超声探头13和/或接触诊断探头14的固定端上设置有压力传感器，压力传

感器用以检测施加在病患身体上的压力，并能将压力信号值传送至超声检测仪15和/或接

触诊断仪16中，继而被专家用户端19所获取。

[0020] 进一步优选的，压力传感器与超声检测仪15和/或接触诊断仪16中的压力控制模

块和报警模块电连接。当专家在对病患的某个部分进行超声检测/接触诊断时，超声探头

13/接触诊断探头14按压人体的力量会有压力传感器（图中未示出）检测到并传递给超声检

测仪15/接触诊断仪16，超声检测仪15中的压力控制模块会收到此压力信号，若压力信号值

大于了设定的人体的可承受范围，则压力控制模块控制报警模块开始报警以提示专家通过

控制器20减小超声探头13/接触诊断探头14下压人体的幅度。因此通过压力传感器可以提

高病患检测的舒适度，避免对病患造成不必要的伤害。

[0021] 优选的，移动机构12包括三轴伺服移载机，三轴伺服移载机包括固设于检查床11

的一侧床框上的X轴悬臂移载121、与X轴悬臂移载121滑动连接的Y轴悬臂移载122、与Y轴悬

臂移载122滑动连接的Z轴悬臂移载123以及与Z轴悬臂移载123连接的旋转臂124，X轴悬臂
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移载121、Y轴悬臂移载122以及Z轴悬臂移载123由指令接受器125控制三轴联动，超声探头

13和/或接触诊断探头14夹设于旋转臂124上。

[0022] 进一步优选的，接触诊断探头14为与人手部仿形的指状和/或面状以模拟人手触

诊。通过接触诊断探头14可以模拟人手对病患的身体某处进行敲打/按压等。

[0023] 优选的，视频摄像装置18包括摄像头、语音器和主机，其中摄像头、语音器分别与

主机连接。进一步优选的，摄像头为可遥控变焦、360  度变换空间位置的摄像头。

[0024] 优选的，专家用户端19为PC机或手机。专家可以通过PC机或手机获取病患的影像、

声音，以了解病患的身体状态，并且可以向病患传达指令，告知病患如何配合。

[0025] 通过本发明提供的远程检查控制装置，专家通过移动机构12将超声探头13和/或

接触诊断探头14移动至躺于检查床11上的病患的上方，专家在外地可以通过视频摄像装置

18看到病患以及获取病患的声音，此外，专家通过专家用户端19（PC机或手机）向病患传送

语音指令指导病患进行配给，或告知病患检查情况等等。综上，本发明提供的远程检查控制

装置可以通过远程方式使得专家与病患进行交互，对病患进行远程检查，为病患提供了方

便、优质、可靠的诊断。

[0026] 实施例2：

本实施例2是在实施例1的基础上，改变移动机构的结构，在此，与实施例1相同之处不

再赘述，参见图2所示，本实施例2在的移动机构2包括移动机构包括固设于检查床的一侧床

框上的X轴悬臂移载121’、与X轴悬臂移载121’滑动连接的弹力臂122’以及与弹力臂122’连

接的旋转臂124’，超声探头13和/或接触诊断探头14夹设于旋转臂124’上，其中，弹力臂

122’能够根据弯曲程度确立Y轴和Z轴的坐标。

[0027] 对所公开的实施例的上述说明，使本领域专业技术人员能够实现或使用本发明。

对这些实施例的多种修改对本领域的专业技术人员来说将是显而易见的，本文中所定义的

一般原理可以在不脱离本发明的精神或范围的情况下，在其它实施例中实现。因此，本发明

将不会被限制于本文所示的这些实施例，而是要符合与本文所公开的原理和新颖特点相一

致的最宽的范围。
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专利名称(译) 远程检查控制装置

公开(公告)号 CN108113705A 公开(公告)日 2018-06-05

申请号 CN201810043333.0 申请日 2018-01-18

[标]发明人 左峰

发明人 左峰

IPC分类号 A61B8/00 G06F19/00

CPC分类号 A61B8/5261 A61B8/00

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供了一种远程检查控制装置，其包括：检查床；移动机构，其
可移动至检查床上方的任意位置；超声探头/接触诊断探头，固设于移动
机构上；超声检测仪；接触诊断仪；视频摄像装置；专家用户端；服务
器管理平台，用以存储与管理接触诊断仪和/或超声检测仪以及视频摄像
装置发送来的信息，并且存储与管理专家用户端发送的诊断信息以及专
家语音指令信息；用以控制移动机构运动的控制器，控制器与移动机构
上的指令接受器连接。通过本发明提供的远程检查控制装置，专家可以
远程控制移动机构移动,从而控制探头对病患身体的任意部位进行检查，
进而实现了专家对异地病患检查的目的，为病患提供了方便、优质、可
靠的诊断。
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