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自动涂布超声波耦合剂的超声波系统及其

涂布方法

(57)摘要

本发明关于一种自动涂布超声波耦合剂的

超声波系统及涂布方法，超声波系统具有超声波

探头及超声波主机，该超声波系统包括：第一传

感器，其设置于该超声波探头中；第二传感器，其

设置于该超声波主机中，该第二传感器与该第一

传感器进行无线通信并产生第一信号；控制单

元，其设置于该超声波主机中，该控制单元用于

接收并处理该第一信号并输出控制信号；以及涂

布装置，其电连接于该控制单元，该涂布装置接

收该控制信号并涂布该超声波耦合剂于该超声

波探头上。本发明的超声波系统避免了因手工涂

抹超声波耦合剂的使用量无法控制以及涂抹不

均匀的问题，提升了操作的方便性，增加了超声

检查的效率及准确性。
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1.一种自动涂布超声波耦合剂的超声波系统，具有超声波探头及超声波主机，其特征

在于，该超声波系统还包括：

第一传感器，其设置于该超声波探头中；

第二传感器，其设置于该超声波主机中，该第二传感器与该第一传感器进行无线通信

并产生第一信号；

控制单元，其设置于该超声波主机中，该控制单元用于接收并处理该第一信号后输出

控制信号；以及

涂布装置，其电连接于该控制单元，该涂布装置接收并依据该控制信号涂布超声波耦

合剂于该超声波探头上。

2.如权利要求1所述的超声波系统，其特征在于，该第一传感器为无线射频发射传感

器，该第二传感器为无线射频接收传感器。

3.如权利要求1所述的超声波系统，其特征在于，该第一信号包括该超声波探头的特征

信息，该超声波探头的特征信息存储于该第一传感器中。

4.如权利要求3所述的超声波系统，其特征在于，还包括存储单元，该存储单元用于储

存预设信息，该预设信息为已知型号的超声波探头的特征信息；比对该预设信息与该超声

波探头的特征信息，判断该超声波探头的型号。

5.如权利要求4所述的超声波系统，其特征在于，该存储单元包括信息查询表，该信息

查询表包括该已知型号的超声波探头对应的超声波耦合剂涂布量、涂布厚度及涂布位置；

当该控制单元判断出该超声波探头的型号，该控制单元从该信息查询表中获取该超声波探

头待涂布的超声波耦合剂的涂布量、涂布厚度及涂布位置。

6.如权利要求1所述的超声波系统，其特征在于，还包括提示单元，该提示单元电连接

该控制单元，当该控制单元接收到该第一信号后，该控制单元控制该提示单元发出提示，使

得该超声波探头定位于当前位置。

7.如权利要求1所述的超声波系统，其特征在于，还包括驱动单元，该驱动单元电连接

该控制单元与该涂布装置，该驱动单元驱动该涂布装置的涂布头移动至涂布位置。

8.如权利要求7所述的超声波系统，其特征在于，该驱动单元包括马达和滑轨，该马达

驱动该涂布头于该滑轨上移动。

9.一种如权利要求1至8中任一项所述的自动涂布超声波耦合剂的超声波系统中自动

涂布超声波耦合剂的方法，其特征在于，该方法包括：

Step1，产生第一信号；

Step2，比对该第一信号与预设信息，判断超声波探头的型号并输出控制信号；以及

Step3，依据该控制信号涂布超声波耦合剂至超声波探头上；

其中，该第一信号通过该超声波系统中的第一传感器与第二传感器进行无线通信获

得。

10.如权利要求9所述的方法，其特征在于，于涂布该超声波耦合剂至超声波探头前，还

包括提示使用者将该超声波探头固定于当前位置的提示步骤，以及驱动涂布装置的涂布头

移动至该超声波探头的待涂布超声波耦合剂的位置。
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自动涂布超声波耦合剂的超声波系统及其涂布方法

技术领域

[0001] 本发明涉及一种超声波系统，具体涉及一种自动定位超声波探头以喷涂超声波耦

合剂的超声波系统及其涂布方法。

背景技术

[0002] 超声检查是一种操作便捷、无创、无辐射、费用相对低廉的影像学检查手段，与X射

线、CT检查、磁共振成像并称四大医学影像检查技术，并且在临床中的应用日益广泛。由于

超声波无法在空气中传播，为保证超声波设备所发射的超声波与病人的皮肤紧密接触，在

临床上进行超声检查前，常规需要在探头上或者患者体表涂抹超声波耦合剂来隔绝超声探

头和患者皮肤之间的间隙，避免间隙中空气对图像质量的影响。但是手工涂抹无法控制超

声波耦合剂的使用量，增加了就医成本，也增加了医生操作超声设备的复杂程度，同时手工

涂抹超声波耦合剂容易造成超声波耦合剂涂抹不均匀，某些地方没有涂抹到超声波耦合

剂，影响超声检查效果。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于克服现有技术的不足，提供一种可以自动涂布超声波耦合剂的

超声波系统及其涂布方法。

[0004] 本发明的自动涂布超声波耦合剂的超声波系统，具有超声波探头及超声波主机，

其特征在于，该超声波系统包括：第一传感器，其设置于该超声波探头中；第二传感器，其设

置于该超声波主机中，该第二传感器与该第一传感器进行无线通信并产生第一信号；控制

单元，其设置于该超声波主机中，该控制单元用于接收并处理该第一信号并输出控制信号；

以及涂布装置，其电连接于该控制单元，该涂布装置接收该控制信号并涂布该超声波耦合

剂于该超声波探头上。

[0005] 可选地，该第一传感器为无线射频发射传感器，该第二传感器分别为无线射频接

收传感器。

[0006] 可选地，该第一信号包括该超声波探头的特征信息，该超声波探头的特征信息存

储于该第一传感器中。

[0007] 可选地，还包括存储单元，该存储单元用于储存预设信息，该预设信息为已知型号

的超声波探头的特征信息；比对该预设信息与该超声波探头的特征信息，判断该超声波探

头的型号。

[0008] 可选地，该存储单元包括信息查询表，该信息查询表包括该已知型号的超声波探

头对应的超声波耦合剂涂布量、涂布厚度及涂布位置；当该控制单元判断出该超声波探头

的型号，该控制单元从该信息查询表中获取该超声波探头待涂布的超声波耦合剂的涂布

量、涂布厚度及涂布位置。

[0009] 可选地，还包括提示单元，该提示单元电连接该控制单元，当该控制单元接收到该

第一信号后，该控制单元控制该提示单元发出提示，使得该超声波探头定位于当前位置。
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[0010] 可选地，还包括驱动单元，该驱动单元电连接该控制单元与该涂布装置，该驱动单

元驱动该涂布装置的涂布头移动至涂布位置。

[0011] 可选地，该驱动单元包括马达和滑轨，该马达驱动该涂布头于该滑轨上移动。

[0012] 本发明还提供一种超声波系统中自动涂布超声波耦合剂的方法，该方法包括：

Step1，产生第一信号；Step2，比对该第一信号与预设信息，判断超声波探头的型号并输出

控制信号；以及Step3，依据该控制信号涂布超声波耦合剂至超声波探头上；其中，该第一信

号通过该超声波系统中的第一传感器与第二传感器进行无线通信获得。

[0013] 可选地，于涂布该超声波耦合剂至超声波探头前，还包括提示使用者将该超声波

探头固定的当前位置的提示步骤，以及驱动该涂布装置的涂布头移动至该超声波探头的待

涂布超声波耦合剂的位置。

[0014] 与现有技术相比，藉由控制单元判断超声波探头的型号后直接控制涂布装置自动

将合适用量的超声波耦合剂涂布至准确位置，避免了因手工涂抹超声波耦合剂的使用量无

法控制以及涂抹不均匀的问题，进而提升了医生操作超声设备的方便性，同时增加了超声

检查的效率及准确性。

附图说明

[0015] 图1为本发明的自动涂布超声波耦合剂的超声波系统的模块图。

[0016] 图2为本发明的自动涂布超声波耦合剂的超声波系统的涂布方法的流程图。

具体实施方式

[0017] 为使得对本发明的内容有更清楚及更准确的理解，现在将结合附图详细说明，说

明书附图示出本发明的实施例的示例，其中，相同的标号表示相同的元件。可以理解的是，

说明书附图示出的比例并非本发明实际实施的比例，其仅为示意说明为目的，并未依照原

尺寸作图。

[0018] 图1为本发明的自动涂布超声波耦合剂的超声波系统的模块图。

[0019] 请参照图1，自动涂布超声波耦合剂的超声波系统100包括，超声波探头10、超声波

主机20以及涂布装置30，第一传感器11设置于超声波探头10中，第二传感器21设置于超声

波主机20中，第一传感器11与第二传感器21可进行无线通信并产生第一信号；控制单元22

设置于超声波主机20中，控制单元22电连接于第二传感器21，第一信号经由第二传感器21

被传送至控制单元22中，控制单元22接受第一信号，并将第一信号与预设信息比对判断超

声波探头10的型号，依据超声波探头10的型号输出控制信号至涂布装置30；涂布装置30与

超声波主机20电性连接，较佳的涂布装置30与控制单元22之间保持电性连接，涂布装置30

接收控制单元22输出的控制信号涂布超声波耦合剂于超声波探头10上。

[0020] 具体来说，控制信号被传送至涂布装置30中，涂布装置30控制压力装置33提供适

当压力作用于超声波耦合剂32，超声波耦合剂32通过管道被挤压至涂布头31中，通过涂布

头31将适当用量超声波耦合剂涂布至超声波探头10上的待涂布位置。其中，控制单元22接

收的第一信号包括超声波探头10的特征信息，控制单元22将超声波探头10的特征信息与预

先存储在存储单元23中的预设信息进行比对，根据比对结果，判断超声波探头10的型号，控

制单元22输出控制信号至涂布装置30，控制信号包括：超声波耦合剂涂布量、涂布厚底、超
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声波耦合剂涂布在超声波探头的位置等。存储单元23设置于控制单元22中，存储单元23存

储预设信息，预设信息为已知型号的超声波探头的特征信息；超声波探头10的特征信息存

储于第一传感器11中，并且能够通过第一传感器11被传送至第二传感器21中。

[0021] 本实施例中，存储单元23还包括信息查询表，其包括已知型号的超声波探头对应

的超声波耦合剂在其表面上的涂布量、涂布厚度及涂布位置等。当控制单元22判断出超声

波探头10的型号时，控制单元22从信息查询表中获取超声波探头10的待涂布的超声波耦合

剂的涂布量、涂布厚底、及涂布位置等。在本发明其他实施例中，超声波系统100可不具备信

息查询表，当控制单元22判断出超声波探头10的型号时，控制单元22可依据超声波探头10

的型号直接计算获得超声波探头10的待涂布的超声波耦合剂的涂布量、涂布厚底及涂布位

置。

[0022] 本实施例中，为了使得涂布头31能够更准确移动至涂布位置，超声波系统100还具

有驱动单元25，驱动单元25设置于超声波主机20中，但不以此为限。驱动单元25电性连接控

制单元22与涂布装置30，控制单元22接收的第一信号包括超声波探头10的位置信息，位置

信息被控制单元22解析处理后作为控制信号的一部分被传送至驱动单元25，驱动单元25控

制涂布头31于滑轨26移动至超声波探头10所在的位置，较佳地，涂布头31被移动至超声波

探头10的待涂布超声波耦合剂的位置，以便于超声波耦合剂的准确涂布。其中，驱动单元25

例如为马达，涂布头31例如为喷嘴，涂布头31枢接于滑轨26上。

[0023] 继续参照图1，超声波系统100还包括提示单元24，提示单元24设置于超声波主机

20中并与控制单元22电性连接，提示单元24用于提示使用者将超声波探头10固定于当前位

置。具体来说，当超声波探头10向超声波主机20移动，使得第一传感器11进入能够与第二传

感器21进行无线通讯的范围(此处是指空间范围)时，第一传感器11与第二传感器21以无线

连接的方式进行通信并产生第一信号，第一信号被传送至控制单元22中时，控制单元22对

第一信号处理的同时输出包含提示信息的控制信号至提示单元24中，控制提示单元24发出

提示，而使得使用者将超声波探头10固定在其当前所在的位置。提示单元24发出提示例如：

通过超声波主机上的指示灯亮或者闪烁；或者通过语音系统播放语音提示等。其中，通过提

示单元提示使用者将超声波探头10固定于当前位置，其目的在于便于后续涂布装置30将超

声波耦合剂更准确的涂布至超声波探头10上，以利于获得正确的诊断图像。此外，当涂布装

置30完成超声波耦合剂涂布后，涂布装置30输出涂布结束的信号至控制单元22，控制单元

22控制提示单元24停止提示。

[0024] 于本实施例中，第一传感器11为无线射频发射传感器(RFID射频标签)，第二传感

器21为无线射频接收传感器。在本发明的其它实施例中，第一传感器11与第二传感器21之

间的无线通讯的方式还可以是蓝牙(Bluetooth)、WiFi等。

[0025] 图2为本发明的自动涂布超声波耦合剂的超声波系统的涂布方法的流程图。

[0026] 请同时参照图1与图2，本发明提供的涂布方法200具体包括：

[0027] Step1，产生第一信号，其中，第一信号通过超声波系统100中的第一传感器11与第

二传感器21进行无线通信获得；

[0028] Step2，比对第一信号与预设信息，判断超声波探头10的型号并输出控制信号；以

及

[0029] Step3，依据控制信号，涂布超声波耦合剂32于超声波探头10上。
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[0030] 于涂布方法200中于涂布超声波耦合剂32于超声波探头10之前，还包括提示使用

者将超声波探头10固定的当前位置的提示步骤，以及，驱动涂布装置30的涂布头31移动至

超声波探头10的待涂布超声波耦合剂32的位置。

[0031] 综上，本发明的超声波系统，通过将能够进行无线通信的第一感测器与第二感测

器分别设置于超声波探头及超声波主机中，利用控制单元比对第一信号与预设信息判断超

声波探头的型号，进而输出控制信号至涂布装置涂布超声波耦合剂至超声波探头上的待涂

布位置。其中，藉由控制单元判断超声波探头的型号后直接控制涂布装置自动将合适用量

的超声波耦合剂均匀涂布至准确位置，避免了因手工涂抹超声波耦合剂的使用量无法控制

以及涂抹不均匀的问题，进而提升了医生操作超声设备的方便性，同时增加了超声检查的

效率及准确性。

[0032] 当然，本发明还可有其他多种实施例，在不背离本发明精神及其实质的情况下，熟

悉本领域的技术人员可根据本发明作出各种相应的改变和变形，但这些相应的改变和变形

都应属于本发明所附的权利要求的保护范围。
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摘要(译)

本发明关于一种自动涂布超声波耦合剂的超声波系统及涂布方法，超声
波系统具有超声波探头及超声波主机，该超声波系统包括：第一传感
器，其设置于该超声波探头中；第二传感器，其设置于该超声波主机
中，该第二传感器与该第一传感器进行无线通信并产生第一信号；控制
单元，其设置于该超声波主机中，该控制单元用于接收并处理该第一信
号并输出控制信号；以及涂布装置，其电连接于该控制单元，该涂布装
置接收该控制信号并涂布该超声波耦合剂于该超声波探头上。本发明的
超声波系统避免了因手工涂抹超声波耦合剂的使用量无法控制以及涂抹
不均匀的问题，提升了操作的方便性，增加了超声检查的效率及准确
性。
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